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ADVERTENCIAS IMPORTANTES

Generales

» El operador del equipo debe leer y seguir las indicaciones incluidas en este manual. Una utili-
zacion o mantenimiento incorrectos pueden provocar que se cancele la garantia o causar le-
siones.

* No reproduzca ninguna seccién de este manual sin el consentimiento por escrito de FURUNO.

» En caso de pérdida o deterioro de este manual, pdngase en contacto con su proveedor para
conseguir uno nuevo.

» El contenido de este manual y las especificaciones del equipo pueden cambiar sin previo aviso.

» Es posible que las pantallas de ejemplo (o ilustraciones) que se muestran en este manual no
coincidan con lo que vea en su visualizacion. Las pantallas que usted ve dependen de la con-
figuracion del sistema y de los ajustes del equipo.

» Guarde este manual para poder consultarlo en el futuro.

» Cualquier modificacion del equipo (incluido el software) por personas no autorizadas por
FURUNO supondra la cancelacion de la garantia.

» Todas las marcas y nombres de productos son marcas comerciales, marcas registradas o mar-
cas de servicios que pertenecen a sus respectivos propietarios.

Cémo deshacerse de este producto

Este producto debe desecharse de acuerdo con las normas locales establecidas para el trata-
miento de residuos industriales. Si va a deshacerse de él en los Estados Unidos, consulte la pa-
gina web de la asociacion Electronics Industries Alliance (Alianza de Industrias Electronicas),
http://www.eiae.org/, para ver cual es el método correcto.

Como deshacerse de una bateria agotada

Algunos de los productos de FURUNO tienen una o varias baterias. Para comprobar si el produc-
to que ha adquirido tiene una bateria, consulte el capitulo de Mantenimiento. Si utiliza una bateria,
siga las instrucciones que se indican a continuacion. Ponga cinta adhesiva en los terminales + y
- de la bateria antes de desecharla para evitar un incendio o la acumulacion de calor a causa de
un cortocircuito.

En la Unién Europea

El simbolo de la papelera tachada indica que ningun tipo de bateria ni
de pila se debe tirar junto a los desperdicios comunes, ni dejar en un
vertedero. Deben llevarse a un punto de recogida de pilas y baterias,
de acuerdo con la legislacion nacional, la Directiva de Pilas y Baterias Cd

Usadas 2006/66/EU.

En los Estados Unidos

El simbolo del reciclaje (las tres flechas) indica que deben reciclarse @ @
las baterias de Ni-Cd y plomo-acido recargables. Lleve las baterias % %

agotadas a un punto de recogida, de acuerdo con la normativa local. .
9 P J Ni-Cd Pb

En los demas paises
No existen normas internacionales acerca del uso del simbolo de reciclaje con las baterias y pilas.

El nimero de simbolos puede aumentar en el futuro, en el caso de que otros paises creen los
SUyOoSs propios.



/N\ INSTRUCCIONES DE SEGURI-
DAD

El operador y el instalador deberan leer las instrucciones de seguridad pertinentes antes
de comenzar a instalar o utilizar el equipo.

Q ADVERTENC'A Indica la existencia de una situacion potencialmente peligrosa
que, si no se evita, puede ocasionar la muerte o lesiones graves.

é PRECAUC'ON Indica la existencia de una situacién potencialmente peligrosa
que, si no se evita, puede ocasionar lesiones leves o0 moderadas.

A Advertencia, Precaucion ® Accion prohibida 0 Accion obligatoria

Instrucciones de seguridad para el operador Instrucciones de seguridad para el instalador

/A ADVERTENCIA /A ADVERTENCIA

No abra el equipo. 0 Interrumpa la alimentacion en el
cuadro eléctrico antes de iniciar

Sélo el personal cualificado debe la instalacion.

trabajar en el interior del equipo.

No hay componentes que puedan ser Interrumpa la alimentacién de

reparados o reemplazados dentro del electricidad para evitar provocar

equipo. descargas eléctricas.

No desmonte ni modifique el equipo. Asegurese de que el lugar de
instalacion no esta expuesto a

Puede producirse un incendio o salpicaduras de agua.
descargas eléctricas si el equipo se , . .
modificga aup Puede producirse un incendio o

descargas eléctricas si entra agua en
® No manipule el equipo con las el equipo.

manos mojadas.
AVISO

Deje las siguientes distancias de

0 Aseguft:tlatse de qule. Iat IIl_.IVIi:jerI agua 0 seguridad para evitar interferencias
no se filtran en el interior del equipo. con el compéas magnético:

Puede producirse una descarga.

Podria producirse un incendio o una
descarga eléctrica si entra agua en el
equipo.

Compas Compas de
estandar | gobierno

FI-70 0,30 m 0,30 m

0 Corte inmediatamente la
alimentacion en el cuadro eléctrico IF-NMEAFI 0,30 m 0,30 m
si se filtra agua en su interior.

Acerca del LCD TFT

El LCD TFT se ha construido con las técnicas
mas modernas y muestra el 99,99 % de sus
pixeles. El 0,01 % de pixeles restantes
pueden estar apagados o parpadear, pero
€s0 No es una averia.

Si continua utilizando el equipo puede
causar un incendio o descargas
eléctricas.
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PROLOGO

Unas palabras para el propietario del FI-70

Enhorabuena por haber elegido el Instrumento a color FI-70 de FURUNO. Confiamos en que
comprobara por qué el nombre FURUNO se ha convertido en sinénimo de calidad y fiabilidad.

Desde 1948, FURUNO Electric Company ha gozado de una reputacion envidiable en todo el
mundo por la calidad de sus equipos de electréonica marina. Nuestra amplia red global de agentes
y proveedores fomenta esta dedicacién a la maxima calidad.

Este equipo se ha disefiado y construido para cumplir los rigurosos requisitos del sector naval.
No obstante, ninguna maquina puede realizar las funciones previstas si no se instala y se man-
tiene correctamente. Lea y siga detenidamente los procedimientos operativos y de mantenimien-
to recomendados.

Gracias por habernos tenido en cuenta y por haberse decidido a comprar un equipo FURUNO.

Caracteristicas

Mediante la conexién de los sensores adecuados, la FI-70 proporciona informacién diversa am-
biental y de navegacion tanto analégica como digital, en una pantalla de datos digital LCD retroi-
luminada y de alta calidad. La caja resistente a la intemperie esta disefiada para soportar incluso
los entornos mas duros.

Las caracteristicas principales de la FI-70 son las siguientes:

» Amplia informacion de ayuda a la navegacion, como demora, escala, waypoints y posicion ac-
tual, todo en una pantalla compacta.

» Monitor LCD de facil visualizaciéon con pantalla de multiples colores.

* Interfaz facil de usar con varias teclas de funcion.

» Capacidad para mostrar varias alarmas y alertas. (Requiere los sensores adecuados).

» Disenado para la compatibilidad con TZtouch2 de NavNet.

» Posibilidad de mostrar los datos de hasta tres motores.

* Funcién AIS simplificada que permite mostrar hasta 25 embarcaciones.

+ Compatible con red bus CAN (NMEA2000).



CONFIGURACION DEL SISTEMA
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LISTAS DE EQUIPOS

Suministro estandar

Nombre Tipo N,'o d e Cantidad Observaciones
cédigo
Instrumento a color FI-70 - 1 Incluye tapa blanda.
Materiales de instalacion | CP26-02000 | 000-027-046 1 Contiene los materiales de
instalacion de CP26-02001.
Suministro opcional
Nombre Tipo N.° de cédigo Observaciones
Conversor de datos | IF-NMEAFI -
de NMEA analdgicos
Viento Transductor | FI-5001 -
FI-5001L -
Caja de conexiones | FI-5002 -
Kit de instalacién OP26-29 001-353-090
frontal
Materiales de insta- | CP26-00300 000-010-511 Para FI-5001, cable de 30 m.
lacion CP26-00400 000-010-618 | Para FI-5001, cable de 50 m.
Cableado FI-50-CHAIN-0,3M 001-105-820-10 | Conector bus CAN/NMEA2000.
Cable “L” de 30 cm. (micro).
FI-50-CHAIN-1M 001-105-830-10 | Conector bus CAN/NMEA2000.
Cable “L” de 1 m. (micro).
FI-50-CHAIN-5M 001-105-840-10 | Conector bus CAN/NMEA2000.
Cable “L” de 5 m. (micro).
M12-05BM+05BF-010 | 001-105-750-10 | Conector bus CAN/NMEA2000.
Cable de 1 m (¢6, micro).
M12-05BM+05BF-020 | 001-105-760-10 | Conector bus CAN/NMEA2000.
Cable de 2 m (¢6, micro).
M12-05BM+05BF-060 | 001-105-770-10 | Conector bus CAN/NMEA2000.
Cable de 6 m (¢6, micro).
CB-05PM+05BF-010 | 000-167-968-10 | Conector bus CAN/NMEA2000.
Cable de 1 m (¢6, mini).
CB-05PM+05BF-020 | 000-167-969-10 | Conector bus CAN/NMEA2000.
Cable de 2 m (¢$6, mini).
CB-05PM+05BF-060 | 000-167-970-10 | Conector bus CAN/NMEA2000.
Cable de 6 m (¢6, mini).
NMEA Conector SS-050505-FMF- 000-168-603-10 | Microconector en T.
TS001
NC-050505-FMF- 000-160-507-10 | Mini/microconector en T.
TS001
LTWMC-05BFFT- 000-168-605-10 | Resistencia del terminal
SL8001 (micro, hembra).
LTWMC-05BMMT-SL- | 000-168-604-10 | Resistencia del terminal (micro,
8001 macho).
LTWMN-05AFFT- 000-160-509-10 | Resistencia del terminal (mini,
SL8001 hembra).
LTWMN-05AMMT- 000-160-508-10 | Resistencia del terminal (mini,
SL8001 macho).
FRU-0505-FF-IS 001-077-830-10 | Terminal en linea.

vii
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viii



1. DESCRIPCION GENERAL DEL
FUNCIONAMIENTO Y LOS CON-
TROLES

1.1 Controles

z

[ S U R V)], 1(0)

Area de pantalla ———=¢

. Indicaciones
de teclas
Tecla —+——o o—— Tecla
Power/Brill Menu/Back

Tecla de software \& | 7/ Tecla de software
izquierda Tecla function derecha

La informacién que se muestra en el area de presentacién varia segun la categoria
seleccionada para que se muestre.

Tecla Funciones
Tecla Power/Brill | Enciende/apaga la unidad; abre la ventana de ajuste de [Brillo].
Teclas de Soft- Avanza/retrocede una pagina; mueve el cursor; reduce/aumenta el valor de
ware ajuste.

Tecla Function Confirma la seleccion; cambia los datos mostrados (en algunos modos de pre-
sentacion no esta disponible).

Indicaciones de Muestra la funcidn operativa de las teclas de Software y Function. Pulse cual-
teclas quier tecla para mostrar los indicadores. Si no hay operaciones, los indicadores
se minimizan tras un corto periodo de tiempo; sin embargo, siempre se mues-
tran cuando se abre un menu. Las indicaciones varian dependiendo de la pan-
talla/menu que se muestre.

Tecla Menu/Back | Abre el menu principal; retrocede un nivel en el menu; cancela.




1. DESCRIPCION GENERAL DEL FUNCIONAMIENTO Y LOS CONTROLES

1.2 Como apagar y encender la alimentacion

La FI-70 se enciende cuando la red de bus CAN/NMEAZ2000 recibe alimentacion. Pri-
mero realiza un autodiagnédstico y luego muestra la ultima pantalla usada si la prueba
finaliza correctamente.

Mantenga pulsada la tecla Power/Brill para apagar la FI-70. Se muestra el mensaje
"Se apagara en 3 segundos". Mantenga pulsada la tecla durante tres segundos. Si la
suelta antes de tiempo la tecla Power/Brill anulara el apagado. Para encender de
nuevo la FI-70, pulse la tecla Power/Brill.

1.3  Como ajustar el brillo de la pantalla

Pulse la tecla Power/Brill para mostrar la ventana de .

. . . Brillo 2
ajuste de [Brillo]. Las teclas de software le permiten au- x| | 2
mentar o reducir el brillo.

Pulse la tecla Power/Brill repetidas veces para recorrer los niveles de brillo.

Pulse la tecla function para cambiar entre los modos Dia y Noche.

Pulse la tecla

function para

cambiar entre
los modos.

Brillo % l . "

L\
330

Modo Dia Modo Noche

Nota: Cuando se somete la FI-70 a un calor excesivo, es posible que el brillo se os-
curezca automaticamente. Esto se ha disefiado para reducir el sobrecalentamiento y
no indica un funcionamiento anémalo.



1. DESCRIPCION GENERAL DEL FUNCIONAMIENTO Y LOS CONTROLES

1.4  Descripcion general del menu

1. Pulse la tecla Menu/Back para mostrar el menu principal. Su contenido cambia
segun la categoria actual (consulte seccion 1.7 para obtener mas informacion so-
bre las categorias). En el ejemplo siguiente, se muestra la categoria Viento.

Los elementos de
menu especificos
de la categoria se !

muestran encima
de los elementos

Barra de desplazamiento:
s ' indica que hay mas
del menu principal. A : Angulo de Viento elementos de menu para
I - mostrar. Puise las teclas
Alarmas de software para
: desplazarse hacia arriba
y abajo en el menu.

El menu principal se
inicia debajo de los

elementos de menu i . :
especificos de la i Configu. Display i

e — " En v

2. Pulse la tecla de software derecha para seleccionar el siguiente elemento hacia
abajo del menu o pulse la tecla de software izquierda para seleccionar el siguien-
te elemento hacia arriba del menu. El elemento de menu actualmente seleccio-
nado se destaca en azul. En el ejemplo anterior, esta seleccionada la opcién
[Velocidad Viento].

Nota: Las indicaciones de teclas en las teclas de software estan en blanco si no
existen mas opciones en esa direccién del menu. En el ejemplo anterior, el menu
no tiene mas opciones en la direccion hacia arriba.

3. Pulse la tecla function para abrir el menu seleccionado. En este ejemplo, se abre
el menu [Velocidad Viento].

Velocidad Viento
Salto de Viento: 0s(24,5kn)
Ajustar(Velocidad V): 1,0 (24,5 kn)
Alarma Max. TWS

4. Pulse las teclas de software para seleccionar el elemento que desea ajustar y
luego pulse la tecla function. Se muestra la ventana emergente de opciones de
ajuste.

o

Velero
- Motor
Ventana Ventana
emergente emergente de
numérica opciones de
configuracion

5. Pulse la tecla de software izquierda para seleccionar el siguiente elemento enci-
ma de la seleccion actual o aumentar el valor de la seleccion actual.
Pulse la tecla de software derecha para seleccionar el siguiente elemento debajo
de la seleccion actual o reducir el valor de la seleccion actual.

6. Pulse la tecla function para aplicar los cambios y, a continuacién, pulse la tecla
Menu/Back para cerrar el menda.

1-3



. DESCRIPCION GENERAL DEL FUNCIONAMIENTO Y LOS CONTROLES

Elementos del menu principal

El menu principal tiene los siguientes elementos de menu, que aparecen en todos los
menus con independencia de la categoria seleccionada:

Elemento

., Descripcion
de menu P

[Alarmas] | Ajusta las alarmas. (Consulte seccion 6.3 para obtener mas informacién
acerca del menu [Alarma]).

[Configu. | Cambia la informaciéon mostrada en cada pagina.

Display] (Consulte seccion 1.7 para obtener mas informacion).

[Registro | Abre el registro de alarmas. (Consulte seccién 6.3 para obtener mas infor-
Alarma] macion).

[Sensoren | Muestra una lista con los sensores actualmente configurados en el menu
Uso] [Origen de Datos].

[Sistema] | Permite cambiar la configuracién de la FI-70. (Consulte capitulo 4 para ob-
tener mas informacion).

Para ver los menus especificos de la categoria, consulte la categoria adecuada en
capitulo 2.

1.5 Coémo encender/apagar

1. Pulse la tecla Menu/Back para abrir el menu principal.
Pulse la tecla de software derecha para

desplazarse hacia abajo del menu y selec- Sistema
cione [Sistema]. A continuacion, pulse la te-  [ESleple[eRy=Te To o) Apagado
cla function.

3. [Sonido Teclado] esta seleccionado; pulsela | Luz Teclado: 8
tecla function. Sharing: Stan Alone

4. Pulse las teclas de software para seleccio- Grupo: A
nar [ENCENDIDO] o [APAGADO], segun i
sea adecuado. A continuacion, pulse la tecla “
function para aplicar el ajuste.

5. Pulse la tecla Menu/Back para cerrar el menu.

1.6 Cémo ajustar la iluminacién del panel (retroilu-
minacion del panel de las teclas de control)

1. Pulse la tecla Menu/Back para abrir el menu principal.
2. Pulse las teclas de software keys para des-

plazarse hacia abajo del menu y seleccione Sistema
[Sistema]. A continuacion, pulse la tecla Sonido Teclado: Apagado
function. Luz Teclado:

3. Pulse las teclas de software para desplazar-
se por el menu y seleccione [Luz Teclado]. A | Sharing: Stan Alone

continuacion, pulse la tecla function.

Grupo: A

4. Pulse las teclas de software para ajustar la m

luz, segun sea adecuado. A continuacion,
pulse la tecla function para aplicar el ajuste.
5. Pulse la tecla Menu/Back para cerrar el mendu.
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1. DESCRIPCION GENERAL DEL FUNCIONAMIENTO Y LOS CONTROLES

Categorias de pantalla y configuracion de pagi-

La FI-70 puede mostrar las categorias de informacién que aparecen en las siguientes
figuras, siempre que esté conectado un sensor para la informacion adecuada.

kn

[s] & =

N

2 17.8 | K 03280 125.6
Compas Velocidad Motor
WAYPOINT Timon
[ 0.05 0.05 W
T | T ‘ Cl
XTE
0.05¢
Canal Navegacion Timon Temporizadores
Prof. Temp. Agua
3855pies 65"F
42.5, 345°
Fosc 34°37,145’ N
7529.108’ O
AlIS Cuadro de datos personalizado Apagado

Viento



1. DESCRIPCION GENERAL DEL FUNCIONAMIENTO Y LOS CONTROLES

1.7.1

Cémo cambiar la pagina mostrada

La FI-70 puede mostrar hasta siete paginas de informacién diferentes. Use las teclas
de software para avanzar o retroceder entre las paginas y realizar cambios en ellas.

El numero de la pagina actual se muestra en grande en el centro de la pantalla duran-
te tres segundos después de mostrar la pagina.

Las paginas sin informacion de presentacion seleccionada se omiten. En el ejemplo
siguiente, no se ha seleccionado informacién para que se muestre en las paginas 2,
507.

Al pulsa la tecla de software derecha, apareceran las paginas (en orden), Motor —
Compas — Velocidad — Direccion del viento — Motor, mientras que al pulsar la tecla
de software izquierda se mostraran las paginas en orden inverso.

No definido No definido

Paqgina 7 Paqgina 2

No definido

Direccion del viento
Paqgina 6

Pagina 5

Velocidad
Pagina 4



1.7.2

1. DESCRIPCION GENERAL DEL FUNCIONAMIENTO Y LOS CONTROLES

Coémo configurar las paginas

La FI-70 es capaz de mostrar siete paginas de informacion de categoria.
El procedimiento que se indica a continuacion muestra como configurar una pagina.

1. Pulse la tecla Menu/Back para mostrar el menu principal.

2. Pulse la tecla de software derecha para desplazarse hacia abajo del menu y se-
leccione [Configu. Display]. A continuacién, pulse la tecla function.

3. Pulse las teclas de software para seleccionar la pagina correspondiente. El nu-
mero de pagina se muestra en el centro de la pantalla durante tres segundos des-
pués de que cambie cada pagina.

4. Pulse la tecla function para mostrar la pantalla de seleccién de categoria.

5. Pulse las teclas de software para seleccionar la categoria correspondiente que
mostrar y, a continuacion, pulse la tecla function. La seleccion actual se destaca
con un cuadro azul.

6. Pulse la tecla function para establecer la categoria seleccionada (y la pantalla,
si procede) de la pagina seleccionada. Algunas categorias tienen varias pantallas
disponibles. Consulte capitulo 2 para obtener mas informacion acerca de las pan-
tallas disponibles para la categoria seleccionada.



1. DESCRIPCION GENERAL DEL FUNCIONAMIENTO Y LOS CONTROLES

7. Silacategoria seleccionada en el paso 5 fue [Grafico], establezca la visualizacion
de los datos graficos de esta manera:

1)

6)

Pulse las teclas de software para seleccionar [1 Grafico] o [2 Graficos], segun
corresponda, y, a continuacion, pulse la tecla function. En este ejemplo, se
ha seleccionado [2 Graficos].

Seleccion Grafi.

1 Grafico:
2 Graficos: Temp. Aire

Pulse las teclas de software para seleccionar el grafico que desea configurar
y, a continuacion, pulse la tecla function.

Pulse las teclas de software para seleccionar los datos que se deben mostrar
y, a continuacion, pulse la tecla function.

BEEE — La profundidad se muestra en el grafico

Temp. Agua—— La temperatura del agua se muestra en el grafico
Temp. Aire =— La temperatura atmosférica se muestra en el grafico

Presion At — | 5 presion atmosférica se muestra en el grafico
Repita los pasos 2 y 3 con el segundo grafico.

Pulse la tecla de software derecha para seleccionar [Done] y, a continuacion,
pulse la tecla function para aplicar los cambios.

Pulse la tecla Menu/Back una vez para cerrar el menu.

8. Pulse la tecla Menu/Back para salir del menu [Configu. Display].



2. CATEGORIAS DE PANTALLAY
MENUS ESPECIFICOS DE LA CA-
TEGORIA

En este capitulo se explican las diversas operaciones de menu y las indicaciones en
pantalla de cada categoria.

En funcién de los datos que se hayan seleccionado para mostrar en ese momento,
los datos digitales y analdgicos que aparecen en pantalla pueden variar.

2.1 Categoria Compas

: Pulse la tecla
Referencia de rumt< 0 /function s
T: VERDADERO cambiar los
M: Magnetico datos que se

T muestran.

La aguja del compas indica el rumbo actual en esta categoria. La escala del compas
gira para mostrar el rumbo mientras vira el buque.

Pulse la tecla function para recorrer los datos siguientes de la pantalla Compas:

Datos que se pueden mostrar Descripciéon

HDG Muestra el rumbo actual.

Med. HDG* Muestra el rumbo medio.

DDG Borda. Muestra el rumbo proyectado en la siguiente virada.

*: la media se calcula desde que se enciende la unidad FI-70. Todos los calculos se
restablecen cuando se apaga la alimentacion.



2. CATEGORIAS DE PANTALLA Y MENUS ESPECIFICOS DE LA CATEGORIA

2.2 Categoria Velocidad

Pantalla de velocidad sobre el agua Pantalla de velocidad respecto al

(STW) fondo (SOG}

. / Velocidad de la PN
% corriente \ .

zoi—__
| 17

Esta categoria muestra los datos de velocidad del buque en el medidor de aguja.
Cuando no hay entrada de datos de velocidad en la FI-70, el indicador de velocidad
actual (aguja) no se muestra.

Pulse la tecla
function para
cambiar los

datos que se L\

muestran.

kn

La categoria Velocidad cuenta con dos pantallas: STW y SOG. Consulte "Cémo con-
figurar las paginas" de la pagina 1-7 para establecer las pantallas.

Pulse la tecla function para recorrer los datos siguientes de la pantalla Velocidad:

Datos que se pueden mostrar Descripciéon

STW Muestra la velocidad sobre el agua (STW).

Max. STW* Muestra la STW maxima.

Med. STW* Muestra la STW media.

SOG Velocidad respecto al fondo (SOG).

Max. SOG* Muestra el valor de SOG maximo.

Med. SOG* Muestra el valor de SOG medio.

VMG Muestra la velocidad corregida (VMG)
Nota: VMG no se encuentra disponible en el
modo SOG.

*: los valores maximos y medios se calculan desde que se enciende la FI-70. Todos
los céalculos maximos y medios se restablecen al apagar la unidad.



2. CATEGORIAS DE PANTALLA Y MENUS ESPECIFICOS DE LA CATEGORIA

Categoria Motor

NOTA: Los datos mostrados en la categoria del motor proceden de los sensores del
motor. Compruebe siempre cualquier funcionamiento anémalo del motor, no se fie
unicamente de las indicaciones de la FI-70.

1!

r RPM m
- 93280

Temp.Motor

RPM del motor

La marcha actualmente
seleccionada aparece resaltada.
F: Adelante, N: Neutral, R: Invertir

Indicaciones de estado

Pulse la tecla function para

1 Zﬁ cambiar los datos que se muestran.

......

Temi.Motor °F Ho

uuuuuuuu

7 V-2 3N
=1 @)+ '?-/4)‘
o & L

2600 332¢

-

1350

Pantalla de dos motores

Pantalla de tres motores

Esta categoria muestra informacion diversa relacionada con el motor hasta para tres

motores.

Para obtener informacion detallada sobre los indicadores de estado del motor, con-
sulte "lconos de errores del motor" de la pagina 6-4.

Pulse la tecla function para recorrer los datos siguientes en la pantalla Motor:

Datos que se pueden mostrar Descripcion

Temp.Motor Muestra la temperatura del motor.

Fuel Usado Muestra la cantidad de combustible usado.
Fuel Rate Muestra la tasa de consumo de combustible.
Presion Muestra la presion de empuje (psi).

Motor Hour Muestra las horas del motor.

PresionOill Muestra la presién del aceite.

Tempe. Oil Muestra la temperatura del aceite.

P. Refrig. Muestra la presion del refrigerante.

Carga Mot. Muestra la carga del motor.

Tra. Qil T Muestra la temperatura de aceite de las marchas.
Tra. Qil P Muestra la presion del aceite de las marchas.




2. CATEGORIAS DE PANTALLA Y MENUS ESPECIFICOS DE LA CATEGORIA

2.4

Categoria Grafico

30min 20 10 30min 20 10

4300

30min 20 10
Va NN
\_— 1000
Presion At \-/\,-/ h

1003,

La categoria Grafico muestra los datos del sensor seleccionado previamente en for-
mato de grafico. Es posible mostrar hasta dos graficos a la vez. Se pueden seleccio-
nar los siguientes datos para mostrar en formato grafico.

* Prof. (profundidad) » Temp. Aire (temperatura atmosférica)

* Temp. Agua (temperatura del agua) » Presion At (presion atmosférica)
Los elementos de menu que se muestran para la categoria Grafico dependen de los
elementos representados actualmente. En el ejemplo anterior de la derecha, el menu
mostrara [Grafico Profund.] y [Grafico Pre. Atm]. Para ajustar la escala y el intervalo
representados, consulte el procedimiento que se indica a continuacion.

Para ajustar los datos de grafico que se muestran, consulte "Como configurar las
paginas" de la pagina 1-7.

Coémo ajustar la escala v el intervalo representados

La escala y el intervalo representados se pueden ajustar en todos los graficos.

1. Mientras se muestra la pagina [Grafico], pulse la tecla Menu/Back.

30min 20 | 10 |

Grafico Profund.

Grafico Pre. Atm

Alarmas

Configu. Display

2. Pulse las teclas de software para seleccionar el grafico que desea ajustary, a
continuacion, pulse la tecla function.

3. Pulse las teclas de software para seleccionar la variable adecuada que desea
cambiar.
[Tiempo]: ajusta el intervalo representado.
[Escala): ajusta la escala representada.

4. Mediante las teclas de software, ajuste los valores de [Tiempo] y [Escala] de for-
ma adecuada. Pulse la tecla function para guardar los ajustes.

5. Pulse la tecla Menu/Back para cerrar el mendu.



2.5

2.6

2. CATEGORIAS DE PANTALLA Y MENUS ESPECIFICOS DE LA CATEGORIA

Categoria Canal Navegacion

Nombre de waypoint/destino

WAYPOINT

2

0.05 0.05

Marca de waypoint/destino

— Marca del barco propio

1 1 \ 1
XTE
*= 1 Pulse la tecla function
para cambiar los datos que
| MN se muestran.

El canal de navegacion ofrece una presentacion grafica de la trayectoria del buque
a lo largo del curso planificado, hacia un waypoint.

Pulse la tecla function para recorrer los datos siguientes de la pantalla Canal Nave-

gacion:

Datos que se pueden mostrar

Descripciéon

XTE

Muestra el XTE (error de desviacion).

WPT Muestra las coordenadas del siguiente waypoint.
RNG Muestra la distancia al siguiente waypoint.
BRG Muestra la demora actual.

No existe un menu especifico para esta categoria.

Categoria Timon

La categoria Timon muestra el angulo actual del timon, junto con los indicadores "P"

para babor y "S" para estribor.

Esta categoria no tiene menus especificos y la tecla function no tiene ninguna fun-

cion.
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2.7

2.71

Categoria Cronometro

Hora Hora

00 15:00 .0 00:15:0G°
=™ 2:00:06

2.%%:00:067 @
A L] \ Viaje —
) ®
Func Next
Cuenta atras T.1 Cuenta atras T.2

Hora

00:00:06;°

00:00:08 @
" ON.M__ (3]

Cuenta atras

Tiempo transcurrido

Medidor de recorrido

o000

Cuenta adelante

Cuenta adelante

La categoria Cronometro cuenta con tres cronémetros para seleccionar, como se in-
dica en la figura de arriba. Para seleccionar el cronémetro deseado, consulte "Cémo
configurar las paginas" de la pagina 1-7.

[Cuenta atras T.1] y [Cuenta atras T.2] tienen ambos un tiempo maximo de 15 minu-
tos. El indicador [Viaje] en [Cuenta atras T.2] y en [Cuenta adelante] mantiene el se-
guimiento de la distancia recorrida (se necesitan los sensores adecuados).

Nota: Todos los crondbmetros se ponen en pausa y, si se pulsa la tecla Menu/Back
cuando algun crondmetro esta abierto, se restauran las indicaciones normales de la
pantalla.

Como usar los crondmetros

Mientras se muestra la pantalla Cronometro, pulse la tecla function para mostrar las
indicaciones de la tecla [Funci.]. Pulse la tecla function de nuevo para poner en mar-
cha el crondbmetro seleccionado.

Los crondmetros [Cuenta atras T.2] y [Cuenta adelante] comienzan a medir la distan-
cia.

Con el cronémetro activo, pulse la tecla de software derecha para registrar el tiempo
transcurrido. Pulse la tecla de software izquierda para restablecer el crondmetro al
minuto mas cercano.

Pulse la tecla function en cualquier momento para detener el cronémetro. La tecla
Menu/Back se puede usar también para detener el crondmetro.

Con el crondmetro detenido, pulse la tecla de software derecha para restablecer los
tiempos (contador y tiempo transcurrido) y la distancia.

Para reiniciar el crondmetro, pulse la tecla function.



2. CATEGORIAS DE PANTALLA Y MENUS ESPECIFICOS DE LA CATEGORIA

2.7.2 Cobémo ajustar los cronémetros

1.

Mientras se muestra la pantalla Cronometro, pulse la tecla function para mostrar
las indicaciones de la tecla [Funci.].

La indicacion de la tecla de software
izquierda esta en blanco para la
[Cuenta adelante].

________

Nota: El crondmetro de [Cuenta adelante] no requiere configuracion. Cuando use
el crondmetro de [Cuenta adelante], vaya al paso 4.

Pulse la tecla de software izquierda para abrir la ventana [Setup]. El tiempo par-
padea, lo que indica que se puede cambiar.

La hora parpadea para
indicar que se puede cambiar

3. Pulse las teclas de software para aumentar o reducir el tiempo y, a continuacion,

pulse la tecla function para aplicar los cambios.

4. Pulse la tecla function para poner en marcha el cronémetro.
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2.8 Categoria Viento

0 _;-L o0
T

£

)

. %

Angulo de Viento Man. fijo viento

Ref.Nor. Vie.Ve.

@ Angulo de Viento @ Ref. Nor. Vie. Ve.* © Presentacion de datos @ Modo de visualizacion

T: VERDADERO
A: Aparente

*: Rumbo, los datos de AWA/AWS v de velocidad del barco son necesarios para mostrar el

viento de tierra

Esta categoria muestra diversos datos relacionados con el viento. Existen tres modos
de viento disponibles, como se muestra en la figura anterior.

Pulse la tecla function para recorrer los datos siguientes de la pantalla [Vien.]:

Datos que se pueden mostrar

Descripcion

AWA* (donde [Display Viento] esta establecido
en [Aparente])

Muestra el angulo aparente del vien-
to (AWA).

AWS* (donde [Display Viento] esta establecido
en [Aparente])

Muestra la velocidad aparente del
viento (AWS).

TWA* (donde [Display Viento] esta establecido
en [VERDADERO])

Muestra el angulo verdadero del
viento (TWA).

TWS* (donde [Display Viento] esta establecido
en [VERDADERO])

Muestra la velocidad verdadera del
viento (TWS).

Beaufort

Muestra la fuerza del viento en uni-
dades Beaufort.

*: El viento verdadero y el viento aparente se pueden cambiar desde el menu. Con-
sulte seccién 4.3 para obtener informacién. Los valores maximos y medios se cal-
culan desde que se enciende la FI-70. Todos los calculos maximos y medios se

restablecen al apagar la unidad.
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Categoria AIS

H-UFj éﬂ\ N-UF? é ’ N \

Rumbo arriba Norte arriba

La categoria AlS muestra datos basicos relacionados con AIS como demora, escala
o blancos perdidos y peligrosos. Se pueden mostrar hasta 25 blancos como maximo,
en orden desde el mas cercano al mas lejano desde el buque propio.

Los anillos de escala se fijan a 2 NM, 4 NM y 6 NM.
Hay dos orientaciones disponibles:

* [Rumbo arriba]: muestra los blancos y el buque propio con el rumbo orientado hacia
arriba.

* [Norte arriba]: muestra los blancos y el buque propio con orientacién norte hacia
arriba.

Nota: La categoria AlIS es un AIS simplificado, con funciones y capacidades limita-
das. Solo se muestran los objetivos AIS de Clase A y Clase B. No confie Unicamente
en las indicaciones de la FI-70 a la hora de obtener informacién sobre los blancos cer-
canos.

Simbolos AIS y su significado

Los simbolos AIS que aparecen pueden cambiar en funcion de las condiciones del
blanco, como se muestra en la siguiente tabla. Los blancos se muestran como un sim-
bolo triangular, con una linea que se extiende desde el triangulo. La linea indica el
COG (curso respecto del fondo) estimado del blanco y cambia la direccién en conse-
cuencia.

Simbolo AIS Significado

Simbolo de blanco activado.

de peligro cambia a blanco peligroso.

Simbolo de blanco peligroso. Todo blanco que entra en la zona
J Este simbolo se muestra parpadeando.

Simbolo de blanco perdido. Los datos de los blancos que AIS ha
& perdido se muestran de esta manera.
Este simbolo se muestra parpadeando.

Simbolo de blanco incierto. El CPA/TCPA de este blanco no se
< puede calcular.

CPA es el punto mas cercano de aproximacion y TCPA es el ti-
empo al punto mas cercano de aproximacion.
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2.9.1 Como mostrar detalles de blancos AIS

1. Pulse la tecla function para mostrar las indicaciones de teclas de AIS, como se
muestra en la siguiente figura.

AlS

2. Pulse la tecla de software izquierda para recorrer los blancos, en orden, desde
el mas cercano al mas lejano. Pulse la tecla izquierda de software para recorrer
los blancos en orden, desde el mas cercano al mas lejano.

3. Pulse la tecla function para seleccionar un blanco y mostrar sus detalles.

Detalles de AIS (Pagina 1) Nombre Detalles de AlS (Pagina 2
ol del bar_co :
Furune———| dedestino : ~~————e~yruno
Distancia _ :
ID de MMSI del blanco —e MMSI: 0123456789 al blanco ~—RNG: 5NM
Sefial de llamada del —e Call Sign: ABCDEFG CPA del blanco —®CPA: 10NM
blanco

Velocidad respecto al - SOG: 10.5kn : TCPA del blanco —*TCPA: 65min
fondo del blanco : . |

Pulse la tecla derecha de software para mostrar los elementos ocultos RNG,
CPAy TCPA.

29.2 Como cambiar la orientacion de AlIS

Mientras se muestra la pantalla de AlS, pulse la tecla Menu para mostrar el menu
[AIS].

La [Orientacion] se puede establecer en [Rumbo arriba] o [Norte arriba].

1. Seleccione [Orientacion] y, a continuacién, pulse la tecla function.

Rumbo arriba

2. Pulse las teclas de software para seleccionar la orientacion adecuada y, a conti-
nuacion, pulse la tecla function.

3. Pulse la tecla Menu/Back para cerrar el mendu.

2-10
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210 Categoria Caja Habitual

Prof. Temp. Agua
3855+ 65
SOG COG M

42.5 345°

"% 34°37.145°N
7529.108’'W

La categoria Caja Habitual le permite personalizar la pantalla, con la posibilidad de
dividirla hasta en 6 cuadros. Los cuadros se pueden configurar para mostrar datos de
sensor de todo tipo de datos graficos sencillos (como cabeceo y balanceo).

La categoria Caja Habitual se puede seleccionar en el menu [Configu. Display]. Con-
sulte "Cémo configurar las paginas" de la pagina 1-7 para obtener informacion.

La categoria Caja Habitual cuenta con varias pantallas preestablecidas, pero todas
ellas se pueden personalizar completamente. Las pantallas preestablecidas mues-
tran los datos relativos a su género, como se muestra en la siguiente tabla.

Pantalla preestablecida Informacién mostrada
[Pescal Prof. emp. Agua, SOG, COG M/T, POSC.
[Navegar] POSC., AWS
[Barco] SOG, COG M/T, POSC.

[Navegacion] BRG M/T, RNG, COG M/T, SOG, XTE
[Medioambiente] Presion At, Temp. Aire, PuntoRocio
[Motor] * Donde [Numero de Motor] esta ajustado en 1

Tempe. Qil, Temp.Motor, Fuel Rate, Presion
* Donde [Numero de Motor] esta ajustado en 2
Tempe. Oil, Temp.Motor, Fuel Rate
* Donde [Numero de Motor] esta ajustado en 3
Tempe. Oil, Temp.Motor

[Pantall personaliz] Seis cuadros sin asignar

2-11
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2.10.1 Coémo personalizar los cuadros de datos

Mientras se muestra la pantalla Caja Habitual, las indicaciones de teclas muestran
"Editar" con la funcién de la tecla function.

1. Pulse la tecla function para comenzar a personalizar los cuadros. El cuadro se-
leccionado se destaca en azul.

El cuadro Prof. Temp. Agua
seleccionado se
destaca en azul. 3855ft 1 95 F
SOG COGM
42.5«. 345°

"o 34°37.145'N

Prev Ent Next

2. Pulse las teclas de software para seleccionar el cuadro que desea personalizar
y, a continuacion, pulse la tecla function.

Agua

I
Seleccionar datosfsJ 3

Seleccionar tamafio de cuadro

425, | 345°
05 34°37.145'N

Ent v

3. Pulse las teclas de software para seleccionar [Seleccionar datos] y, a continua-
cion, pulse la tecla function.

emp. Agua

Prof. 1 9.5 o

Medioambiente

ICOG M

VoItajeI 345°

Apagado
ﬁﬁ"l_.)l 45, N

A " Ent v

Las opciones disponibles se muestran en seccién 2.10.3.

2-12



2. CATEGORIAS DE PANTALLA Y MENUS ESPECIFICOS DE LA CATEGORIA

4. Con el cuadro resaltado, pulse las teclas de software para seleccionar la pagina
que se mostrara en el cuadro de datos y, a continuacion, pulse la tecla function
para aplicar la nueva configuracion.

Indica que hay otras paginas
disponibles para mostrar
Fecha Temp. Agua

SEP 17,2014 19.5

SOG COG M

42.5.. | 345°
o5 34°37.145'N

< Ent >
5. Pulse la tecla Menu/Back para cerrar la pantalla de edicion.

2.10.2 Como cambiar el tamano de los cuadros de datos

1. Mientras se muestra la categoria Caja Habitual, pulse la tecla function.

2. Pulse las teclas de software para resaltar el cuadro de datos cuyo tamafio desea
cambiar y, a continuacion, pulse la tecla function.

3. Pulse las teclas de software para seleccionar [Seleccionar tamafo de cuadro] y,
a continuacion, pulse la tecla function.

Cambia el tamario de los tipos

disponibles
BRG M o L
L 00@O0
30°
Prof. COG M
o

4. Pulse la tecla de software izquierda para seleccionar un cuadro de tamafio mas
pequeio o pulse la tecla de software derecha para seleccionar un cuadro mas
grande. A continuacién, pulse la tecla function para aplicar los cambios.

Al hacer mas grande el cuadro de datos, los cuadros de alrededor se tapan y no
se veran.

Al hacer mas pequeno el cuadro de datos, los cuadros que antes estaba tapados
se descubriran y se mostraran.

’ BRG M
S0G COoGM 30o
257w 345° <3 E> 30°
3855,  345° 3855  345°
El tamafio del cuadro se ha El tamafio del cuadro se ha
hecho mas pequefio y ahora hecho mas grande y ahora
se ven SOG y COG M. no se ven Prof. y COG M.

Para ver los tamafios de cuadro de datos que se pueden mostrar segun la cate-
goria, consulte seccién 2.10.3.
5. Pulse la tecla Menu/Back para cerrar el menu.
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2. CATEGORIAS DE PANTALLA Y MENUS ESPECIFICOS DE LA CATEGORIA

2.10.3 Datos que se pueden mostrar en cuadros personalizados

En la tabla siguiente se muestran los datos que se pueden mostrar en cuadros per-
sonalizados y los tamarfos de cuadro disponibles al cambiar de tamafio los cuadros.

Tipo de datos Datos presentados Taman?:fj:ga:;z:lﬁ:; nibles
Velocidad STW SOG 1x1, 1x2, 2x2, 3x2
Max. STW*! Max. SOG*1
Med. STW*1 Med. SOG*1
VMG
Viento AWS AWA 1x1, 1x2, 2x2, 3x2
TWS TWA
Max. TWS*1 Beaufort
GWD M(T)
Rumbo HDG M(T) DDG Borda M(T) | 1x1, 1x2, 2x2, 3x2
Med. HDG ROT
M(T)*1
Curso COG M(T) 1x1, 1x2, 2x2, 3x2
Navegacion BRG M(T) Odometro 1x1, 1x2, 2x2, 3x2
RNG Hora ETA
Viaje
WPT | POSC. 1x1, 1x2
XTE 1x1, 2x1*2, 1x2, 2x2*2, 3x2*2
Fecha ETA 1x1, 1x2, 2x2
Barco Timon 1x1, 1x2, 2x2, 3x2
Aletas Co. 2%1*2
Balanceo/Cabeceo 25 2*2
Motor RPM del motor Fuel Usado 1x1, 1x2, 2x2, 3x2
Com. Motor Fuel Rate
Carga Mot. Motor Hour
Tra. Oil P Tra. Oil T 1x1%2, 2x1%2, 1x2, 2x2, 3x2
Presion Temp.Motor
Tempe. Oil PresionQil
P. Refrig.
Tanque Informacion de tanque de T1 a T6 1x1%2, 2x1%2, 1x2, 2x2, 3x2
Prof. Prof. 1x1, 1x2, 2x2, 3x2
Medioambiente Fecha 1x1, 1x2, 2x2
Presion At 1x1, 1x2, 2x2, 3x2
Hora Humedad
Temp. Agua Sens. Ter.
Temp. Aire PuntoRocio
Voltaje Voltios 1x1%2, 2x1*2 1x2, 2x2, 3x2
Apagado Cuadro de datos en blanco 1x1

*1: los valores maximos y medios se calculan desde que se enciende la FI-70. Todos
los calculos maximos y medios se restablecen al apagar la unidad.

*2: estos elementos se muestran en formato simplificado cuando aparecen en los
cuadros de datos personalizados.
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3.

ALARMAS

3.1

En esta seccidn se explica cémo ajustar y usar el menu [Alarmas]. Es posible acceder
a la mayoria de las alarmas desde el menu de la categoria correspondiente; no obs-
tante, los ajustes realizados en el menu [Alarmas] se aplica a cada categoria. Para
acceder a las alarmas y ajustarlas en el menu [Alarmas], haga lo siguiente:

1. Pulse la tecla Menu/Back para abrir el menu.

2. Pulse las teclas de software para seleccionar [Alarmas] y, a continuacion, pulse
la tecla function para mostrar el menu [Alarmas].

Cuando se produce un evento de alarma, suena una

o . Alarmas
alerta acustica, se muestra el icono de alarma |.] y I
aparece un mensaje de alarma en una ventana At ST
emergente. Alarma SOG

(P_ara obtener mas infc_)rmla.cién acerca de los men- Alarma Max. TWS
sajes de alarma y su significado, consulte "Registro
Alarma" de la pagina 6-2.)

Alarma de Shift Wind

Para el acuse de recibo de la alarma, detenga la

alerta acustica y cierre la ventana emergente; a continuacion, pulse la tecla function.
Si no se corrige la causa de la alarma, la alerta acustica suena y aparece de nuevo la
ventana emergente de alarma tras un breve espacio de tiempo. En el caso de varias
alarmas, pulse la tecla function varias veces para eliminar las ventanas emergentes.

Todas las alarmas que se producen desde que se enciende la FI-70 se almacenan en
el [Registro Alarma). Consulte "Registro Alarma" de la pagina 6-2.)

Cémo ajustar el patron de alertas acusticas

El patron de alertas acusticas se puede definir para cada alarma mediante el siguiente
procedimiento.
1. Acceda al menu [Alarmas] siguiendo el procedimiento descrito anteriormente.

2. Pulse las teclas de software para seleccionar la alarma que desea ajustar y luego
pulse la tecla function. En este ejemplo, se ha elegido [Alarma STW].

Alarma STW
Aparece en gris y no se
10.0kn puede seleccionar hasta
Zumbador: Corto que se activa la alarma.

3. Se resalta [Alarma], pulse la tecla function.

4. Seleccione [ENCENDIDA] y, a continuacion, pulse la tecla function. Ahora los
elementos atenuados se pueden ver y ajustar.

5. Seleccione [Buzzer] y, a continuacion, pulse la tecla function. Las opciones de
alerta acustica se muestran en una ventana emergente.

-— Pitidos cortos (0,2 s en intervalos de 0,6 s)
Medio — Pitidos de longitud media (0,4 s en intervalos de 0,4 s)
Largo— Pitidos largos (1,0 s en intervalos de 0,5 s)
Continuo -— Pitido continuo
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3.2

6.
7.

Seleccione la opcion adecuada y, a continuacion, pulse la tecla function.
Pulse dos veces la tecla Menu/Back para cerrar el menu.

Consulte la seccion correspondiente para saber cdmo ajustar los demas parametros
de cada alarma.

Alarmas STWy SOG

Las alarmas STW y SOG establecen un umbral de alarma de alta y baja velocidad.
Cuando la velocidad del barco supera el umbral de alta velocidad o desciende por de-
bajo del umbral de baja velocidad, se activa la alarma.

1.

Acceda al menu [Alarmas] siguiendo el procedimiento descrito anteriormente
pagina 3-1.

Pulse las teclas de software para seleccionar [Alarma STW] o [Alarma SOG] v,
a continuacion, pulse la tecla function.

Se resalta [Alarmal], pulse la tecla function.

Seleccione [APAGADA], [Superior] o [Inferior], segun corresponda y, a continua-
cion, pulse la tecla function.

* [OFF]: desactiva la alarma. Siga con el paso 7.
» [Alta]: activa la alarma de velocidad alta.
+ [Bajal: activa la alarma de velocidad baja.

Pulse las teclas de software para seleccionar el ajuste de umbral de velocidad y,
a continuacion, pulse la tecla function.

Alarma STW

Ajuste de umbral de

—_— _1L— velocidad para STW

10.0kn
Zumbador: Corto 0 SOG

Pulse las teclas de software para ajustar el umbral adecuado y, a continuacion,
pulse la tecla function para aplicar los cambios.

Pulse dos veces la tecla Menu/Back para cerrar el menu.



3.3

3.31

3.3.2

3.3.3

3. ALARMAS

Alarmas de velocidad/direccion del viento

Alarma TWS

La alarma TWS define un umbral de alarma de velocidad del viento verdadera. Cuan-
do el valor de TWS supera el umbral definido, se activa la alarma.

1. Acceda al menu [Alarmas] siguiendo el procedimiento descrito anteriormente
pagina 3-1.

2. Pulse las teclas de software para seleccionar [Alarma Max. TWS] y, a continua-
cion, pulse la tecla function.

3. Se resalta [Alarma], pulse la tecla function.

4. Seleccione [APAGADA] o [ENCENDIDA], segun corresponda. A continuacion,
pulse la tecla function.

» [OFF]: desactiva la alarma. Siga con el paso 7.
» [ON]: activa la alarma.

5. Pulse las teclas de software para seleccionar el umbral y, a continuacion, pulse
la tecla function.

6. Pulse las teclas de software para ajustar el umbral adecuado y, a continuacion,
pulse la tecla function para aplicar los cambios.

7. Pulse dos veces la tecla Menu/Back para cerrar el mendu.

Alarma de cambio del viento

Las alarmas de cambio de viento le alertan cuando la direccion del viento cambia ra-
dicalmente.

1. Acceda al menu [Alarmas] siguiendo el procedimiento descrito anteriormente
pagina 3-1.

2. Pulse las teclas de software par seleccionar [Alarma de Shift Wind] y, a continua-
cion, pulse la tecla function.

3. Se resalta [Alarma], pulse la tecla function.

Seleccione [APAGADA] o [ENCENDIDA], segun corresponda. A continuacion,
pulse la tecla function.

» [OFF]: desactiva la alarma. Siga con el paso 7.
* [ON]: activa la alarma.
5. Pulse dos veces la tecla Menu/Back para cerrar el menu.

Alarmas de viento de costado aparente

Las alarmas de viento de costado aparente se activan cuando la velocidad del viento
de costado del lado de babor o estribor supera el umbral definido.

1. Acceda al menu [Alarmas] siguiendo el procedimiento descrito anteriormente
pagina 3-1.

2. Pulse las teclas de software para seleccionar [Alarma de AWA Alta] (estribor) o
[Alarma Min. AWA] (babor) y, a continuacién, pulse la tecla function.

3. Se resalta [Alarma], pulse la tecla function.



3. ALARMAS

3.4

3.41

3.4.2

4.

Seleccione [APAGADA] o [ENCENDIDA], segun corresponda. A continuacion,
pulse la tecla function.

» [OFF]: desactiva la alarma. Siga con el paso 7.
* [ON]: activa la alarma.

Pulse las teclas de software para seleccionar el umbral y, a continuacion, pulse
la tecla function.

Pulse las teclas de software para ajustar el umbral adecuado y, a continuacion,
pulse la tecla function para aplicar los cambios.

Pulse dos veces la tecla Menu/Back para cerrar el menu.

Alarma de Viaje

La alarma de viaje se activa cuando la distancia total recorrida alcanza el umbral es-
pecificado. La distancia total recorrida se calcula desde el momento en que se encien-
de la FI-70 por primera vez. La distancia se almacena en el registro de viaje.

Coémo ajustar la alarma de viaje

1.

Acceda al menu [Alarmas] siguiendo el procedimiento descrito anteriormente
pagina 3-1.

Pulse las teclas de software para seleccionar [Alarma de Viaje] y, a continuacion,
pulse la tecla function.

Se resalta [Alarmal], pulse la tecla function.

Seleccione [APAGADA] o [ENCENDIDA], segun corresponda. A continuacion,
pulse la tecla function.

» [OFF]: desactiva la alarma. Siga con el paso 7.
* [ON]: activa la alarma.

Pulse las teclas de software para seleccionar el umbral y, a continuacion, pulse
la tecla function.

Pulse las teclas de software para ajustar el umbral adecuado y, a continuacion,
pulse la tecla function para aplicar los cambios.

Pulse dos veces la tecla Menu/Back para cerrar el menu.

Coémo poner a cero el registro de viaje

Mientras se muestra un cuadro de datos [Viaje], pulse la tecla Menu/Back.

Pulse las teclas de software para seleccionar [Viaje] y, a continuacion, pulse la
tecla function.

Pulse las teclas de software para seleccionar [Quitar] y, a continuacion, pulse la
tecla function. La FI-70 muestra el siguiente mensaje de confirmacion.

Borrar registro de viaje
¢ Esta udt. Seguro?

Para poner a cero el registro de viaje, pulse la tecla de software izquierda. Para
salir de la puesta a cero del registro, pulse la tecla de software derecha.

Pulse la tecla Menu/Back para cerrar el mendu.
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Alarma de Profundidad

La alarma de profundidad se activa cuando la profundidad se encuentra por encima
o por debajo del umbral definido.

1.

Acceda al menu [Alarmas] siguiendo el procedimiento descrito anteriormente
pagina 3-1.

Pulse las teclas de software para seleccionar [Alarma de Profundidad] y, a con-
tinuacién, pulse la tecla function.

Se resalta [Alarmal], pulse la tecla function.

Seleccione [APAGADA], [Profundo] o [Superficial], segun corresponda, y, a con-
tinuacion, pulse la tecla function.

» [OFF]: desactiva la alarma. Siga con el paso 7.
» [Profundo]: la alarma se activa cuando la profundidad supera el umbral.
» [Superficie]: la alarma se activa cuando la profundidad es inferior al umbral.

Pulse las teclas de software para seleccionar el umbral y, a continuacion, pulse
la tecla function.

Pulse las teclas de software para ajustar el umbral adecuado y, a continuacion,
pulse la tecla function para aplicar los cambios.

Pulse dos veces la tecla Menu/Back para cerrar el mendu.

Alarma de Voltaje Bajo

La alarma de voltaje bajo se activa cuando el voltaje de entrada a la FI-70 desciende
por debajo del umbral definido.

1.

Acceda al menu [Alarmas] siguiendo el procedimiento descrito anteriormente
pagina 3-1.

Pulse las teclas de software para seleccionar [Alarma Voltaje] y, a continuacion,
pulse la tecla function.

Se resalta [Alarmal], pulse la tecla function.

Seleccione [APAGADA] o [ENCENDIDA], segun corresponda. A continuacion,
pulse la tecla function.

» [OFF]: desactiva la alarma. Siga con el paso 7.
* [ON]: activa la alarma.

Pulse las teclas de software para seleccionar el umbral y, a continuacion, pulse
la tecla function.

Pulse las teclas de software para ajustar el umbral adecuado y, a continuacion,
pulse la tecla function para aplicar los cambios.

Pulse dos veces la tecla Menu/Back para cerrar el menu.
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Alarma de temperatura del agua

La alarma de temperatura del agua le avisa cuando la temperatura aumenta o des-
ciende con respecto al umbral definido. La temperatura media se puede usar también
como umbral y se calcula sobre intervalos de un minuto.

1.

Acceda al menu [Alarmas] siguiendo el procedimiento descrito anteriormente
pagina 3-1.

Pulse las teclas de software para seleccionar [Alarma Tem. Agua] y, a continua-
cion, pulse la tecla function.

Se resalta [Alarmal], pulse la tecla function.

Seleccione [APAGADA], [Inferior], [Superior] o [Shear], segun corresponda, y, a
continuacion, pulse la tecla function.

» [OFF]: desactiva la alarma. Siga con el paso 7.

» [Bajal: la alarma se activa cuando la temperatura del agua es inferior al umbral
definido.

+ [Alta]: la alarma se activa cuando la temperatura del agua es superior al umbral
definido.

» [Shear]: la alarma se activa cuando la temperatura del agua es superior al um-
bral definido durante mas de un minuto.

Pulse las teclas de software para seleccionar el umbral y, a continuacion, pulse
la tecla function.

Pulse las teclas de software para definir el umbral adecuado y, a continuacion,
pulse la tecla function para aplicar los cambios.

Pulse dos veces la tecla Menu/Back para cerrar el menu.
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Alarmas del motor

La alarma del motor se activa cuando la FI-70 recibe informacién que contiene errores
o alarmas procedentes del motor.

Los indicadores que se muestran en la siguiente tabla aparecen normalmente en gris
cuando se selecciona la categoria Motor. Cuando la alarma esta activa, el indicador
correspondiente parpadea y el color cambia a naranja-rojo.

Indicador Causalubicacion del problema
i Sistema de control del motor
Bateria
E Refrigerante
Presion del aceite
& (]

1. Acceda al menu [Alarmas] siguiendo el procedimiento descrito anteriormente
pagina 3-1.

2. Pulse las teclas de software para seleccionar [Alarma de motor] y, a continua-
cion, pulse la tecla function.

3. Se resalta [Alarma], pulse la tecla function.

4. Seleccione [APAGADA] o [ENCENDIDA], segun corresponda. A continuacion,
pulse la tecla function.

» [OFF]: desactiva la alarma. Siga con el paso 7.
» [ON]: activa la alarma.

5. Pulse las teclas de software para seleccionar el umbral y, a continuacion, pulse
la tecla function.

6. Pulse las teclas de software para ajustar el umbral adecuado y, a continuacion,
pulse la tecla function para aplicar los cambios.

7. Pulse dos veces la tecla Menu/Back para cerrar el menu.
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Alarma Fondeo

La alarma de fondeo se activa cuando la embarcacién supera la distancia selecciona-
da desde el punto en que se ha establecido la alarma, o cuando la profundidad es su-
perior/inferior al ajuste de umbral de profundidad. Esta alarma resulta de utilidad
cuando la embarcacién esta parada o no hay nadie al timon.

Donde Alarma Fondeo esta Donde Alarma Fondeo
ajustada en [Distancia esta ajustada en [Prof.] :
flﬂ En esta figura
la parte de
U_mbrallde Profundidad a la qué se coplor gris
distancia \ . ajustallaialarma. indica el area

_— rofndidad ==
Posicion del buque \ P /

d tabl N Gecnéman
g Ny

£3x
A
3

de activacion
delajalarma.

>4 Umbral de

1.

Acceda al menu [Alarmas] siguiendo el procedimiento descrito anteriormente
pagina 3-1.

Pulse las teclas de software para seleccionar [Alarma Fondeo] y, a continuacion,
pulse la tecla function.

Se resalta [Alarmal], pulse la tecla function.

Alarma Fondeo Seleccione la distancia cuando [Alarma]
esté establecida en [Distancial.

Apagado

y Seleccione la profundidad cuando
[Alarma] esté establecida en [Prof.].
|

e—— Seleccionar el tipo de zumbador [Alarma]
NS $ esté ajustada en [Encendida].

Seleccione [APAGADA], [Distancia] o [Prof.], segun corresponda. A continuacion,
pulse la tecla function.

» [OFF]: desactiva la alarma. Siga con el paso 7.

» [Distancia]: la alarma se activa cuando la embarcacion supera el umbral de
distancia.

+ [Profundidad]: la alarma se activa cuando la embarcacion va a una profundidad
mayor o menor que el umbral especificado.

Pulse las teclas de software para seleccionar el umbral y, a continuacion, pulse
la tecla function.

Pulse las teclas de software para ajustar el umbral adecuado y, a continuacion,
pulse la tecla function para aplicar los cambios.

Pulse dos veces la tecla Menu/Back para cerrar el menu.
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Alarmas CPA/TCPA

Las alarmas CPA (punto mas cercano de aproximacion) y TCPA (tiempo al punto mas
cercano de aproximacion) se activan cuando la distancia entre su embarcacion y un
blanco AIS es inferior al umbral especificado. Esta alarma se usa como ayuda para

evitar colisiones.

Nota: Las alarmas CPA y TCPA sirven unicamente como ayuda a la navegacion.
Para la seguridad a bordo, no confie Unicamente en estas indicaciones.

1.

Acceda al menu [Alarmas] siguiendo el procedimiento descrito anteriormente
pagina 3-1.

Pulse las teclas de software para seleccionar [Alarma CPA/TCPA] y, a continua-
cion, pulse la tecla function.

Se resalta [Alarmal], pulse la tecla function.

Seleccione [APAGADA] o [ENCENDIDA], segun corresponda. A continuacion,
pulse la tecla function.

» [OFF]: desactiva la alarma. Siga con el paso 9.
* [ON]: activa la alarma.

Pulse las teclas de software para seleccionar [CPA] y, a continuacion, pulse la
tecla function.

Pulse las teclas de software para ajustar el umbral adecuado y, a continuacion,
pulse la tecla function para aplicar los cambios.

Pulse las teclas de software para seleccionar [TCPA] y, a continuacion, pulse la
tecla function.

Pulse las teclas de software para ajustar el umbral adecuado y, a continuacién,
pulse la tecla function para aplicar los cambios.

Pulse dos veces la tecla Menu/Back para cerrar el mend.
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Esta pagina se ha dejado en blanco a propésito.

3-10



4,

MENU SISTEMA

4.1

En este capitulo se describen los diversos elementos del menu [Sistema] que aun
no se han explicado. Para abrir el menu [Sistema], haga lo siguiente:
1. Pulse la tecla Menu/Back para mostrar el menu principal.

2. Pulse las teclas de software para seleccionar [Sistema] y, a continuacion, pulse
la tecla function.

Sistema
Sonido Teclado: Apagado
Luz Teclado: 8
Sharing: Stan Alone
Grupo: A

Configuracién de red compartida de bus CAN
(NMEA2000)

La red NMEA puede contener una o varias unidades FI-70 asi como otros equipos.
En el ejemplo anterior, la red contiene una unidad TZtouch2 y cuatro unidades FI-70.

Algunos valores de configuracién, como el origen de datos y los ajustes de compen-
sacion, realizados en una unidad TZtouch2 (o FI-70 establecida como Master) de la
red se pueden pasar a las unidades esclavas de la misma red. Para ello, es necesario
ajustar la configuracion [Sharing] en la unidad FI-70 o en las unidades con las que de-
see compartir los ajustes. A continuacion se muestran los ajustes que se pueden
compartir en la red.

* Menu Formato Display: solamente [Ref. HDG/COG], [Ajuste Hora] y [Valor de Va-
ria. Magnetical.

» Menu Calibracion Dato: todos los ajustes, excepto [Respu. ang. Vie.].

* Menu Origen de Datos: todos los ajustes, excepto los tanques (del [Tanque/ 1] al
[Tanque/ 6]).

* Menu Unidades: todos los ajustes.

Nota: A las unidades TZtouch2 de la misma red que la FI-70 se les asigna automati-
camente el nivel de uso compartido [Master]. En esta situacion, [Master] no se puede
seleccionar en el menu [Sharing].

4-1



4. MENU SISTEMA

411 Como ajustar el nivel de uso compartido

1. Acceda al menu Sistema siguiendo el procedimiento descrito anteriormente

pagina 4-1.

2. Pulse las teclas de software para desplazarse por el menu y seleccione [Sha-
ring]. A continuacion, pulse la tecla function.

Sistema

Sonido Teclad A ' '

Luz Teclado: Stan Alone
Esclavo

Grupo: Master

3. Pulse las teclas de software para seleccionar [Stan Alone], [Esclavo] o [Master],
segun corresponda; a continuacion, pulse la tecla function para aplicar el ajuste.

Setting Descripcién
[Stan Alone] | Desactiva los ajustes compartidos.
[Esclavo] Los ajustes de la unidad TZtouch2 (o de la FI-70 establecida como uni-
dad Master) se pasan a la unidad FI-70.
[Master] Los ajustes de esta unidad se pasan a todas las unidades FI-70 escla-

vas. Cuando una unidad TZtouch?2 esta en la misma red, la unidad TZ-
touch2 se asigna automaticamente como [Master] y esta opcion no esta
disponible.

4. Pulse la tecla Menu/Back para cerrar el menu.
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Como compartir los ajustes de idioma y brillo
entre unidades FI-70

Los ajustes de [Language] y [Brillo] se pueden compartir dentro de un grupo de uni-
dades FI-70. Si se ajusta la configuracién en una unidad FI-70 del grupo, todas las
demas unidades FI-70 también se ajustan; sin embargo, la configuracion de la unidad
TZtouch2 no se ajusta.

Se pueden realizar tres agrupaciones: A, B y C. Para asignar un grupo a una unidad
FI-70, haga lo siguiente:

1. Acceda al menu [Sistema] siguiendo el procedimiento descrito en pagina 4-1.

2. Pulse las teclas de software para desplazarse por el menu y seleccione [Grupo].
A continuacién, pulse la tecla function.

Sistema

Sonido Teclado: Apa

Luz Teclado:
Sharing:

3. Pulse las teclas de software para seleccionar [A], [B] o [C], segun corresponda.
A continuacién, pulse la tecla function para aplicar el ajuste.

4. Pulse la tecla Menu/Back para cerrar el menu.
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4.3

Coémo ajustar el formato de pantalla

El formato en el que se muestra la fecha, |la hora y otros elementos se puede configu-
rar en el menu [Formato Display]. Al menu [Formato Display] se accede desde el
menu [Sistema].

Formato Display

Ref. HDG/COG Magnetico

Varia. Magnetica Auto
Ajuste Hora: 0:00
Ent v

Opcion de menu

Descripcion

Formatos o margen de
ajuste disponibles

[Referencia de
HDG/COG]

Define el formato en el que se muestra el rumbo.

[Magnetico], [VERDADE-
RO]

[Varia. Magnetica]

Define como agregar variacion magnética (de
manera automatica o manual). Este elemento
solo se encuentra disponible cuando [Ref. HDG/
COQG] esta establecido en [VERDADERQO].
Cuando se usa un sensor de rumbo magnético,
la variacion magnética es necesaria para
mostrar un rumbo verdadero correcto. Si hay un
dispositivo EPFS conectado a la misma red, es-
tablezca esta opcion en [Auto]. Para ajustar la
variacion manualmente, establezca esta opcién
en [Manual].

[Auto], [Manual]

(el margen de ajuste se en-
cuentra entre W 99,9° y E
99,9°)

[Time Offset]

Ajusta la hora UTC.

de [-14:00] a [+14:00]

[Display Hora]

Define el formato en que se muestra la hora.

[12 Horas], [24 Horas]

[Display Fechal

Define el formato en el que se muestra la fecha.
D = Dia, M = Mes, A = Afho

[MMM DD, AAAA],
[DD MMM AAAA],
[AAAA MM DD]

[Display Viento]

Define el formato en el que se muestran la ve-
locidad y el angulo del viento.

[Aparente], [VERDADERO]

[Formato Posicion]

Define el formato en el que se muestran las co-
ordenadas de posicion.

[DD°MM,MM7,
[DD°MM,MMM,
[DD°MM,MMMM],
[DD°MM’SS,S]
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Cémo realizar los ajustes del motor

El numero de motores a bordo de la embarcacion y el numero de motor que se utiliza
como origen de datos de visualizacion se definen en el menu [Configu. Motor].

Nota: Los siguientes ajustes se deben llevar a cabo con el fin de mostrar los datos
correctos del motor en la FI-70.

1.
2.

Acceda al menu [Sistema] siguiendo el procedimiento descrito en pagina 4-1.

Pulse las teclas de software para seleccionar [Configu. Motor] y, a continuacion,
pulse la tecla function.

Pulse las teclas de software para seleccionar [Numero de Motor] y, a continua-
cion, pulse la tecla function.

Pulse las teclas de software para seleccionar el numero correspondiente de mo-
tores a bordo de la embarcacion y, a continuacién, pulse la tecla function.

La FI-70 puede mostrar los datos de hasta tres motores. El ajuste de [Numero de
Motor] también cambia el disefio del menu [Configu. Motor], como se muestra en
la siguiente figura.

Un motor Dos motores Tres motores
Motor Motor Motor
Motor asignado: 1 Motor Babor: 1 Motor Babor: 1
Alarma de motor Motor Estribor: 2 Motor Estribor: 2
Alarma de motor Motor Central: 3
Alarma de motor

Ent v Ent v Ent v

Seleccione el numero de motor que se usara como origen de datos.
Nota: La asignacion del numero de motor se debe realizar en el motor.

Donde [Numero de Motor] esta ajustado en [1]

[Motor asignado]: seleccione el motor que se usara como origen de datos.

Donde [Numero de Motor] esta ajustado en [2]

[Motor Babor]: seleccione el motor que se usara como origen de datos del lado
de babor.

[Motor Estribor]: seleccione el motor que se usara como origen de datos del lado
de estribor.

‘‘‘‘‘‘‘

Motor seleccionado
en [Motor Estribor]

Motor seleccionado
en [Motor Babor]

-0 x1000

¥ 2600ii 3320/

Pantalla de dos motores
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Donde [Numero de Motor] esta ajustado en [3]

[Motor Babor]: seleccione el motor que se usara como origen de datos del lado

de babor.

[Motor Estribor]: seleccione el motor que se usara como origen de datos del lado
de estribor.

[Motor Central]: seleccione el motor que se usara como origen de datos central.

Motor seleccionado
en [Motor Central]

Motor seleccionado
en [Motor Estribor]

Motor seleccionado
en [Motor Babor]

2500

Pantalla de tres motores

6. Pulse dos veces la tecla Menu/Back para cerrar el menu.

Como actualizar la lista de motores [Actualizar Motor

Cuando un motor se retira para realizar en él tareas de mantenimiento, o cuando la
FI-70 pierde conexion con los motores, es importante actualizar la lista de motores.
La funcion [Actualizar Motor] comprueba la red bus CAN/NMEA2000 para ver los mo-
tores conectados y actualiza la lista de motores.
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Cémo ajustar el rango de escala visualizado

El rango mostrado para los medidores de velocidad, motor y cuadro personalizado se
pueden ajustar mediante el procedimiento que se describe a continuacion.
1. Acceda al menu [Sistema] siguiendo el procedimiento descrito en pagina 4-1.

2. Pulse las teclas de software para seleccionar [Rango de escala] y, a continua-
cion, pulse la tecla function.

Rango de escala

Velocidad: 0-20kn I

RPM Motor: 0-4x100rpm

Presion: 0-30psi

Temp.Motor 150-250°F
Ent v

3. Pulse las teclas de software para seleccionar el rango de escala que desea ajus-
tar.
Nota: En la siguiente tabla se muestran las opciones disponibles segun la unidad
predeterminada de los ajustes de medida. Las opciones disponibles en su unidad
FI-70 pueden ser diferentes.

Elemento del menu Descripcion/Opciones de ajuste

[Velocidad] Ajusta el rango de velocidad que se puede mostrar.
Opciones: 0-20 kn, 0-40 kn, 0-80 kn.

[RPM del motor] Ajusta el rango de r.p.m. que se puede mostrar.

Opciones: 0-4x1000 rpm, 0-6x1000 rpm, 0-8x1000 rpm.
[Presion] Ajusta el rango de empuje que se puede mostrar.

Opciones: 0-30 psi, 0-70 psi, 0-150 psi, 0-360 psi.
[Temp.Motor] Ajusta el rango de temperatura del motor que se puede
mostrar.

Opciones: 150-250°F, 120-300°F.

[PresionQil] Ajusta el rango de presion del aceite que se puede mostrar.
Opciones: 0-30 psi, 0-70 psi, 0-150 psi, 0-360 psi, 0-440 psi.
[Tempe. Qil] Ajusta el rango de temperatura del aceite que se puede
mostrar.

Opciones: 150-250°F, 120-300°F.

[P. Refrig.] Ajusta el rango de presion del refrigerante que se puede
mostrar.

Opciones: 0-30 psi, 0-70 psi, 0-150 psi, 0-360 psi, 0-440 psi.
[Tra. Oil P] Ajusta el rango de presion del aceite de los engranajes que se
puede mostrar.

Opciones: 0-30 psi, 0-70 psi, 0-150 psi, 0-360 psi, 0-440 psi.
[Tra. Oil T] Ajusta el rango de temperatura del aceite de los engranajes
que se puede mostrar.

Opciones: 150-250°F, 120-300°F.

[Voltaje] Ajusta el rango de voltaje que se puede mostrar.

Opciones: 8-16 V, 16-32 V.

4. Pulse las teclas de software para seleccionar la opcion correspondiente y, a con-
tinuacion, pulse la tecla function.

5. Pulse dos veces la tecla Menu/Back para cerrar el menu.
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4.6

4.6.1

Como configurar la IF-NMEAFI (opcional)

La IF-NMEAFI opcional es necesaria al introducir datos desde equipo NMEA
analdgico en la unidad FI-70. Configure la IF-NMEAFI de la manera siguiente.

Ajustes de menu de IF-NMEAFI

1. Acceda al menu [Sistema] siguiendo el procedimiento descrito en pagina 4-1.

2. Pulse las teclas de software para seleccionar [IF-NMEAFI] y, a continuacion, pul-
se la tecla function.

IF-NMEAFI

Seleccionar IF;

Ent v

3. [Seleccionar IF] ya esta seleccionado, pulse la tecla function.
Aparece una ventana emergente parecida a la que se muestra _
a la derecha. IF-NMEAF :000007

4. Pulse las teclas de software para seleccionar la unidad IF- IF-NMEAF :000008

NMEAFI correspondiente y, a continuacién, pulse la tecla
function.

5. Pulse las teclas de software para seleccionar [Categoria] y, a continuacion, pulse
la tecla function.

6. Pulse las teclas de software para seleccionar la categoria del sensor analdgico
conectado y, a continuacién, pulse la tecla function. Las opciones disponibles se
enumeran a continuacion, junto con una breve explicacion.

* [Vien.]: para la conexion del sensor de viento (FI-5001/L).

» [ST800/ST850]: para la conexidon del sensor de temperatura del agua/velocidad
(ST-02PSB/ST-02MSB)

» [Combustible]: para la conexion del indicador del tanque.

» [Agua Dulce]: para la conexion del indicador del tanque de agua dulce.

» [Agua Resid.]: para la conexion del indicador del tanque de aguas residuales.
» [Live Well]: para la conexién del indicador del tanque de Live Well.

» [Aceite]: para la conexién del indicador del tanque de aceite.

» [Agua Negras]: para la conexion del indicador del tanque de aguas negras.

7. Sila seleccion en el paso 6 no es [Vien.] ni [ST800/ST850], también se deben
ajustar los siguientes cuatro elementos de menu.

» [Resistance Full]: la resistencia, en ohmios, cuando el tanque esta lleno.
» [Resistance Mid]: la resistencia, en ohmios, cuando el tanque esta a la mitad.
» [Resistance Empty]: la resistencia, en ohmios, cuando el tanque esta vacio.
» [Capacidad]: la capacidad del tanque.
8. Pulse dos veces la tecla Menu/Back para cerrar el mendu.
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4.6.2 Cémo probar la IF-NMEAFI
Acceda al menu [Sistema] siguiendo el procedimiento descrito en pagina 4-1.
2. Pulse las teclas de software para seleccionar [IF-NMEAFI] y, a continuacion, pul-
se la tecla function.
3. [Seleccionar IF] ya esta seleccionado, pulse la tecla function.
4. Pulse las teclas de software para seleccionar la unidad IF-NMEAFI correspon-
diente y, a continuacién, pulse la tecla function.
5. Pulse las teclas de software para seleccionar [IF-NMEAFI Test] y, a continua-
cion, pulse la tecla function.
Se muestra la pantalla de resultados de diagnéstico para la unidad IF-NMEAFI
seleccionada.
IF-NMEAFI Test __.- Numeros de programa de ROM. “xx”
ROM:0OK 1451463-xx.xx b--"""T indica el numero de version.
1451462-xx.xX ROM: el resultado se muestra como OK o NG (No Good, incorrecto).
RAM:OK Backup:OK RAM: el resultado se muestra como OK o NG (No Good, incorrecto).
Backup: el resultado se muestra como OK o NG (No Good, incorrecto).
6. Pulse la tecla Menu/Back en cualquier momento para cerrar la pantalla de resul-
tados.
7. Pulse dos veces la tecla Menu/Back para cerrar el menu.
4.6.3 Coémo poner a cero los ajustes predeterminados de fabrica en

la IF-NMEAFI

Acceda al menu [Sistema] siguiendo el procedimiento descrito en pagina 4-1.

2. Pulse las teclas de software para seleccionar [IF-NMEAFI] y, a continuacion, pul-
se la tecla function.

3. [Seleccionar IF] ya esta seleccionado, pulse la tecla function.

4. Pulse las teclas de software para seleccionar la unidad IF-NMEAFI correspon-
diente y, a continuacion, pulse la tecla function.

5. Pulse las teclas de software para seleccionar [Actualizar] :
. ‘. . Refrescar ajuste
y, a continuacion, pulse la tecla function. Aparece la ven- | o\ A F|
tahna emergente de confirmacion que se muestra a la dere- | ; gsta udt. Seguro?
cha.

6. Para salir de la puesta a cero, pulse la tecla de software de-
recha. Pulse la tecla de software izquierda para restablecer
los ajustes predeterminados de fabrica. La IF-NMEAFI se rei-
niciara, con lo que se restauraran todos los ajustes de fabrica
y aparecera el mensaje que se muestra arriba a la derecha.

Por FavorEspere
unMomento.

7. Pulse dos veces la tecla Menu/Back para cerrar el menu.
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4.7

4-10

Como interpretar el menu Configurac. I/0

El menu [Configurac. I/0O] contiene informacién respecto a los datos entrantes. A este
menu se accede desde el menu [Sistemal.

Lista de Equipos

Intercone. Info.

Ent

[Entrada PGN]

Seleccione [Entrada PGN] para mos-
trar una lista de PGN que se pueden
introducir en esta unidad FI-70. Los
elementos de la lista de PGN que es-
tan disponibles se muestran en negro

y los elementos no disponibles en gris.

[Lista de Equipos]

Seleccione [Lista de Equipos] para mostrar una
lista de dispositivos conectados a la misma red
que esta unidad FI-70. La lista muestra el nombre  [\vs.200 000032
del dispositivo y el nimero de identificacién de IF-NMEAF:000004

red exclusivo del dispositivo.

[Actualizar bus CAN]

Configurac. 1/0

Entrada PGN

Actualizar CAN Bus

Entrada PGN
[PIEEA 126996 127237 127245 127250
127251 127257 127258 127488 127489
127493 127497 127505 128259 128267
129025 129026

“. Tiempo del sistema __

Nombre del PGN actualmente seleccionado

Lista de Equipos
SC-30  :000200

IF-NMEAF:000005

Seleccione [Actualizar bus CAN] (Actual. NMEA2000*) para actualizar los elementos
que se muestran en las pantallas [Entrada PGN] y [Lista de Equipos]. Las listas se
deben actualizar cuando se agregan o se eliminan dispositivos en la misma red que

esta unidad FI-70.

*: El nombre del menu puede cambiar segun la version del software.

[Intercone. Info.]

Seleccione [Intercone. Info.] para mostrar las sefales de cableado y los colores de ca-

ble del conector NMEA2000.
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Cémo ajustar el origen de datos

La FI-70 detecta automaticamente los origenes de datos de la red y se conecta a
ellos. Estos ajustes se pueden cambiar segun sea necesario realizando los siguientes
pasos:

1. Acceda al menu [Sistema] siguiendo el procedimiento descrito en pagina 4-1.

2. Pulse las teclas de software para seleccionar [Origen de Datos] y, a continua-
cion, pulse la tecla function.

Origen de Datos
Rumbo: SC-30 :000200
stw:

SOoG:
| Ent v

3. Pulse las teclas de software para seleccionar el origen correspondiente y, a con-
tinuacion, pulse la tecla function.

Source Descripcion
[Posicion] Origen de datos de informacion relativa a la posicion (GPS, etc.)
[Rumbo] Origen de datos de informacién relativa al rumbo.
[STW] Origen de datos de velocidad sobre el agua.
[SOG] Origen de datos de velocidad respecto al fondo.
[Navegacion] Origen de datos de navegacion.
[Prof.] Origen de datos de profundidad.
[Temperatura Agua] | Origen de datos de temperatura del agua.
[Viento] Origen de datos de la velocidad/angulo del viento.
[AIS] Origen de datos de informacion relativa a AlS.
De [Tanque/ 1] a Origen de datos de informacion relativa al tanque.
[Tanque/ 6]

4. Pulse las teclas de software para seleccionar el sensor correspondiente y, a con-
tinuacion, pulse la tecla function.

5. Repita el procedimiento para ajustar los valores de otros sensores si es necesa-
rio.

6. Pulse dos veces la tecla Menu/Back para cerrar el menu.

Cambio automatico del origen de datos

La FI-70 puede cambiar automaticamente de origen de datos si los datos del origen
definido se interrumpen o se pierden, siempre y cuando haya un sensor adecuado co-
nectado a la misma red que la FI-70.

Los sensores de AlS y todos los sensores de tanques no se cambian automaticamen-
te.
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49 Como ajustar (calibrar) los datos entrantes

Utilice el menu [Calibracion Dato] para ajustar las compensaciones de la entrada de

datos a la FI-70.

1. Acceda al menu [Sistema] siguiendo el procedimiento descrito en pagina 4-1.

2. Pulse las teclas de software para seleccionar [Calibracion Dato] y, a continua-
cion, pulse la tecla function.

Ajuste (STW)

Salto de Viento: 0s(20.0kn)
Ajustar(Velocidad V): 1.00(5.0kn)

Respu. ang. Vie.: 0s

Calibracion Dato - Elvalortras la

calibracion se
1.00(18.0 muestra entre
paréntesis.

Ent v

3. Pulse las teclas de software para seleccionar los datos correspondientes que
compensar y, a continuacion, pulse la tecla function.
Los datos que se pueden compensar se muestran en la siguiente tabla.

Ajuste (STW)

Compensa la velocidad mostrada.

Salto de Viento

Compensa el retraso entre el sensor del viento y la FI-70.

Ajustar(Velocidad V)

Compensa la velocidad del viento mostrada.

Respu. ang. Vie.

Define la velocidad de respuesta de la aguja. Los ajustes en
valores bajos ofrecen respuestas mas rapidas (movimiento
de la aguja).

Ajuste (Angulo viento)

Compensa el angulo del viento.

Ajuste (HDG)

Compensa el rumbo.

Ajuste (Profun.)

Compensa la profundidad.

Ajuste (Tem. A.)

Compensa la temperatura del agua.

4. Pulse las teclas de software para seleccionar la compensacion necesaria y,
a continuacion, pulse la tecla function.

5. Pulse dos veces la tecla Menu/Back para cerrar el mend.
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Como cambiar el idioma

Para cambiar el idioma, siga estos pasos:

Acceda al menu [Sistema] siguiendo el procedimiento descrito en pagina 4-1.

2. Pulse las teclas de software para seleccionar [Language] y, a continuacion, pulse

la tecla function.

3. Pulse las teclas de software para seleccionar el idioma correspondiente y, a con-
tinuacion, pulse la tecla function para aplicar el ajuste.

4. Pulse la tecla Menu/Back para ce-

rrar el menu.

Sistema

Restaurar Ajuste

Como cambiar las unidades de medida

Todas las unidades de medida se pueden cambiar mediante el procedimiento que se

indica a continuacion.

Diagnostico: English l

Francais

=spanol

Deutsch

Acceda al menu [Sistema] siguiendo el procedimiento descrito en pagina 4-1.

2. Pulse las teclas de software para seleccio-
nar [Unidades] y, a continuacion, pulse la te-

cla function.

Unidades

3. Seleccione la unidad que desea ajustary, a Velocidad:

continuacién, pulse la tecla function para

mostrar las opciones disponibles. Distancia:

4. Ajuste las unidades segun sea necesarioy | Velocidad Viento:

pulse la tecla function.

Ent

5. Pulse dos veces la tecla Menu/Back para

cerrar los menus.

Las unidades y sus opciones disponibles se muestran en la siguiente tabla.

Profundidad: ft |

kn
NM
kn

v

Unidad Opciones disponibles
[Prof. (profundidad)] [ft], [m], [fm], [PB]
[Velocidad] [kn], [km/h], [MPH]
[Distancia] [NM], [km], [SM], [NM,yd], [NM,m], [km,m], [SM,yd]
[Velocidad Viento] [kn], [km/h], [MPH], [m/s]
[Temp.] (Temperatura) [°Cl, [°F]
[Fluido] [11, [gal]

[Presion Atmosfe.]
(Presion Atmosférica)

[hPa], [mbar]

[Presion Motor]

(Presién del Motor)

[kPa], [bar], [psi]
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412

4-14

Otros elementos

Modo Demo

El [Modo Demo] es una demostracion de las diversas pantallas y categorias disponi-
bles para la FI-70. Se utiliza la informacién precargada en un ciclo y se simula un uso
periddico. El [Modo Demo] no requiere la conexién de un sensor.

Cuando el [Modo Demo] esta activo, el indicador E se muestra continuamente en
la esquina superior derecha de la pantalla, con independencia de la categoria, el
menu o los ajustes. Durante este modo, las paginas se cambian automaticamente a
intervalos periodicos.

Nota: No use este modo durante la navegacion.

Diagnéstico

El menu [Diagnostico] se puede usar para realizar un autodiagndstico de la FI-70, pro-
bar las teclas o probar la pantalla.

Para obtener mas informacion sobre el menu [Diagnostico], consulte "Cémo realizar
una prueba de diagnéstico de la FI-70" de la pagina 6-4.

Restaurar Ajuste Fabrica
Restablece la FI-70 a sus ajustes de fabrica originales.

Nota: Esta accion elimina todas las configuraciones y ajustes del usuario.



S.

INSTALACION Y AJUSTES INI-
CIALES

5.1

Coémo montar la FI-70

n

strucciones de montaje

Siga estas instrucciones cuando seleccione una ubicacién de montaje.

Escoja una ubicacién bien ventilada.

Escoja una ubicacion en la que las vibraciones y sacudidas sean minimas.
Mantenga la FI-70 alejada de fuentes de calor, como conductos de escape o ven-
tilacion.

Respete las distancias de seguridad de los compases, tal y como se describe al co-
mienzo de este manual.

Seleccione una ubicacién plana con menos de 1 mm de diferencia en altura.

Cuando seleccione la ubicacién de montaje, tenga en cuenta la longitud del cable
de conexioén.

Consultando el esquema al dorso de este manual, deje espacio suficiente alrede-
dor de la FI-70 para permitir las tareas de mantenimiento y reparacion.

Cuando la FI-70 no se esté utilizando, péngale la tapa blanda (suministrada). Deje
espacio suficiente alrededor de la FI-70 para permitir colocar la tapa blanda.

Cuando los conectores posteriores y conectores de bus CAN/NMEA2000 estén so-
metidos a humedades o a salpicaduras de agua, impermeabilicelos como se mues-
tra a continuacion.

1. Envuelva el punto de conexion con una sola capa de cinta de vinilo.
2. Envuelva una capa de cinta autoadhesiva sobre la cinta de vinilo.

3. Envuelva dos capas de cinta de vinilo sobre la cinta autoadhesiva.

Impermeabilizar
los conectores

A

Conectoren T
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5.1.1

Montaje empotrado

Usando la siguiente figura como referencia, siga el procedimiento de montaje empo-
trado de la FI-70.

Nota: Al actualizar desde un instrumento de la serie FI-50, vuelva a taladrar los orifi-
cios de los pernos roscados donde estaba instalado dicho instrumento para permitir
el uso del orificio de montaje.

1.
2.

6.

Practique un hueco en la ubicacién de montaje utilizando la plantilla suministrada.

Ajuste los pernos roscados suministrados (M3x40, 2 uds.) a la parte trasera de la
FI-70.
Nota: No utilice herramientas para ajustar o insertar los pernos roscados.

Tuerca de mariposa

Arandela elastica \\@
Arandela plana %

Consola

Esponja de montaje
empotrado

Ajuste la esponja de montaje empotrado suministrada a la parte trasera de la Fl-
70.

Pase el cable por el hueco y, a continuacién, conéctelo a la FI-70.

Instale la FI-70 en el orificio de montaje, asegurandose de que la unidad esta
orientada hacia arriba.

Coloque y apriete las arandelas y la tuerca de mariposa (no suministrados).

Cuando se utilicen materiales suministrados localmente

Al utilizar tornillos suministrados localmente para asegurar la FI-70, la profundidad de
la rosca debe ser de 5 mm aproximadamente, tal como se indica en la figura siguien-

te.

Vista lateral

Consola FI-70

ol

4

Aprox. 5 mm



5.1.2

Indica los puntos de
bloqueo de la tapa blanda

5. INSTALACION Y AJUSTES INICIALES

Instalacién frontal (opcional)

Se puede utilizar el kit de instalacion frontal opcional para instalar la FI-70 cuando el
acceso a la parte trasera de la consola se ve limitado.

Panel de montaje frontal

Tornillo autorroscantejy .

Arandelas

1. Practique un hueco en la ubicacion de montaje utilizando la plantilla suministrada
con el kit de instalacion frontal montaje.

2. Coloque los pasadores de seguridad y las arandelas (sumi-
nistrados con el kit de montaje frontal) en la FI-70, tal como
muestra la siguiente figura.

3. Fije el panel de instalacion frontal a la consola con cuatro
tornillos autorroscantes (suministrados con el kit de instala-
cion frontal).

Nota: Consultando la figura de la derecha, compruebe que
el panel de montaje frontal esté orientado de la manera co-
rrecta. Ranuras para

4. Pase el cable por el hueco y, a continuacion, conéctelo ala  Pasador de
FI-70. seguridad

5. Fije la FI-70 al panel de instalacion frontal mediante los pa-
sadores de seguridad y las ranuras de estos como guias.

6. Empuje la FI-70 en el panel de montaje frontal hasta que escuche un “click”, lo
cual indica que la FI-70 ya esta fijada en el panel.

Como impermeabilizar los orificios de montaje

Cuando exista el riesgo de que pueda entrar agua en el orificio de instalacion frontal,
este se debe impermeabilizar con sellante marino. Hay que proceder con cuidado
para no rellenar los puntos de bloqueo de la tapa blanda de la FI-70. (Ocho en total,
en la parte trasera de la unidad: cuatro arriba y cuatro abajo; consulte la siguiente fi-
gura como referencia). El uso de silicona en los puntos de bloqueo evita que la tapa
blanda se coloque correctamente.

Vista detallada del area de aplicacion de sellante marino

\ Y e—— Consola

Sellante marino

FI-70 ———

) m frontal

| Panel de montaje




5. INSTALACION Y AJUSTES INICIALES

Como extraer una FI-70 con instalacion frontal

Para extraer la FI-70 del panel de instalacion frontal, suelte los soportes para patillas
de la parte posterior del panel y extraiga la FI-70. No la extraiga a la fuerza, podria
dafar los soportes para patillas, las patillas, el panel de instalacion frontal o la unidad

FI-70.
Parte trasera de la consola /\
(oY N

beracién del soporte para patillas

w1
Soportes —_\ / \\ ‘

para patillas Pasador de seguridad




5.2

5.2.1

(M12-05BM+05BF-060, 6 m)

Al cable principal de red
de bus CAN/NMEA2000

Cable de tierra
(IV-1,25 mm2, suministrado localmente) |

5. INSTALACION Y AJUSTES INICIALES

Cableado

La FI-70 puede mostrar informacion de varios sensores. En el ejemplo de configura-
cién tipica mostrado en "CONFIGURACION DEL SISTEMA" de la pagina vi se usa el
conversor de datos opcional (IF-NMEAFI) para mostrar informacién de los sensores
analdgicos. La FI-70 forma parte de una red, conectada a través del cable principal
de bus CAN/NMEA2000.

Para obtener informacién detallada acerca del cableado y la configuracién del bus
CAN, consulte “Furuno CAN bus Network Design Guide” (TIE-00170-*) en FURUNO
Tech-Net.

Como conectar la unidad

Puerto NMEA2000

\ Borne de puesta
ﬁ \ a tierra

Conjunto de cable

L

*: Fijado a la FI-70, retirar para instalar

Borne de tierra del barco

N =

Puerto NMEA2000

Mediante el conjunto de cables suministrado, conecte la FI-70 al cable principal de red
de bus CAN/NMEAZ2000. La FI-70 debe estar en la misma red que los sensores a los
gue desea conectarse. La alimentacién también se suministra a la unidad a través del
cable principal de bus CAN/NMEAZ2000.

. Qué es CAN bus?

Bus CAN es un protocolo de comunicacion (compatible con NMEA2000) que compar-
te varios datos y senales a través de un unico cable principal. Solo tiene que conectar
cualquier dispositivo bus CAN al cable principal para ampliar la red a bordo. Con CAN
bus, se asignan identificadores (ID) a todos los dispositivos de la red, y se puede de-
tectar el estado de cada sensor en la red. Todos los dispositivos bus CAN se pueden
incorporar a la red bus CAN. Para obtener mas informacion acerca del cableado del
CAN bus, consulte “Furuno CAN bus Network Design Guide” (Tipo: TIE-00170) en
Tech-Net.
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5.2.2

1.

Coémo conectar a tierra la FI-70

Fabrique un cable de tierra (IV-1,25 mm2, suministrado de forma local) con un ter-
minal de extremo cerrado (suministrado de forma local).

Conecte el terminal de extremo cerrado a la parte trasera de la FI-70, como se
indica en la figura de la pagina anterior.

Conecte el extremo suelto del cable de tierra a la conexién a tierra del buque.

Como conectarse a los transductores de viento FI-5001/L

Para conectar el transductor de viento FI-5001 o FI-5001L a fin de convertir

los datos analégicos del sensor al formato de datos de bus CAN/NMEA2000, se re-
quiere el conversor de datos analdgicos IF-NMEAFI. Para conectar la FI-70 al FI-5001
o FI-5001L, use la caja terminal que se incluye con los transductores.

Para obtener informacion detallada sobre la instalacion de IF-NMEAFI y de FI-5001 o
FI-5001L, consulte el Manual de instalacién (IMC-72661) o Guia de instalacion (C72-
01403).

Transductor de viento FI-5001 o FI-5001L

Consultando las figuras que se muestran a continuacion, fabrique el cable de co-
nexion del sensor externo y el cable FI-50-SENSOR.

Cable FI-50-SENSOR (FI-5001/L) Cable de conexién del sensor externo

Corte el conector para .

fabricar el cable. 5 Corte los cables sin usar a

Cable de —>i1¢ Unalongitudadecuaday 5
' aislelos con cinta de V|n|lo.,

apantallamiento &
NP
trenzado P
Iz o/ \\ S

; 40 ;

Dimensiones mostradas en milimetros (mm).
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2. Afloje los dos tornillos de la tapa de la caja terminal, retire la tapa y conecte los
cables a su bloque de terminales respectivos.

Bridas para cables

Cable FI-50-SENSOR
(FI-5001/L)

Caja terminal (interior)

,— Bloque de terminales
q Ny

Bridas para cables

Cable de conexion
del sensor externo
(IF-NMEAFI)

3. Fije los cables a la caja terminal con las bridas de cable (incluidos en FI-5001/L).
4. Cierre la tapa de la caja terminal.

CN2
CABLE PRINCIPAL

L >— las bridas de cable

Fije el cable con

proporcionadas.

5.2.3 Coémo conectarse a la caja de conexiones FI-5002 (opcional)
Cuando utilice el FI-5002, conecte el puerto NMEA2000 de la FI-70 a los conectores
MC internos de FI-5002 (de CN3 a CN5).
Para obtener instrucciones de instalacién de FI-5002, consulte el Manual de instala-
cion (C72-00702).
— Vista interna de FI-5002
CN3 - CN5
[izvce] | CAIDA
/I\Conector MC
M12-05BM+05BF-Oxx| | fp SN
(1m,2m, 6 m)
Conectarse a
CN3atravésde CN5. | S oiomooeo0m0ooris s
FI-5002 BN (0 T
Cable de alimentacion (2 m) e :

Blanc® Negro
756 9

5o

Cuadro eléctrico

Caja de conexiones FI-5002 (vista lateral
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Coémo fabricar el cable M12-05BM+05BF-0xx y el conector MC

Cable Sefial Punto de
Conductor ——— S conexion
de retorno wéjy/ Retorno | APANTALLAMIENTO 1

Rojo NET-S
v Negro NET-C
Blanco | NET-H
Azul NET-L

©

a b~ WDN

Como insertar los cables:

1. Trence los conductores.

2. Afloje el tornillo con un destornillador de cabeza plana.
3. Inserte el nucleo conductor del cable en el orificio.

4. Apriete el tornillo.

5. Tire del cable para confirmar que esta bien conectado.

=4
Nucleo ~
Trenzar

Conector MC

5.24 Resistencias de terminal

Las resistencias de terminal son necesarias para cerrar los extremos de la red y asi
completar la red.

Estan disponibles las siguientes resistencias de terminal de FURUNO:

Pieza Tipo N.° de cédigo Observaciones

Conector | LTWMN-05AMMT-SL8001 | 000-160-508-10 | Miniconector, macho

NMEA LTWMN-05AFFT-SL8001 000-160-509-10 | Miniconector, hembra

LTWMC-05BMMT-SL8001 000-168-604-10 Microconector, macho

LTWMC-05BFFT-SL8001 000-168-605-10 | Microconector, hembra

Conexion directa al cable principal de bus CAN/NMEA2000

Instale resistencias de terminal en ambos extremos del cable principal de red de bus

CAN/NMEAZ2000.
[A— —— EIETED
=
QRwas
Terminal Terminal
/ \
-l (A

~&— C(able principal de bus CAN/NMEA2000 —»
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Conexidn a través de la caja de conexiones FI-5002 (opcional

La caja FI-5002 dispone de dos resistencias de terminal (R1 y R2). Las resistencias
estan configuradas de la siguiente manera:
» Si no se conecta ningun cable principal, R1 y R2 se colocan en la posicion ON.

» Si se conecta un cable principal, se coloca uno de los dos, R1 0 R2, en la posicion
ON.

» Si se conectan dos cables principales, R1y R2 se colocan en posicién OFF.

R2 R1 -«———— Ajuste del bloque de puentes —

O : La resistencia esta
desconectada. (OFF)

m| - La resistencia esta

m (,‘i‘
o8 &1 o8

CN2 conectada. (ON)

Entrada/Salida PGN

La FI-70 puede recibir/transmitir los siguientes PGN.

PGN de entrada

PGN Descripcion PGN Descripcion
059904 | Solicitud ISO 060928 | Reclamacion de direccion ISO
061184 | Funcion del grupo de autodiagnéstico 126208 | Funcion del grupo de reconocimien-
to/solicitud NMEA
126720 | Funcion del grupo de memoria/Funcién | 126992 | Tiempo del sistema
del grupo de solicitud/Mensaje de GMM
126996 | Informacién del producto 127237 | Control de rumbo/desviacion
127245 | Timon 127250 | Rumbo de la embarcacion
127251 | Rate of Turn 127257 | Actitud
127258 | Variacion Magnetica 127488 | Parametros de Motor, Actualizacion
Réapida
127489 | Parametros Motor, Dinamicos 127493 | Parametros Motor, Dinamicos
127497 | Parametro de viaje, Motor 127505 | Nivel Fluido
128259 | Velocidad, referenciada al agua 128267 | Profundidad del Agua
129025 | Posicion, actualizacién rapida 129026 | COG y SOG, actualizacién rapida
129029 | Datos de posicion GNSS 129033 | Local Time Offset
129038 | AIS Class A Position Report 129039 | AIS Class B Position Report
129040 | AIS Class B Extended Position Report | 129283 | Cross Track Error
129284 | Datos de navegacion 129285 | Navegacion - Informacion sobre
ruta/WP
129794 | Datos estaticos y de viaje relacionados | 129809 | Notificacion de datos estaticos de
con “CS” de AIS Clase B, Parte A
AIS Clase A
129810 | Notificacion de datos estaticos de “CS” | 130306 | Datos del viento
de AIS Clase B, Parte B
130310 | Parametros medioambientales 130311 | Parametros medioambientales
130312 | Temperatura 130313 | Humedad
130314 | Actual Pressure 130316 | Temperatura, Rango ampliado




5. INSTALACION Y AJUSTES INICIALES

PGN Descripcion PGN Descripcion
130576 | Estado de aletas co. 130577 | Datos de direccion
130816 | PGN propietario (Furuno) 130821 | PGN propietario (Furuno)
130822 | PGN propietario (Furuno) 130825 | PGN propietario (Furuno)
130880 | PGN propietario (Furuno) 130841 | PGN propietario (Furuno)
PGN de salida
PGN Descripcién PGN Descripcion
059392 | ISO Acknowledgment 059904 | Solicitud ISO
060928 | Reclamacion de direccion ISO 061184 | Funcion del grupo de autodiagndsti-
co
126208 | Funcién del grupo de reconocimiento/ 126464 | Funcion de grupo de PGN de recep-
solicitud NMEA cion/transmision
126720 | Funcién del grupo de memoria/Funcion | 126993 | Latido
del grupo de solicitud/Mensaje de GMM
126996 | Informacién del producto 130314 | Actual Pressure
130816 | PGN propietario (Furuno) 130821 | PGN propietario (Furuno)
130822 | PGN propietario (Furuno) 130823 | PGN propietario (Furuno)
130825 | PGN propietario (Furuno) 130841 | PGN propietario (Furuno)

5.4
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Ajustes iniciales posteriores a la instalacion

(menu Inicializar)

Una vez que se ha completado el montaje y el cableado y se ha activado la red bus
CAN/NMEAZ2000, se arrancara la FI-70. Si esta es la primera vez que se enciende la
FI-70, se mostrara el menu [Inicializar]. Configure el idioma, las unidades de medida

y el tipo de barco en este menu.

Language

Unidades

Tipo:

Inicializar

English

Francais

Espanol

Deutsch

Siga el procedimiento que se describe a continuacion para configurar la FI-70. Finali-
zado este proceso, configure los origenes de datos (consulte, seccion 4.8) y el IF-
NMEAFI (consulte seccion 4.6.1), segun sea necesario.

1. Se selecciona [Language], pulse la tecla function.
La FI-70 admite los siguientes idiomas:

* English
+ Espariol
* ltaliano
+ Danés
* Noruego

» Francés
« Aleman
* Portugués

« Sueco
* Finés

2. Pulse las teclas de software para seleccionar el idioma adecuado y, a continua-
cion, pulse la tecla function para aplicar el ajuste.
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3. Pulse las teclas de software para seleccionar [Unidades] y, a continuacion, pulse
la tecla function.

4. Seleccione la unidad que desea ajustary, a continuacion, pulse la tecla function
para mostrar las opciones disponibles. Las opciones se describen en la tabla en
la siguiente pagina.

Unidad Opciones disponibles
Prof. (profundidad) [ft] (pies), [m] (metros), [fm] (brazas), [PB] (passi/braza)
Velocidad [kn] (nudos), [km/h] (kildbmetros por hora),
[MPH] (millas por hora)
Distancia [NM] (millas nauticas), [km] (kilbmetros),
[SM] (millas terrestres), [NM,yd] (millas nauticas, yardas)
Velocidad Viento [kn] (nudos), [km/h] (kilbmetros por hora),
[MPH] (millas por hora), [m/s] (metros por segundo)
Temp. (temperatura) °C (grados centigrados), °F (grados Fahrenheit)
Fluido | (litros), gal (galones)
Presion Atmosfe. (presion atmosférica) | hPa (hectopascales), mbar (milibares)
Presion Motor (presion del motor) kPa (kilopascales), bar, psi (libra por pulgada cuadrada)

5. Seleccione las unidades segun sea necesario y pulse la tecla function.

6. Pulse la tecla Menu/Back para volver al menu [Inicializar].

7. Pulse las teclas de software para seleccionar [Tipo] y, a continuacion, pulse la
tecla function.

8. Seleccione el tipo de embarcacién adecuado (Barco a Motor, Ve-  [maee s
lero o Motor) y, a continuacion, pulse la tecla function.
El valor predeterminado de la configuracién de categoria y pagina Velero
se preselecciona segun el tipo de embarcacion seleccionado. Es- Motor
tos ajustes se pueden cambiar mas adelante segun sea necesario.

Pagina n° [Barco a Motor] [Velero] [Motor]
1 Compas Compas Motor
2 STW AWA Caja Habitual (PresionQil,
Temp. del motor, etc.)*
3 Grafico de temperatura del agua | STW Apagada
4 Caja Habitual (POSC., SOG, Caja Habitual (STW) | Apagada
COG)
5 Caja Habitual Caja Habitual Apagada
(POSC., Temp. Agua, SOG) (POSC., AWS, STW)
6 Apagada Apagada Apagada
7 Apagada Apagada Apagada

* Los datos mostrados en los cuadros personalizados dependen del nimero de
motores definido en [Numero de Motor] (consulte el paso 11).

Donde el tipo de embarcacion esta establecido en [Motor], pulse las teclas de sof-
tware para seleccionar [Configu. Motor] y, a continuacion, pulse la tecla function.
Si el tipo de embarcacion esta establecido en [Barco a Motor] o [Velero], pulse la
tecla Menu/Back para completar la configuracion inicial.

10. Con [Numero de Motor] seleccionado, pulse la tecla function.
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5-12

11. Pulse las teclas de software para seleccionar el nimero de motores en la embar-
cacion y, a continuacion, pulse la tecla function.
La FI-70 puede mostrar los datos de hasta tres motores. Los elementos de menu

que aparecen en el menu [Configu. Motor] cambian segun el nimero de motores
aqui seleccionados.

Un motor Dos motores Tres motores
Motor Motor Motor
Motor asignado: 1 Motor Babor: 1 Motor Babor: 1
Alarma de motor Motor Estribor: 2 Motor Estribor: 2
Alarma de motor Motor Central: 3
Alarma de motor

Ent v Ent v Ent v
12. Seleccione el de motor que se usarad como origen de datos.
Nota: Los numeros de motor se asignan en cada motor.

Donde [Numero de Motor] esta ajustado en [1]
[Motor asignado]: selecciona el numero de motor que se mostrara.

Donde [Numero de Motor] esta ajustado en [2

[Motor Babor]: selecciona el numero de motor que se mostrara en el lado iz-
quierdo de la pantalla.

[Motor Estribor]: selecciona el numero de motor que se mostrara en el lado
derecho de la pantalla.

Motor seleccionado

Motor seleccionado
como [Motor Babor]

como [Motor Estribor]

[

)
)
[}
]
.

PR,

Donde [Numero de Motor] esta ajustado en [3

[Motor Babor]: selecciona el nimero de motor que se mostrara en el lado iz-
quierdo de la pantalla.

[Motor Estribor]: selecciona el numero de motor que se mostrara en el lado
derecho de la pantalla.

[Motor Central]: selecciona el numero de motor que se mostrara en el medio
de la pantalla.

Motor seleccionado como [Motor Central]

Motor seleccionado

como [Motor Babor] . i 41 coOmo [Motor Estribor]

As ........

13. Pulse dos veces la tecla Menu/Back para cerrar eI mendu.



6. MANTENIMIENTO,
SOLUCION DE PROBLEMAS

Este capitulo proporciona la informacién necesaria para mantener su equipo en bue-
nas condiciones de trabajo.

/A ADVERTENCIA AVISO

No abra el equipo. No aplique pintura, sellante

) . anticorrosivo o spray de contacto
Solo el personal cualificado al revestimiento ni a las piezas de
debe trabajar en el interior lastico del .
del equipo. plastico del equipo.

Estos productos contienen
disolventes organicos que pueden
danar el revestimiento o las piezas de
plastico, especialmente los
conectores de este material.

6.1 Mantenimiento preventivo

Se recomiendan los siguientes procedimientos para mantener el rendimiento.

Elemento
que debe Puntos de comprobacion Solucion
comprobar

Cableado Compruebe que todo el cableado | Vuelva a conectarlo si fuera necesario.
esta firmemente sujeto y que no | Si es necesario, sustituyalos.

existe corrosion de ningun tipo.
Cajadela Polvo/suciedad en la caja. Limpie el polvo con un pafo suave que no haga
unidad pelusa. Cuando el polvo sea especialmente difi-
cil de quitar, use un detergente doméstico suave
para humedecer el pafio. Tras la limpieza, utilice
un paino suave seco libre de pelusa para secar
la unidad.

No emplee acetona, disolventes u otros produc-
tos quimicos ya que podrian dafar la unidad o
eliminar las indicaciones.

LCD La pantalla se oscurece debido a | Limpie el LCD cuidadosamente para evitar ra-
la acumulacion de polvo/sucie- yarlo o dafarlo; con un pafiuelo de papel y un
dad. producto lim-piador para LCD. Para eliminar la
suciedad o los residuos de sal, utilice un produc-
to limpiador para LCD y limpie lentamente con
un pafuelo de papel hasta que se disuelva la
suciedad o la sal. Cambie el pafiuelo de papel a
menudo, para que la sal o la suciedad no dafien
el LCD. No use productos como disolventes, ac-
etona ni gasolina para la limpieza.
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6.2 Solucién de problemas

Si cree que el equipo no esta funcionando correctamente, siga los procedimientos de
la tabla siguiente para intentar restablecer el funcionamiento normal. Si no puede res-
tablecer el funcionamiento normal, no intente realizar comprobaciones en el chasis.
Dentro no hay componentes que pueda arreglar el usuario.

Problema Causa posible Solucién
El equipo no se * La unidad no recibe ali- » Compruebe la alimentacion
puede encender. mentacion. eléctrica. Vuelva a cablear si es
necesario.
» El conector trasero esta * Revise el cableado. Vuelva a
desconectado o danado. conectar o sustituya en caso
necesario.
El equipo esta * El cable del sensor esta * Revise el cableado del sensor.
encendido pero desconectado o dafiado. Vuelva a conectar o sustituya
no se muestran si es necesario.
datos. » El sensor esta dafiado. + Compruebe el sensor. Sus-

titiyalo si es necesario.
Se muestran da- |+ Launidad esta préximaa |+« Desconecte todos los equipos

tos imprecisos un equipo que genera creadores de campos electro-
campos electromagnéti- magnéticos. Enciéndalos y
cos. apaguelos, uno a uno, y compru-

ebe la pantalla cada vez. Cam-

bie de ubicacién el equipo

problematico si es necesario.

» El sensor esta alineado in- | « Compruebe los ajustes de insta-
correctamente. lacion del sensor y de la FI-70.

6.3 Registro Alarma

El [Registro Alarma] almacena todas las alarmas emitidas tras encender la FI-70.
El registro se borra cuando se apaga la FI-70.

Para mostrar el [Registro Alarma], pulse la tecla Menu/Back. seleccione [Registro
Alarma] y, a continuacion, pulse la tecla function.

Como interpretar el registro de alarmas

Fecha de emision de alarma Hora de emisiéon de alarma  Codigo de alarma

| /

Flegistro Alarma

La alarma seleccionada <E’x _

esta resaltada 2014/04/01 15:01:29 073
2014/04/01 15:00:45 033
Alarma SOG

Descripcién de alarma
de la seleccion actual

En la tabla de la siguiente pagina se muestran las alarmas que pueden visualizarse
en la FI-70, por orden de prioridad, con sus respectivos mensajes emergentes.
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Para obtener informacién sobre como ajustar las alarmas, consulte capitulo 3.

Codigode Mensaje emergente Razoén/Soluciéon posible
alarma
001 Chequeo Motor Advertencia/alarma del motor. Compruebe el motor y el

sensor del motor.

003 Presion Aceite Baja Advertencia/alarma de presion del aceite. Compruebe el
sensor de presion y la presion del aceite.

005 Temperatura Alta Advertencia/alarma de temperatura alta del refrigerante.
Compruebe el sensor de temperatura y la temperatura
del refrigerante.

007 Indicador de Carga Advertencia/alarma de carga de bateria. Compruebe la
bateria, recargue o sustituya si es necesario.

011 Alarma CPA, Alarma TCPA | Advertencia/alarma de blanco peligroso. Ajuste el curso
para evitar una colision.

021 Alarma de Voltaje Bajo Advertencia/alarma de voltaje de bateria. Compruebe el
voltaje de la bateria, sustituya en caso necesario.

031 Datos de profundidad per- | Tiempo de espera agotado de datos de profundidad.

didos Compruebe la conexion al sensor de profundidad y la
sonda.

033 Alarma de Profundidad La profundidad esta por encima/debajo del umbral.
Tome las medidas oportunas.

041 Datos de Posicion perdidos | La conexion al dispositivo EPFS ha agotado el tiempo
de espera. Compruebe las conexiones al dispositivo
EPFS.

043 Alarma Fondeo La distancia/profundidad de fondeo esta por encima del
umbral. Compruebe la posicion de fondeo y de la embar-
cacion.

051 Datos de viento perdidos La conexion al sensor ha agotado el tiempo de espera.
Compruebe las conexiones al sensor de viento.

053 Alarma De Maxima TWS La velocidad del viento verdadero esta por encima del
umbral. Tome las medidas oportunas.

055 Alarma de Shift Wind La direccion del viento ha cambiado bruscamente. Tome
las medidas oportunas.

057 Alarma de AWA bajo El viento del lado de babor esta por encima del umbral.
Tome las medidas oportunas.

059 Alarma de AWA Alta El viento del lado de estribor esta por encima del umbral.
Tome las medidas oportunas.

061 Datos temperatura de agua | La conexion al sensor ha agotado el tiempo de espera.

perdidos Compruebe las conexiones al sensor de temperatura del
agua.

063 Alarma Temperatura de La temperatura del agua esta por encima/debajo del um-

agua bral.

071 Datos STW perdidos La conexidn al sensor ha agotado el tiempo de espera.
Compruebe las conexiones al sensor de velocidad.

073 Alarma STW La velocidad esta por encima/debajo del umbral. Ajuste
la velocidad de manera adecuada.

075 Datos SOG perdidos La conexién al sensor ha agotado el tiempo de espera.
Compruebe las conexiones al sensor de velocidad.

o077 Alarma SOG La velocidad esta por encima/debajo del umbral. Ajuste
la velocidad de manera adecuada.

081 Datos de viaje perdidos La conexion al pléter ha agotado el tiempo de espera.
Compruebe las conexiones al pléter.

083 Alarma de Viaje Se ha alcanzado o superado la distancia/tiempo.
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6.4 Iconos de errores del motor

Cuando la FI-70 recibe informacion de error de un motor conectado, la pantalla de da-
tos de ese motor muestra un icono naranja-rojo parpadeante para indicar el error. En
la siguiente tabla se muestra cada icono y su significado.

Indicador Causalubicacion del problema
i Sistema de control del motor
Bateria
Refrigerante
v
Presion del aceite
lb ¢

6.5 Coémo realizar una prueba de diagnéstico de la
FI-70

La FI-70 tiene un menu [Diagnostico] donde puede comprobar el teclado o la pantalla
y también llevar cabo un autodiagnéstico en la FI-70.

1.
2.

5.

Pulse la tecla Menu/Back para abrir el menu principal.

Pulse las teclas de software para seleccionar [Sistema] y, a continuacion, pulse
la tecla function.

Pulse las teclas de software para seleccionar [Diagnostico] y, a continuacion,
pulse la tecla function.

Pulse las teclas de software para seleccionar la prueba adecuada y, a continua-
cion, pulse la tecla function para comenzar la prueba.

Sictema

Apagado

Restaurar | Autodiagnostico
: Test Teclado
Idioma:
. Test Pantalla
Unidades |

Pulse la tecla Menu/Back para cerrar el mend.



6.5.1 Self test

6. MANTENIMIENTO, SOLUCION DE PROBLEMAS

Los resultados del autodiagnéstico de muestran como se indica en la siguiente figura.
Si [RAM], [ROM] o [Backup] muestran "NG", consulte con un técnico cualificado de

FURUNO.

Autodiagnéstico

ROM:OK  2651031-xx.xx
2651030-xx.xx

RAM:OK  Backup:OK

Voltaje: 15,4 V

CAN Unique ID:4660

CAN Address:0

System Instance:0

Device Instance:0

ROM: resultados de la prueba de ROM y los nimeros de
programa relacionados.
RAM: resultados de la prueba de RAM.
Backup: resultados de la prueba de datos de backup.
Voltaje: voltaje de alimentacion de entrada.
CAN Unique ID: el ID de bus CAN unico de la unidad
(NMEAZ2000).
CAN Address: la direccién de red del bus CAN Unico de
la unidad (NMEA2000).
System/Device Instance: nimero de ID de la unidad.
Para cambiar estos numeros, acuda al lugar de compra.

“xx.xx” indica las versiones del programa.

Pulse la tecla Menu/Back en cualquier momento para salir de [Self Test].

6.5.2 Test Teclado

La prueba del teclado le permite comprobar que todas las teclas funcionan normal-

mente.

Nota: Durante esta prueba, no se muestran alarmas.

Test Teclado

Pulsar la tecla MENU tres
veces para ir atras.

Pulse cualquier tecla. Si la tecla funciona normalmente, su color cambia a azul. Al vol-
ver a pulsar la tecla, el color cambia de nuevo a negro.

Para salir de la prueba del teclado, pulse tres veces la tecla Menu/Back.
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6.5.3 Test Pantalla

La prueba de la pantalla comprueba los colores, el brillo y el funcionamiento general
de la pantalla LCD. Durante esta prueba, pulse la tecla function para cambiar la pan-
talla como se muestra en la siguiente figura.

Nota: Durante esta prueba, no se muestran alarmas.

Test Pantalla

¢Cambiar a Test Pattem?
Si: Pulse la tecla CENTER.

Pulse Ia tecia MENU para ir atrés ) Blanco

B
X

< "Azul < Verde

Pulse la tecla Menu/Back en cualquier momento para salir de la prueba de la panta-
lla.
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|Tec|a Menu/Back | La configuracion predeterminada se muestra en cursiva y negrita.

— Alarmas

— Sensor en Uso
— Sistema

0 (continta en la pagina siguiente)

— Menus de pagina mostrados (ver paginas 14y 15)

— Alarma STW Alarma (Apagada, Inferior, Superior; de 0,0 kn a 999,9 kn, 10,0 kn)
Buzzer (Corto, Medio, Largo, Continuo)

—[Alarma Apagada, Inferior, Superior; de 0,0 kn a 999,9 kn, 10,0 kn)
Buzzer (Corto, Medio, Largo, Continuo)
— Alarma Max. —[Alarma Apagada, Encendida; de 0.0 kn a 99.9 kn, 19,4 kn)
TWS Buzzer (Corto, Medio, Largo, Continuo)

— Alarma de Shift Alarma (Apagada, Encendida)
Wind Buzzer (Corto, Medio, Largo, Continuo)

— Alarma SOG

(
(
(
(
(
(
(
— Alarma Max. — T Alarma (Apagada, Encendida; de 0° a S179°, S60°)
AWA Buzzer (Corto, Medio, Largo, Continuo)
— Alarma Min. AWA Alarma (Apagada, Encendida; de P1° a P180°, P60°)
Buzzer (Corto, Medio, Largo, Continuo)
— Alarma de Viaje Alarma (Apagada, Encendida; de 0 NM a 9999 NM, 0 NM)
Buzzer (Corto, Medio, Largo, Continuo)
(
(
(
(
(
(
(
(

— Alarma de —[ Alarma (Apagada, Profundo, Superficial; de 0 a 4921 pies, 50 pies)
d

Profundida Buzzer (Corto, Medio, Largo, Continuo)

— Alarma Voltaje Alarma (Apagada, Encendida; de 8,5V a 32,0V, 9,0 V)
Buzzer (Corto, Medio, Largo, Continuo)
— Alarma Tem. Alarma (Apagada, Inferior, Superior, Shear; de 0°F a 120°F, 50 °F)
Agua Buzzer (Corto, Medio, Largo, Continuo)

— Alarma de motor Alarma (Apagada, Encendida)
Buzzer (Corto, Medio, Largo, Continuo)

— Alarma Fondeo —— Alarma (Apagada, Distancia, Profundidad)
[Distancia]: de 0,00 NM a 99,9 NM, 0,00 NM
[Profundidad]: de 0 a 9999 pies, 50 pies

— Buzzer (Corto, Medio, Largo, Continuo)

— Alarma — — Alarma (Apagada, Encendida)

CPAITCPA — CPA (de 0 NM a 6,00 NM, 0,00 NM)
— TCPA (30 seg, 1 min, 2 min, 3 min, 4 min, 5 min, 6 min, 12 min)
— Buzzer (Corto, Medio, Largo, Continuo)

— Configu. Display
— Registro Alarma

—Sonido Teclado (Apagado, Encendido)

—Luz Teclado (de 1 a 8)

—Sharing (Stan Alone, Esclavo, Master)

—Grupo (A, B, C)

—Formato Display —— Ref. HDG/COG (Magnetico, VERDADERO)

— Varia. Magnetica (Auto, Manual; de E99.9° a W99.9°, 0.0°)

— Ajuste Hora (de -14:00 a 14:00, 0:00)

— Display Hora (12 Horas, 24 Horas)

— Display Fecha (MMM DD, AAAA; DD MMM AAA;
AAAA MM DD)

— Display Viento (Aparente, VERDADERO)

— Formato Posicion (DD° MM.MM’, DD° MM.MMM’,

DD° MM.MMMM’, DD°® MM’SS.S)

AP-1
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o (continua desde la pagina anterior)

— Configu. Motor———— Numero de Motor (de 1 a 3, 1)

—— Motor asignado (de 1 a 4, 1) Donde [Numero de Motor] esta ajustado en [1]
— Motor Babor (de 1 a 4, 1) Donde [Numero de Motor] esta ajustado en [2] o [3]
— Motor Estribor (de 1 a 4, 2) Donde [Numero de Motor] esta ajustado en [2] o [3]
— Motor Central (de 1 a 4, 3) Donde [Numero de Motor] esta ajustado en [3]

— Actualizar Motor

— Rango de —— Velocidad (0-20 kn, 0-40 kn, 0-80 kn)

escala — RPM Motor (0-4%x1000 rpm, 0-6%1000 rpm, 0-8%x1000 rpm)
— Presion (0-30 psi, 0-70 psi, 0-150 psi, 0-360 psi, 0-440 psi)
— Temp.Motor (150-250 °F, 120-300 °F)

— PresionQil (0-30 psi, 0-70 psi, 0-150 psi, 0-360 psi, 0-440 psi)
— Tempe. QOil (150-250 °F, 120-300 °F)

— P. Refrig. (0-30 psi, 0-70 psi, 0-150 psi, 0-360 psi, 0-440 psi)
— Tra. Oil P (0-30 psi, 0-70 psi, 0-150 psi, 0-360 psi, 0-440 psi)
— Tra. Oil T (150-250 °F, 120-300 °F)

— Voltaje (8-16 V, 16-32 V)

— IF-NMEAFI ~ ———— Seleccionar IF

— Categoria (Vien., ST800/ST850, Combustible, Agua Dulce, Agua Resid., Live Well,
Aceite, Agua Negras)

— Resistance Full (de 0 a 500 ohm, 33,5 ohm)

— Resistance Mid (de 0 a 500 ohm, 703,00 ohm)

— Resistance Empty (de 0 a 500 ohm, 240 ohm)

— Capacidad (de 0 a 2650 gal)

— IF-NMEAF]I Test

— Actualizar

— Configurac. /O ——— Entrada PGN

— Lista de Equipos

— Actualizar Bus CAN (Actual. NMEA2000)
— Intercone. Info.

— Origen de —— Posicion

Datos — Rumbo

— STW

— SOG

— Navegacion

— Prof.

— Temp. Agua

— Vien.

— AIS

— de Tanque/ 1 a Tanque/ 6

Ajuste (STW) (de 0,30 a 2,50, 1.00)

Salto de Viento (0 sa 12 s, 3 s)

Ajustar(Velocidad V) (de 0,30 a 2,50, 1.00)

Respu. ang. Vie. (0 sa12s, 4 s)

Ajuste (Angulo viento) (de 180° a P179°, 0°)

Ajuste (HDG) (de 180° a W179°, 0°)

Ajuste (Profun.) (de -327,8 pies a +327,8 pies; 0,0 pies)
Ajuste (Tem. A.) (de -179,8 °F a 179,8 °F, 0.0 °F)

— Calibracion —
Dato

— Modo Demo (Apagado, Encendido)
— Diagnostico (Apagado, Self Test, Test Teclado, Test Pantalla)
— Restaurar Ajuste Fabrica
— Language (English, Francais, Espafiol, Deutsch, Italiano, Potugues, Dansk, Svenska, Norsk, Suomi)
— Unidades Profundidad (m, pies, fm, PB)
Velocidad (kn, km/h, MPH)
Distancia (NM, km, SM, NM,yd, NM,m, km,m, SM,yd)
Velocidad Viento (kn, km/h, MPH, m/s)
Temperatura (°C, °F)
Presion Atmosfe. (hPa, mbar)
Presion Motor (kPa, bar, psi)

AP-2
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Menus especificos de la categoria

+ Compas

| Pulse la tecla Menu/Back |
J:\Rumbo —— Ajuste (HDG) (de 180° a W179°, 0°)

*STW

| Pulse la tecla Menu/Back

STW 1 Ajuste (STW) (de 0,30 a 2,50, 1.00)
Alarma STW —[Alarma (Apagada, Inferior, Superior: de 0,0 a 999,9 kn, 10,0 kn)
N7 Buzzer (Corto, Medio, Largo, Continuo)

+ SOG

| Pulse la tecla Menu/Back |

SOG Alarma SOG 1 Alarma (Apagada, Inferior, Superior: de 0,0 a 999,9 kn, 10,0 kn)
Buzzer (Corto, Medio, Largo, Continuo)
\_/'\

+ Angulo de Viento, Man. fijo viento, Ref.Nor Vie.Ve.

| Pulse la tecla Menu/Back |

— Velocidad Viento 7 Display Viento (Aparente, VERDADERO)
— Salto de Viento (de 0 a12s, 3 s)
— Ajustar (Velocidad V) (de 0,3 a 2,5, 1.0)
— Alarma Max. TWS 1 Alarma (Apagada, Encendida: de 0,0 a 99,9 kn, 19,4 kn)
Buzzer (Corto, Medio, Largo, Contlnuo)
— Angulo de Viento T Display Viento (Aparente, VERDADERO)
Respu. ang. Vie. (de0a12s, 4 s)
Ajuste (Angulo viento) (de -179° a 180°, 0°)
Alarma de Shift Wind T Alarma (Apagada, Encendida)
Buzzer (Corto, Medio, Largo, Continuo)
Alarma Max. AWA . Alarma (Apagada, Encendida: de 0° a S179°, S60°)
Buzzer ((Corto, Medio, Largo, Continuo)
(

U ~ Alarma Min. AWA — Alarma (Apagada, Encendida: de P1 a P180°, P60°)
=~ Buzzer (Corto, Medio, Largo, Continuo)
+Motor

| Pulse la tecla Menu/Back |

Motor Motor asignado (de 1 a 4, 1), Donde [Numero de Motor] = 1
Motor Babor (de 1 a 4, 1), Donde [Numero de Motor] =2 0 3
Motor Estribor (de 1 a 4, 2), Donde [Numero de Motor] =20 3
Motor Central (de 1 a 4, 3), Donde [Numero de Motor] = 3
N Alarma de motor—E Alarma (Apagada, Encendida)
Buzzer (Corto, Medio, Largo, Continuo)

+ 1 Grafico, 2 Graficos

| Pulse la tecla Menu/Back |

— Grafico Profund.’ —[ Tiempo (5 min, 30 min, 1 h,3h,6h,12h,1d,2d,3d,7d)
Escala (de 15 a 4921 pies, 1500 pies)

— Grafico Tem Agua'-[ Tiempo (5mm 30min,1h,3h,6h,12h,1d,2d,3d,7d)

Escala (de 9 °F a 369 °F, 9 °F)

— Grafico Tem Aire’—[ Tiempo (§ min, 30 min, 1 h,3h,6h,12h,1d,2d,3d, 7d)

Escala (de 9 °F a 369 F 9 °F)

— Grafico Pre. Atm’ —[ Tiempo (5 min, 30 min, 1 h,3h,6h,12h,1d,2d,3d,7d)
Escala (de 5 a 50 hPa, 10 hPa)

N7

": Depende de los datos graficos mostrados
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+AIS

| Pulse la tecla Menu/Back |

AIS —[ Orientacion (Norte arriba, Rumbo arriba)
Alarma CPA/TCPA Alarma (Apagada, Encendida)
CPA (de 0 a 6,00 NM, 0,00 NM)
TCPA (30 seg, 1 min, 2 min, 3 min, 4 min, 5 min,
N/ 6 min, 12 min)
Buzzer (Corto, Medio, Largo, Continuo)

+ Caja Habitual

| Pulse la tecla Menu/Back |

— Rumbo* (ver pagina anterior)
— STW* (ver pagina anterior)
— SOG* (ver pagina anterior)
— Velocidad Viento* (ver pagina anterior)
— Angulo de Viento* (ver pagina anterior)
— Motor* (ver pagina anterior)
— Viaje* T Quitar (Si, No)
Alarma de Viaje —[ Alarma (Apagada, Encendida: de 0 a 9999 NM; 0 NM)
A Buzzer (Corto, Medio, Largo, Continuo)

*: Depende de los datos mostrados en el cuadro personalizado.
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1.1
1.2
1.3
1.4

1.5

1.6

2.1
2.2

4.1
4.2
4.3
4.4

FI-70

ESPECIFICACIONES DEL INSTRUMENTO DE COLOR

GENERAL

Pantalla
Retroiluminacion
Zumbador

Modo de visualizacion

Visualizacion de datos

Language

INTERFAZ

Numero de puerto

PGN (NMEA2000 V2.0)
Entrada

Salida

ALIMENTACION

FI-70

LCD TFT en color de 4,1 pulgadas, QVGA (320 x 240)

8 niveles

55 dB o mas

Medidor analogico, Grafico, Autopista, Temporizador de
competicién, AlS simplificado, cuadro de datos

Velocidad del barco, velocidad/direccion del viento, demora,
derrota, datos de navegacion, datos del casco, datos del motor,
indicador de tanque, profundidad del agua, informacion del entorno,
voltaje

English, French, Spanish, Portuguese, German, Italian,
Norwegian, Danish, Swedish, Finnish

NMEA2000: 1 puerto

059904, 060928, 061184, 126208/720/992/996,
127237/245/250/251/257/258/488/489/493/497/505, 128259/267,
129025/026/029/033/038/039/040/283/284/285/794/809/810,
130306/310/311/312/313/314/316/576/577,
130816/821/822/825/880/841

059392/904, 060928, 061184, 126208/464/720/993/996,
130314/816/821/822/823/825/841

12-15 V CC: 0,25 A max.(NUMERO DE EQUIVALENCIA DE
CARGA: 4)

CONDICIONES AMBIENTALES

Temperatura ambiente
Humedad relativa
Grado de proteccion
Vibracion

de -15°C a +55°C

93 % o inferior a +40°C
IP56

IEC 60945 Ed. 4

COLOR DE LA UNIDAD

N2.5

SP -1 E7281S01D (Spanish)



PACKING LIST

26AL-X-9851 -2 1/

F1-70
| NAWE | OUTLINE [ DESCRIPTION/CODE No. [ Q'TY |
1=y k UNIT
NI=AVRINF b ;«Lj
F1-70 1
COLOR INSTRUMENT ) / 171
”””””” 000-027-045-00 |
TEHE INSTALLATION WATERIALS
r-7 WA
M12-05BM-+05BF-060 1
CABLE ASSEWBLY
”””””” 001-105-770-10 |
THHH
<(::::;§§§§;> CP26-02001 1
INSTALLATION MATERIALS
”””””” 001-336-500-00 |
HE DOCUMENT
7799139y MR AR

FLUSH MOUNTING TEMPLATE

R A IVINAEY

USER" S HANDBOOK

000-190-065-1*

BH/1-VESHN2BDEE. THREYERICRDOIBEHARTHY. ELoMAATVET,

BE. RERFELYVEEA,

TWO TYPES AND CODES MAY BE LISTED FOR AN ITEM. THE LOWER PRODUCT MAY BE SHIPPED IN PLACE OF THE UPPER

PRODUCT. QUALITY IS THE SAME.
(BROTEZ. SEETT,

DIMENSIONS IN DRAWING FOR REFERENCE ONLY.)
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FLVRVWVUNO GODE NO. ] 001-336-500-00 26AL-X-9401 -0

TYPE 0P26-02001 1/1
IEMHR

INSTALLATION MATERIALS

&5 I B nE, W BE|  me W
NO. NAME OUTLINE DESCRIPTIONS Q'Y REMARKS
FR9vbas” vy 105
e G L O LRI CLEIELEEITLLRED
T | F MoUNT SPoNGE ;Eiiiiiiij?i%i%35 26-008-1011-0 i
- CODENO.|
100-394-750-10
weneEe |
@7
2 | FLAT WASHER f— M3 SUS304 )
(=5 CODENOf
000~167-453-10
wage oo | .
é
3 | SPRING WASHER = M3 SUS304 )

@ CODE NO.

sy 9

16
4 WING NUT 38 M3 SUS304 )
@ CODE NO.
40
) j ¢3

TR b B S VO —
5 [goLt DRI M3X40 SUS304 2

CODE NO.

000-167-804-10

BRX/1-VESH2BDOER,. TREIVYERITROIBEHRTHY., EL6MEATVEY, LHE. REFELYEFEA.

TWO TYPES AND CODES MAY BE LISTED FOR AN ITEM. THE LOWER PRODUCT MAY BE SHIPPED IN PLACE OF THE UPPER PRODUCT.
QUALITY IS THE SAME.

(BBE®D~TiEIX. EMETT ., DIMENSIONS IN DRAWING FOR REFERENCE ONLY.)

FURUNO ELECTRIC CO ., LTD.
C7281-MO1-A
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