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AVISOS IMPORTANTES

General

» El operador del equipo debe leer y seguir las indicaciones incluidas en este manual. Una utili-
zacion o mantenimiento incorrectos pueden provocar que se cancele la garantia o causar le-
siones.

* No reproduzca ninguna seccién de este manual sin el consentimiento por escrito de FURUNO.

* En caso de pérdida o deterioro de este manual, pongase en contacto con su proveedor para
conseguir uno nuevo.

» El contenido de este manual y las especificaciones del equipo pueden cambiar sin previo aviso.

» Es posible que las pantallas de ejemplo (o ilustraciones) que se muestran en este manual no
coincidan con lo que vea en su pantalla. Las pantallas que usted ve dependen de la configura-
cion del sistema y de los ajustes del equipo.

» Guarde este manual para poder consultarlo en el futuro.

» Cualquier modificacion del equipo (incluido el software) por personas no autorizadas por
FURUNO supondra la cancelaciéon de la garantia.

» Todas las marcas y nombres de productos son marcas comerciales, marcas registradas o mar-
cas de servicios que pertenecen a sus respectivos propietarios.

Cémo deshacerse de este producto

Este producto debe desecharse de acuerdo con las normas locales establecidas para el trata-
miento de residuos industriales. Si va a deshacerse de él en los Estados Unidos, consulte la pa-
gina web de la asociacion Electronics Industries Alliance (Alianza de Industrias Electronicas),
http://www.eiae.org/, para ver cual es el método correcto.

Coémo deshacerse de una bateria agotada

Algunos de los productos de FURUNO tienen una o varias baterias. Para comprobar si el produc-
to que ha adquirido también las tiene, consulte el capitulo de Mantenimiento. Si utiliza baterias,
siga las instrucciones que se explican a continuacion.

En la Unién Europea
El simbolo de la papelera tachada indica que ningun tipo de bateria ni
de pila se debe tirar junto a los desperdicios comunes, ni dejar en un
vertedero. Deben llevarse a un punto de recogida de pilas y baterias,
Cd

de acuerdo con la legislacién nacional y la Directiva de Pilas y Bate-
rias Usadas 2006/66/EU.

En los Estados Unidos

El simbolo del reciclaje (las tres flechas) indica que deben reciclarse @ @
las baterias de Ni-Cd y plomo-acido recargables. Lleve las baterias %@ %
agotadas a un punto de recogida, de acuerdo con la normativa local.

, . Ni-Cd Pb
En las demas naciones

No existen normas internacionales acerca del uso del simbolo de reciclaje con las baterias y pilas.
El nimero de simbolos puede aumentar en el futuro, en el caso de que otros paises creen sus
propios simbolos.



/N INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Indica una situacion que, si no se evita, puede
& ADVERTENClA causar lesiones graves o incluso la muerte.

[& PRECAUCION J Indica una situacién que, si no se evita, puede

causar lesiones leves o moderadas.

Instrucciones de sequridad para el operador  Instrucciones de sequridad para el instalador

/\ ADVERTENCIA /A ADVERTENCIA

No abra el equipo. Desconecte la alimentacién del
cuadro eléctrico principal antes
Sélo personal cualificado debe anejar instalar el equipo.

las partes internas del equipo.

Si la alimentaciéon permanece
® No desmonte ni modifique el equipo. conectada, pueden producirse
descargas eléctricas o incendios.

Pueden producirse incendios,
descargas eléctricas o lesiones graves. 0 Asegurese de que la fuente de
alimentacion sea compatible con

o Apague el equipo la tensién nominal de los equipos.
inmediatamente si se derrama
agua sobre el mismo o si aparece La conexion de una fuente de
humo o fuego en él. alimentacion incorrecta puede
provocar incendios o dafios en el
Si se prolonga el uso del equipo y equipo. La tensiéon nominal de los
no es posible apagarlo hay riesgo equipos figura en la etiqueta situada
de incendio o de descargas encima del conector de alimentacion.

eléctricas. Péngase en contacto con

un agente de FURUNO para recibir & PRECAUCION

la asistencia del servicio técnico.

Ponga a tierra los equipos
para prevenir interferencias

0 Mantenga lejos del equipo los

focos de calor. entre dispositivos.

El calor puede alterar la forma del Deje las siguientes distancias de
equipo y fundir el cable de seguridad para evitar interferencias
alimentacion, lo que puede causar con el compas magnético:

la aparicion de un incendio o

Compas |Compas de
magistral |gobierno

RD-33| 0,60m | 0,40m

descargas eléctricas. Modelo




SUMARIO

PROLOGO.......cooiiurerereesessesesessssseses s ssese s ssss st ss s st st se s st seas s sssstss s assssssssssssneseneans v
CONFIGURACION DEL SISTEMA ..o sssss s e sssssssssssessessssssssssssssssssns vi
1. FUNCIONAMIENTO BASICO ......cooeircirecescens e ssss s ssssssssssssssssss s ssssssnes 11
Tl CONIOIES ... ettt e e e e e et e e e e e e e e eee b eaeaa e 1-1

1.2 Encendido y apagado del diSPOSItiVO ........c..uuuiiiiiieiiiiiieee e 1-2

1.3 Cobmo ajustar el brillo de la pantalla/lluminacién de las teclas ........................ . 1-3

1.4 Coémo cambiar de una a otfra pantalla de datos.............cccooei 1-4

2. PANTALLA PROGRAMADA ... ciiiiiiiirrrrrnr s sessssssss s ss s s e e s e s s s s e s nmnn s s 21
2.1 Coémo establecer la apariencia de pantalla analégica............cooooeeeeiieee, 2-1

2.2 Como establecer las pantallas programadas ........c.cocoooooieiiiiiiir s 2-2

2.3 Como personalizar las pantallas preestablecidas de fabrica ..................ooornnnnnnnn. 2-10

3. PANTALLA PERSONALIZADA .......eeeeeeeeecse s rermsss s s s s s mnms s s e r e nmsns s s e s e nnmansnnens 31
3.1 Como personalizar lapantalla....................c o, 3-1

3.2 Opciones de 1as CAtEUOIIas .......uuiiiiiiiiiiiiiii et e e 3-3

3.3 Pantalla de datos.........coooiiiiiiii e 3-7

3.4 Como cambiar el modo de viento y el modo de direCCion...........ccccovvviiiiiiiieiiinininns 3-9

3.5 Cronometroy TemMPOriZador..........coooiiiiii i, 3-10

3.6 Rumbo bloqueado/Demora bloqueada................coooiiiiiiiiiiii i 3-12

3.7 Error de deSVIACiON.......cooiiiiiiiiie e 3-14

3.8 Como cambiar los datos digitales de rumbo y angulo del viento ..............cccccoeeis 3-15

3.9 COMO restablecer [0S VAlOreS ....... ... et e e eeeeeeeeeees 3-16

4. ALARDMAS ... rrree e r s n s r e ee e e e nnan e e e ernnanaeeeennnnnnanrees 4-1
g I B T=Y o g o Tod (o e [T o =T = | SRS 4-1

4.2 Tipode alarma aCUSHICA ......uuuiei i a e 4-4

4.3 Como estableceras alarmas ..., 4-4
4.3.1  Alarma ArribD/ANCL. ... e 4-4

4.3.2 Alarma XTE (error de desviaCion) ............oeeieiiiiiiiiiiiieieee e 4-5

4.3.3 Alarma de velocidad (SOG/STW) ..coooiiiiiii, 4-6

4.3.4 Alarma de temperatura del agua.............ouviiiiiiiiiiiiiicc e 4-7

4.3.5 Alarmade profundidad............oooiiiiiiiiiiii 4-8

4.3.6 Alarma de distancia recorrida/cuentakilémetros ..............ccoooeiii i, 4-9

4.3.7 Alarma de balanceo/CabeCeo .........ccoooiiiiiiiiii e 4-10

4.3.8 Ofras @larmas..........uueeiiiieeiiiie e e e a e e e e e ennes 4-11

5. AJUSTES DE ENTRADAS/SALIDAS ... s s rmmes s e s s s s e e e e mmman s 5-1
5.1 Estado de datos reCibidos ........ccoooiiiiiii e 5-1

5.2 Estado de los dispositivos de bus CAN ... .. 5-2

5.3 Origen d€ dAlOS .......eeiiiiiiiii e 5-3

6. AJUSTES DE POSICION/DIFERENCIA HORARIA Y LINEAS DE DERROTA ...6-1
6.1 Formato de presentacion de la posicion del barco..........ccooovvvviiiviiciii e, 6-1

6.2 Lineas de derrota ... 6-2



SUMARIO

7. IMENU SISTEMA ......oooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeesessesssessssesssessssessnessssessnsesssessssessnessssesssssssnessns 71
7.1 Unidades de Medida........ccouiiiiniiiii e 7-1
7.2 COmo establecer la COMPENSACION ..........uuuuuiiiiriiiiiiiiiiiiieieirieir e reee e ee e 7-2
A T (=T g g oo e [N (=] o] U =] - RS 7-4
A S =Yo7 £ 7-5
7.5 Ajuste de horay feCha .........oeiiiiiiii 7-6
7.6 Otros elementos d€ 10S MENUS ........oouuiiiiiii e e e e et e e e e raeeesaeees 7-7
8. MANTENIMIENTO, SOLUCION DE PROBLEMAS .......ooeeeeeeeeeeeeeeeeeereeeesesenesnenenes 8-1
T I Y F= T a1 (=Y o110 T[T ] (N 8-1
8.2 Solucidon de problemas. ... ..o e 8-2
TR T = a1 1Y o 1= TR 8-2
8.4  AJUSEES dE FADIICA. .....eeiiiiiiiii e 8-4
SIS I Y [T [o X (=30 [=T 1 Lo S) 1 = (o1 (0] o 1R 84
T | NS - Y I Y o4 [ ] 9-1
9.1 Listade equipamiento ... 9-1
L A Y =1 (=T AT (S TR 9-2
L RS T 0= o] 15T=To [« TN 94
LS TR 11 1= =T PP S 9-7
9.5 Sefal de entradal/Salida .............oouuuiiiiiiiiii e 9-8
APENDICE 1 ARBOL DE MENUS........coooicirceerceccns s e s sess e sns e ssssesassssnans AP-1
APENDICE 2 LISTADE TERMINOS .......ooieeeeeeeeeeeeeeeeeeessessessessnesessesssessssessnessnsesnns AP-4
ESPECIFICACIONES ........coieiiieiiiiiirsiiresirressssssssnsssssssassssassssnsssansssanssssnsssansssnnssenns SP-1
INSTALLATION MATERIALS ... ieeiieeiireeiisiesssssensseassssssssnssssnsssansssansssnnsssnnsrannnns A-1
OUTLINE DRAWINGS ......cocituiitireirenrensresresiressrassasssesssassssssesssesssasssssssnssesssnsssnssenssans D-1
INTERCONNECTION DIAGRADM ... iieiiiiiireeisssissesssssirsnssrsssssasssssssssnssssssssenssssnssren S-1
1311 (o = IN-1



PROLOGO

Unas palabras para el propietario de la unidad de presentacién remota
RD-33.
Enhorabuena por haber elegido la unidad de presentacién remota RD-33 de FURUNO. Confia-

mos en que comprobara por qué el nombre FURUNO se ha convertido en sinénimo de calidad y
fiabilidad.

Durante mas de 60 afios, FURUNO Electric Company ha gozado de una reputacion envidiable
en todo el mundo por sus equipos de electrénica marina, innovadores y fiables. Nuestra amplia
red global de agentes y proveedores fomenta esta dedicacién a la maxima calidad.

Este equipo se ha disefiado y construido para cumplir los rigurosos requisitos del sector naval.
No obstante, ninguna maquina puede realizar las funciones previstas si no se instala y se man-
tiene correctamente. Lea y siga detenidamente los procedimientos operativos y de mantenimien-
to expuestos en este manual.

Nos gustaria recibir sus comentarios como usuario final, para saber si conseguimos cumplir nues-
tros objetivos.

Gracias por habernos tenido en cuenta y por haberse decidido a comprar un equipo FURUNO.

Caracteristicas

Las principales caracteristicas de la unidad RD-33 se indican a continuacion:

» Pantalla LCD a color de 4,3”, visible bajo la luz directa del sol (distancia de visién nominal: 0,6
m).

» Muestra los datos de navegacién en formato digital, analégico y grafico.

» El disefio es compatible con NavNet 3D y FI-50, para que la instalacion en las consolas sea
uniforme.

» Cumple con la funcion de conversion entre el bus CAN y NMEA 0183, por lo que la unidad RD-
33 esta en relé entre los equipos previamente instalados y la red de bus CAN.

» Funciones de alarma: arribada/anclaje o fondeo, error de desviacion, velocidad, temperatura
del agua, profundidad, reloj alarma, alarma de distancia recorrida, cuentakildmetros, balanceo,
cabeceo, velocidad del viento, angulo del viento.

+ Las pantallas de datos de uso frecuente estan establecidas con los valores ajustes predeter-
minados. También se pueden personalizar las pantallas de datos.

Numero de programa

Programa Numero/version Fecha de cambio
RD-33
CPU Main 2651010-01.xx Enero de 2010
CPU Boot 2651011-01.xx Enero de 2010
CPU CAN LD 2651012-01.xx Enero de 2010

XX: cambio menor



CONFIGURACION DEL SISTEMA

Una sola unidad de presentacién remota

Dispositivo compatible con bus

Conexion de RD-33 v NavNet 3D

NavNet 3D
(Fuente de
alimentacion)

A

+ CAN (fuente de alimentacion) |

: estandar
------ : opcion

}

Terminador

Conexion de RD-33 y FI-50

Instrumentos
de serie FI-50

T

Vi

Terminador

WS-200
Caja de
conexiones
| FI1-5002 (opcional)
12V CC



CONFIGURACION DEL SISTEMA

Conexion en serie

Instrumentos
de serie FI-50

RD-33 RD-33

Caja de conexiones

12V CC FI1-5002

Conexion de dispositivos de bus CAN, RD-33 v NMEA 0183

Instrumentos
de serie FI-50
Dispositivo NMEA
NMEA 0183 0183
(NavNet VX2 etc.)
Caja de conexiones
FI1-5002
12V CC

vii



CONFIGURACION DEL SISTEMA

Categoria ambiental

RD-33
F1-5002

Protegido de la intemperie

viii



1.

1.1

FUNCIONAMIENTO BASICO

Controles

/ APP
(Disp ) TRUE

@) | G

N.°

Control

Descripcion principal

DISP

Pulsacion corta: recorre las siete pantallas de datos segun
la siguiente secuencia: Pantallal — Pantalla2 — Pantalla3 —
Pantalla4 — Pantalla5 — Pantalla6 — Pantalla7 — Pantalla1
- ..

Pulsacion larga: recorre las pantallas en orden inverso.

@/BRILL

Pulsacion corta: enciende el equipo. Ajusta el brillo de la
pantalla.
Pulsacion larga: apaga el equipo.

APP/TRUE

Cambia la velocidad y direccion del viento entre las modal-
idades Aparente (APP) y Verdadero.

START/CLEAR

En la pantalla de datos de [Cronometro], [Temporizador1 (o

2)], [Rumbo bloqueado] o [Demora bloqueadal,

Pulsacioén corta:

* inicia la cuenta o cuenta atras del tiempo.

+ Detiene el temporizador (para medir el tiempo transcurri-
do).

* Muestra el rumbo o la demora bloqueados.

Pulsacion larga: restablece el valor inicial.

MENU

* Abre y cierra el menu.
+ Cancela la ultima entrada realizada durante la utilizacion
de un menu y retrocede al nivel anterior.

ENT

* Guarda la opcién del menu seleccionada.
+ Se desplaza al nivel inmediatamente inferior al guardar la
opcién de menu, en todos los niveles excepto en el inferior.

Teclado de
cursor

+ Selecciona las opciones y los elementos del mendu.

+ Cuando se muestra la ventana [Brillo], ajusta el brillo de la
pantalla. («: disminuir, »: aumentar)

+ Cuando se muestra la ventana [Brillo], ajusta la iluminacién
de las teclas. (A: aumentar, ¥: disminuir)




1. FUNCIONAMIENTO BASICO

Como extraer la cubierta dura

Presione aqui con los pulgares
y deslice la tapa hacia adelante.

/\

~§

v

1.2 Encendido y apagado del dispositivo

Encendido del equipo

[0} . . o ,
Pulse la tecla &G para activar el encendido. Aparece la pantalla de inicio, seguida
de la pantalla de datos que se haya utilizado por ultima vez.

RD-33 Booter(1) ver. XX.XX (build:YYYY/MM/DD)
Program No: 265101 1-XX. XX

Initializing...

Waiting for update request from SIO...

Waiting for update request from CAN...
Expanding program...

Starting program.

RD-33 ver. XX. XX (build:YYYY/MM/DD)
Program No: 2651010-XX. XX

Unique Number: Z2Z27277(2227277)

CAN bus Module ver. XX.XX
Initializing...

Self Test

ROM : OK

RAM : OK

Starting program.

XX.XX: numero de version de
programa YYYY/MM/DD: fecha

Pantalla de datos utilizada por ultima vez

1-2



1.3

1. FUNCIONAMIENTO BASICO
Apagado del equipo

) -
Mantenga pulsada la tecla &I¥7 hasta que la pantalla se apague. Aparece la siguien-
te ventana de cuenta atras mientras se espera a que se desconecte la alimentacion
y se apague el dispositivo.

Apagar en 3 s.

Coémo ajustar el brillo de la pantalla/lluminacién
de las teclas

Puede ajustar el brillo de la pantalla y la iluminacién de las teclas de la forma siguien-
te:

) .
1. Pulse la tecla GI¥7 durante un momento para que se muestre la ventana [Brillo].

Brillo

LCD A Min. Hax. P
3 o 0000 |
TEEC. ¥ Hin. Hax. A

(——— |

, [} -

2. Para el brillo del LCD, pulse la tecla o utilice el teclado de cursor (€ o p)
para ajustarlo.
Para el brillo de las teclas, utilice el teclado de cursor (A o V) para ajustarlo.

3. Pulse la tecla MENU para cerrar la ventana.



1. FUNCIONAMIENTO BASICO

1.4

Cémo cambiar de una a otra pantalla de datos

Gracias a la tecla DISP puede recorrer las siete pantallas de datos. Al pulsar la tecla
DISP brevemente, la pantalla cambia siguiendo esta secuencia: Pantallal—
Pantalla2 — Pantalla3 — Pantalla4 — Pantalla5 — Pantalla6 — Pantalla7 —
Pantalla1l — ... Las pantallas predeterminadas figuran a continuacion. Para obtener
mas informacidn, consulte las secciones 2.2 'y 2.3.

Pantalla1
' Depth M} La pantalla cambia en orden inverso
15 70 4 con la tecla DISP (pulsacion larga).
35- fwrem co| " Tecla DISP
SOG (kn) e
40 (pulsacion corta)
Tecla DISP
Pantalla2 pulsac|on Corta) Pantalla7
I Depth (m) Depth (m) (kn)
" 704 70.4 27.2
/ .
35 - W Temp °C) W Temp (°C)| POSN
A a0 0.20 34°06.326' S
30 0 . 135°06.826'W
Tecla DISP Tecla DISP
Pantalla3 (pulsacion corta) Pantalla6 T (pulsacion corta)
50G (kn)
30 -30 30 -h 15 2 25 30 o
*
0 0o o 0 \ 3 ¢
-0.5 \J . CcoG M(°)
-305 2 1?05 2 0 RPM 0 x1000 4 32
. 2"/ |\ 1000
Tecla DISP Tecla DISP
Pantalla4 p?uclsamosn corta) Pantalla5 ? (pulsacién corta)
5.0 w Tem'p("c} APress (hPa)
00— — -
M AirTemp (4o
60.0
-5.0 5min

Tecla DISP (pulsacién corta) ?




2.

PANTALLA PROGRAMADA

2.1

La unidad RD-33 muestra los datos con tres tipos de formato: digital, analégico y gra-
fico. Ademas, este equipo proporciona seis patrones de presentacion de pantalla que
se corresponden con [Pescal, [Navegar], [Barco], [Navegacién], [Entorno] y [Motor].

La disponibilidad de los datos depende de qué sensores estén conectados.

Cémo establecer la apariencia de pantalla analé6-

gica

Puede seleccionar la apariencia de pantalla analdgica entre [A] y [B]. La fuente tipo-
grafica, el color de fondo, el tipo de aguja (color y forma) y demas elementos difieren

entre [A] y [B].

£X

-0 30
°

=30

152/

fon,
-20%0 " o4

) Air Temp 120~

%
HUMID = 10

HUMID

fon,
-20% " o6

BT Air Temp 120~

%
"10

v Iy
\N 406089 7
20 100

f 0 Air Temp 120

%
80, HUMID \“' 10

%
807, HUMID \“' 10

fpy\ 20
604030

fpy\ 20
604030

Ejemplo de [A]

Ejemplo de [B]

1. Pulse la tecla MENU para abrir el menu.

Heni

A larnas

Hensaies

Confio. de E/S
Config. de TD
Lineas de derrota
Sistema

Pantal la

[MENUI : Cancelar/Yolver [ENT]:

Intro

A/¥: Selec

21



2. PANTALLA PROGRAMADA

2.2

2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Pantalla] y pulse la tecla
ENT.

Hend »Pantal la
Grafico B
Pantal la1 MPesca |
Pantal a2 : Naveagar
Pantalla3 : Barco
Pantal la4 : Navegacion
Pantallab : Entorno
Pantallab . Motor
Pantal la7 . Pantall personaliz
[MENU] : Cancelar/Volver [ENT1: Intro A/Y: Selec
3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Grafico] y pulse la tecla
ENT.
]
L

4. Utilice el teclado de cursor (A o V) para elegir entre [A] o [B] y después pulse la
tecla ENT.

5. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

Cémo establecer las pantallas programadas

La unidad RD-33 proporciona seis pantallas programadas, cada una de ella con cua-
tro pantallas preestablecidas. Puede seleccionar una de ellas como la pantalla de da-
tos.

Pulse la tecla MENU para abrir el menu.

2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Pantalla] y pulse la tecla
ENT.

3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Pantalla1] y pulse la tecla
ENT.

Naveogar

Barco

Navegacion
Entorno

Hotor

Pantal| personaliz

Opciones de presentacion de [Pantalla1]

4. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Pesca], [Navegar], [Barco],
[Navegacion], [Entorno] o [Motor] y después pulse la tecla ENT. Los datos de es-
tos elementos estan preestablecidos y organizados para fines de navegacion de
caracter general. Consulte la tabla de la pagina 2-4 para ver los detalles de cada
elemento del menu.



2. PANTALLA PROGRAMADA

Pantalla >Pantallal >Pesca

Depth  (m) L R

A
358 (' 10 15y
“fWTemp O "‘Eu HOG M "'

WS

156 / 1205 | 121

3 358 |anEm 15, 6

. 156 35.810.88
[MENU] : Cancelar/Volver [ENTI: Intro A/Y: Selec

P. ¢j. pantalla [Pesca]
Nota: Para [Pantall personaliz], consulte el capitulo siguiente.

5. Utilice el teclado de cursor para seleccionar la pantalla deseada y pulse la tecla
ENT.

6. Seleccione las pantallas de [Pantalla2] hasta [Pantalla7] de esta misma forma.

Barco

Navegacion
Entorno

Hotor

Pantall personaliz
Desact

Opciones de presentacion para las pantallas de [Pantalla2] hasta [Pantalla7]

Nota: Si ha seleccionado [Desactivado] para las pantallas de [Pantalla2] a
[Pantalla7], la pantalla de datos se salta al pulsar la tecla DISP.

7. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.



2. PANTALLA PROGRAMADA

Patrones de pantalla programados

Nota: Si desea ver explicaciones sobre las abreviaturas que aparecen en la pantalla,
consulte el APENDICE 2.

Elemento del

. Descripcion Pantalla
menu

Pesca Se trata de la pantalla dedi-
cada a la pesca.

Patrén 1:

SOG (medidor analdgico
para Velocidad respecto al
fondo),

Profundidad,

Temp. del agua (Temper-
atura del agua)

Patrén 1
Patron 2:
HDG (medidor de Rumbo)
(Linea azul: COG)

M

Patrén 2
Patron 3: 0.5 W Tempcecy| Depth
Temp. del agua (Grafico de 20 o
temperatura del agua), T~ T
Profundidad, 0.0

SOG (Velocidad respecto e

al fondo) . | 30 o

S5min

Patrén 3
Patron 4: POSN (kn)
POSN (Posicion), 34°06.326'S
SOG (Velocidad respecto 135°06.826'W
al fondo),
Profundidad, Depth () W Temp
Temp. del agua (Temper- 35 8 1 0 88
atura del agua) °

Patron 4
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Elemento del
menu

Descripcion

Pantalla

Navegar

Se trata de la pantalla dedi-
cada a las indicaciones de
navegar.

Patrén 1:

STW (medidor analégico
para la Velocidad respecto
al agua),

Profundidad,

Temp. del agua (Temper-
atura del agua)

Patron 2:

AWA (medidor analégico
para el Angulo de viento
aparente),

AWS (Velocidad del viento
aparente),

STW (Velocidad respecto
al agua)

Patrén 3:

VMG (Velocidad corregi-
da),

SOG (Velocidad respecto
al fondo),

RNG (Alcance),

BRG (Demora),

TWS (Velocidad del viento
verdadera),
Temporizador1 (Tempori-
zador de cuenta atras),
Lineas de derrota

Patron 4:

AWS (Velocidad del viento
aparente),

Angulo del viento aparente
(AWA),

Profundidad,

STW (Velocidad respecto
al agua)

Patron 2

VMG (kn)
12.9
S0G  (km
13.2
RNG  (nm)
0.20
BRG M()

12

Timer1

15:00.0

TWS

3.3«

Patron 3

(kn)

"15.0 P60

(kn)

35.8 10.9

Depth

Patron 4
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Elemento del
menu

Descripcion

Pantalla

Barco

Se trata de la pantalla de
datos del barco.

Patron 1:
Balanceo/Cabeceo (medi-
dor analdgico de Balanceo
y Cabeceo)

Patron 2:

ROT (medidor analdgico de
Velocidad de giro),

SOG (Velocidad respecto
al fondo),

HDG (Rumbo)

Patron 3:

Angulo de timén (medidor
analégico del Angulo de
timon),

Timén (Angulo de timén),
HDG (Rumbo)

Patron 4:

Balanceo,

Cabeceo,

ROT (Velocidad de giro),
HDG (Rumbo)

=30 30 =30 30

. 154 165 /

Patron 1

[T\ 230

=) 121

Patron 2

Rudder ©)

P40

/ Rudder Angle

121

Patron 3

Roll () Pitch )

$15.4-16.5

/m) M(°)

$16.1 101

Patréon 4
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Elemento del

. Descripcion Pantalla
menu
Navegacion Se trata de la pantalla dedi-
cada a la navegacion.
Patrén 1:
HDG (medidor de Rumbo)
(Linea azul: COG)
M
Patron 1

Patrén 2:

BRG (Demora),

COG (Curso respecto al
fondo),

RNG (Alcance),

SOG (Velocidad respecto
al fondo),

Posicion (Latitud/Longitud),
XTE (Error de desviacion),
Pantalla de autopista

Patrén 3:

Posicion (Latitud/Longitud),
SOG (Velocidad respecto
al fondo),

COG (Curso respecto al
fondo)

Patron 4:

POSN (Posicion),

COG (Curso respecto al
fondo),

SOG (Velocidad respecto
al fondo),

Viaje (Distancia recorrida
de viaje)

BRG M(*)

135

COG  M(®)

142 @

RNG (nm)

20.0

S0G (kn)

23.3

° 'g XTE
13506.826w 4 0.425.

Patréon 2

Position
I

34°06.326' S
135°06.826'W

(kn)| COG M)

230 32

Patron 3
POSN C0G M(®)
34°06.326' S
135°06.826'W
(kn)| Trip (nm)
23.033.00
Patron 4
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Elemento del

Patron 2:

Temp. del aire/HUMID (me-
didor analdgico de la tem-
peratura y humedad del
aire),

Temp. del aire (Temperatu-
ra del aire),

HUMID (Humedad)

Patrén 3:

GW DIR (medidor analdgi-
co para Direccion del viento
de tierra),

TWS (Velocidad del viento
verdadera),

GW DIR (Velocidad del vi-
ento de tierra)

Patron 4:

Temp. del aire (Temperatu-
ra del aire),

APress (Presion del aire),
W Temp (Temperatura del
agua),

Frio (Temperatura de la
sensacion térmica del vien-
to)

. Descripcion Pantalla
menu
Entorno Se trata de la pantalla dedi-
cada al entorno.
Patrén 1: 19.0 W TerUC) APress  (hPa)
Temp. del agua (Grafico de
temperatura del agua), 1 040
APress (Presion del aire), 18-%
Temp. del aire (Temperatu- | |/~~~ AirTemp  (°C)
ra del aire)
tod .1 183
Patrén 1

AirTemp (Yo]

15.4

HUMID (%)

45.5

(kn)

123

GW DIR M(°)

270

GW DIR
M)

S
< I I 1 -

Patron 3

(C)

18.3

12.05 12.02

Patron 4
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Elemento del
menu

Descripcion

Pantalla

Motor

Se trata de la pantalla dedi-
cada al motor.

Patrén 1:

RPM (medidor analdgico
de las Revoluciones por
minuto del motor),

SOG (Velocidad respecto
al fondo),

COG (Curso respecto al
fondo)

Patrén 2:

RPM (medidor analdgico
de las Revoluciones por
minuto del motor),

Empuje (medidor analdgico
de la presion de empuje del
motor),

E Temp (medidor analdgico
de la temperatura del mo-
tor),

Voltaje (medidor analégico
de la tension de voltaje de
entrada)

Patrén 3:

RPM (Revoluciones por
minuto del motor),

Oil P (Presion del aceite del
motor),

Empuje (Presion de em-
puje del motor),

Aceite (Temperatura del
aceite del motor)

Patrén 4:

RPM (Revoluciones por
minuto del motor),

Oil P (Presion del aceite del
motor),

Aceite (Temperatura del
aceite del motor),

Empuje (Presion de em-
puje del motor),
Refrigerante (Presion del
refrigerante del motor),
Voltaje (Tension de voltaje
de entrada)

< | | S0G (kn)

15 2 25
\ 3* 1 3.2
-0.5 ) coG M)

0 RPM 0 x1000 4
~

_ 1000

Patrén 1

RPM O x1000| Boost O (bar)

: _
2 1
~ ’
1\3 0 A 2
.0 4. ' |

E Temp O (°C)| Volts

90 12
so\l 120 6

8 I/1

Patron 2

RPM 0 oilp 0 (bar)

1000 15.0

(ban)| Oil 0 (o]

25.0 83.2

Boost

Patrén 3
RPM 0 OilP O (bar) Oil O (o)
1000 15.0 83.2
Boost 0 (bar)| Coolant O (bar) Volts V)

25.0 62.0 12.9

Patron 4
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2.3 Cdémo personalizar las pantallas preestablecidas
de fabrica

Puede cambiar los valores predeterminados establecidos para las pantallas de datos
preestablecidas de fabrica.

Cémo cambiar los elementos de la presentaciéon

1. Mientras se esta mostrando la pantalla de datos, pulse la tecla ENT. La pantalla
cambiara como se muestra a continuacion.

Tecla

P. ej. patron 1 de pantalla [Pesca]

S0G (kn)

30.0

2. Utilice el teclado de cursor para seleccionar el cuadro de datos que desea cam-
biar. El cuadro de datos seleccionado permanecera sin sombrear, mientras se
sombrean los cuadros de datos no seleccionados.

| 2 4
—

-—
10.20 <4 10.20

AN N\ea v S

10.20

2-10



3. Pulse la tecla ENT.

2. PANTALLA PROGRAMADA

Categoria

Profundidad
Yelocidad
Tempor izador
Yiento

Rumbo
Navegacion
Entorno
Piloto auton.
Hotor
Pesaqueria

[MENU] : Cancelar/Volver [ENTI: Intro AV Selec

4. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar la categoria y pulse la tecla

ENT. Aparece la pantalla de opciones de categoria,

tegoria seleccionada.

que es diferente segun la ca-

Categoria *Velocidad

STH

STH HAX | WA

STH HEDIA
S0
S0G HAX |HA

S0G HEDIA

YHG

Yiae

Cuentaki lometros

[MENU] : Cancelar/Volver [ENTI: Intro A/Y: Selec

Opciones de categorias (p. €]. categoria de [Velocidad])

Nota 1: Si en la lista de categorias ha seleccionado [Ninguna], la pantalla de da-

tos aparecera vacia.

Nota 2: Si desea informacion detallada acerca de cada categoria, consulte la sec-

cion 3.2.

Nota 3: Las opciones de estilo y categoria disponibles dependen de la division de
la pantalla que se haya seleccionado. Las categorias y opciones de categorias

gue no estén disponibles apareceran en color gris.

2-11
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2-12

5. Utilice el teclado cursor (A o ¥) para seleccionar una opcion y pulse la tecla ENT.

Categoria >Yelocidad »Estilo
Digital
Grafico

[MENUI : Cancelar/Volver [ENTI: Intro A/¥: Splec

Nota: Las opciones de estilo que no estén disponibles apareceran en color gris.

6. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Digital], [Analégico] o [Gra-

fico] y después pulse la tecla ENT.

Cémo cambiar las propiedades

1.

Mientras se esta mostrando la pantalla de datos, pulse la tecla ENT. Para la pan-
talla sin divisiones, vaya al paso 3.

Utilice el teclado de cursor para seleccionar el cuadro de datos que desea cam-
biar.

Realice una pulsacion larga de la tecla ENT. Aparecera la ventana de propieda-
des. El contenido varia de acuerdo con el elemento de la presentacion.

Nota: Cuando no haya propiedades, la pantalla volvera a la pantalla de datos an-
terior.

506

Unidad akn |

Tienpo de respuesta . Ds

fAlarna . Desact 10. Dkn
30. Okn

Estilo : Analogico

Escala : 0-40kn

Escala (Desde) : 10kn

Escala (Alcance max.) : 11kn

Intervalo : 30min

[MENUI : Cancelar/¥olver [ENTI: Intro A/Y¥: Selec

P. ej. ventana de propiedades SOG
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4. Utilice el teclado cursor (A o V) para seleccionar una opcion y pulse la tecla ENT.

L | A
kn 0s
kn/h v
mph {0~12s)

Ventana de opciones Ventana de ajuste

Ejemplos de ventanas

5. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar una opcion o un valor nu-
mérico y después pulse la tecla ENT.

6. Repita los pasos 4 y 5 para establecer las otras opciones en caso necesario.
7. Pulse la tecla DISP o MENU para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

Cémo cambiar las pantallas personalizadas

1. Mientras se muestra la pantalla de datos, realice una pulsacion larga de la tecla
ENT.

Pantal lal

Pesca
Navegar

Barco

Navegacion

Entorno

Hotor

Pantall personaliz

[MHENU] : Cancelar/Volver [ENT]: Intro AV Selec

2. Realice los pasos 4 y 5 de la seccion 2.2.
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Esta pagina se ha dejado en blanco a propésito.
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3.

PANTALLA PERSONALIZADA

3.1

Puede organizar los datos que se mostraran y hacer que aparezcan en el orden que
desee. La disponibilidad de los datos depende de qué sensores estén conectados.

Cémo personalizar la pantalla

Pulse la tecla MENU para abrir el menu.

2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Pantalla] y pulse la tecla

ENT.

3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Pantallal (2, 3,4,5,6 6 7)]

y pulse la tecla ENT.

Navegar

Barco

Navegacion

Entarno

Hotar

Pantall personaliz

4. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Pantall personaliz] y pulse

la tecla ENT.

Pantalla »Pantal lal >Pantall personaliz

]
[
/= |3\ [H
==
HH
[MENU] : Cancelar/Volver [ENTI: Intro A/Y: Selec
Sin divisién
Divisién Division vertical
horizontal en dos en dos
Division Division Division _
] horizontal/vertical — horizontal/vertical — horizontal/vertical
triple, 1 triple, 2 triple, 3

Division cuadruple

Division séxtuple

3-1
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5. Utilice el teclado de cursor para seleccionar la division de la pantalla y pulse la
tecla ENT. La pantalla de opciones depende de la division de pantalla que se
haya seleccionado.

Sin divisiones Divisién horizontal endos ~ Division cuadruple

Ejemplos de pantallas de opciones
6. Pulse de nuevo la tecla ENT con el cursor en [A].

Pantal| personaliz >Seleccion de datos »Categoria

Tenpor izador
Yiento

Runmbo
Navegacion
Entorno
Piloto auton
Hotor
Pesaueria

[HENUI : Cancelar/Volver [ENT1: Intro A/F: Selec

Profundidad
Yolocidad ‘
——
1]

Barra de desplazamiento

7. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar la categoria que desee y pul-
se latecla ENT. La barra de desplazamiento indica que hay mas categorias. Pue-
de recorrer las categorias con el teclado de cursor (A o V). Aparece la pantalla
de opciones de categorias, que depende de la categoria seleccionada.

Seleccion de datos >»Categoria >VYelocidad

STH

STH MAX |HA

STW MED 14

506

S0G HMAX |HA

S0G MED 14

Y¥HG

Viaie
Cuentak i [6netros

[MENU] : Cancelar/Molver [ENTI: Intro AV Selec

Opciones de categorias (p. €j. categoria de [Velocidad])

Nota 1: Si ha seleccionado [Ninguna], la pantalla de datos no mostrara nada.
Nota 2: Para ver los detalles de cada categoria, consulte la siguiente seccion.



3.2

8.

10.

11.

12.

3. PANTALLA PERSONALIZADA

Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar la opcion que desee y pulse
la tecla ENT.

Categoria »Velocidad »Estilo

Digital |
fnaldgico
Grafico

[MENUI : Cancelar/Volver [ENT]: Intro AJ¥: Selec

Opciones de estilo (p. e]. categoria de [Velocidad])
Nota: Los elementos del menu que aparezcan en gris no estan disponibles.

Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Digital], [Analégico] o [Gra-
fico] y después pulse la tecla ENT. Si en el paso 5 selecciond una pantalla sin di-
visiones, dirijase al paso 12. Para los demas tipos de pantalla, vaya al paso 10.

Nota: Las opciones de estilo que estaran disponibles dependen de la division de
la pantalla que se haya seleccionado, de la categoria y de la opcion dentro de la
categoria. Las opciones de estilos que no estén disponibles apareceran en gris.

Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [B (C, D, E o F)] y pulse la
tecla ENT.

Repita los pasos comprendidos entre el 7 y el 10 para establecer la categoriay la
opcién de estilo correspondientes a cada pantalla dividida.

Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

Opciones de las categorias

Consulte la tabla que figura a continuacion para ver qué opciones existen para cada

categoria.

[ Categoria Opcidn Descripcion Indicacion
Profundidad | Profundidad | Profundidad del agua Depth
Velocidad STW Velocidad respecto al agua STW

STW MAXI- | STW maxima STW MAX

MA

STW MEDIA | STW media STW AVG

SOG Velocidad respecto al fondo SOG

SOG MAXI- | SOG maxima SOG MAX

MA

SOG MEDIA | SOG media SOG AVG

VMG Velocidad corregida: componente de | VMG
velocidad a barlovento

Viaje Distancia del viaje Trip

Cuenta- Distancia total del viaje Odo, Odometer

kildbmetros
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[ Categoria Opcidn Descripcion Indicacion
Temporiza- Cronometro | Temporizador de cuenta progresiva Stopwatch
dor (Con- Temporizado | Temporizador de cuenta atras Timer1, Timer2
sulte la r1(2)
seccion 3.5).
Viento Velocidad del | Velocidad aparente del viento (VEL. AWS,
viento VIE. APA.): velocidad del viento medi- | APP Wind SPD,
da por el sensor de viento. TWS,
Velocidad verdadera del viento (VEL. | True Wind SPD
VIE. Verdadero, TWS): velocidad del
viento, calculada como si el buque es-
tuviese detenido.
MAXIMA Velocidad verdadera del viento maxima | MAX TWS
TWS
Angulo del vi- | Angulo aparente del viento (AWA): an- | AWA,
ento gulo del viento medido por el sensor de | APP Wind Angle,
viento. TWA,
Angulo verdadero del viento (TWA): an- | True Wind Angle
gulo del viento, calculado como si el bu-
que estuviese detenido.
Tanto AWA como TWA tienen como di-
reccion de referencia la proa del barco.
Baja AWA Angulo aparente del viento bajo: &ngu- | Low AWA
lo maximo de viento aparente a babor
Alta AWA Angulo aparente del viento alto: angulo | High AWA
maximo de viento aparente a estribor
Velocidad del | Velocidad del viento Beaufort: ve- BFT,
viento locidad del viento de acuerdo con el Beaufort Wind
nivel de fuerza del propio viento
Viento de tier- | Direccion del viento de tierra: direc- GW DIR,
ra cion de viento, calculada con el Norte | Ground Wind
verdadero como direccion de referen-
cia. Viento verdadero, calculado al
sustraer al viento aparente el mov-
imiento del barco.
Rumbo Rumbo Direccion del compas HDG, Heading
Rumbo AVG | Rumbo medio HDG AVG,
Heading AVG
Rumbo blo- Se utiliza para navegar con el rumbo | Locked HDG
queado bloqueado.
(Consulte la | Pantalla analdgica: la aguja indica las
seccién 3.6). | variaciones respecto al rumbo fijado.
El indicador digital muestra el rumbo
fijado o bien el rumbo actual.
Pantalla digital: muestra el rumbo blo-
queado.
Siguiente vi- | Rumbo en la siguiente virada: rumbo | TACK,
rada en contraste con TWA (Angulo verda- | Next Tack
dero del viento)
COG Curso respecto al fondo COG
CMG Curso corregido: direcciéon desde el CMG
punto de inicio hasta el punto actual
DMG Distancia corregida: distancia desde el | DMG
punto de inicio hasta el punto actual
ROT Velocidad de giro: cambio del angulo | ROT

de direccion durante un minuto
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viento de tierra alrededor del waypoint
de destino

_Categoria (-)pcién Bescripcién Indicacion
Navegacion BRG Demora del barco propio al waypoint | BRG
de destino
Demora blo- | Se utiliza para navegar con una demo- | Locked BRG
queada rafijada y bloqueada en el waypoint de
(Consulte la | destino.
seccion 3.6). | Pantalla analdgica: la aguja indica las
variaciones respecto a la demora fija-
da. El indicador digital muestra la de-
mora fijada o la demora actual.
Pantalla digital: muestra la demora
bloqueada.
RNG Distancia del barco propio al waypoint | RNG
de destino
XTE Pantalla analdgica: muestra la pantal- | XTE
(Consulte la | la de autopista con el error de desvi-
seccion 3.7). | acion.
Pantalla digital: muestra el error de
desviacion.
Waypoint n°. | Numero de waypoint WPT No.
Waypoint No.
Nombre de Nombre de waypoint WPT Name,
waypoint Waypoint Name
Posicion Posicion (latitud/longitud) del barco POSN,
propio Position
COG Curso respecto al fondo COG
SOG Velocidad respecto al fondo SOG
Satélites Numeros de satélites GPS (GNSS) GPS SAT,
para la fijacion de posicién Satellites
Balanceo/Ca- | Angulo del balance a derecha e iz- -
beceo* quierda y angulo del balanceo hacia
adelante y atras del propio barco
Balanceo Angulo del balanceo a derecha e iz- Roll
quierda del propio barco (S: se eleva
el lado de estribor, "Starboard" en in-
glés; P: se eleva el lado de babor,
"Port" en inglés)
Cabeceo Angulo del balanceo hacia adelante y | Pitch
atras del barco propio (+: balanceo as-
cendente de proa, -: balanceo ascen-
dente de popa)
Destino Posicién de destino (latitud/longitud) Dest,
Destination
Hora est. Hora estimada de llegada al destino ETA Time
llegada
Fecha est. Fecha estimada de llegada al destino | ETA Date
llegada
Diferencia Posicion mediante la diferencia de TD
horaria tiempo (Loran C)
Lineas de Dos lineas trazadas hacia izquierda 'y | -
derrota*® derecha tomando como referencia el
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[ Categoria Opcidn Descripcion Indicacion
Entorno Voltaje Voltaje de entrada Volts, Voltage
Hora (Con- Hora actual Time
sulte la sec-
cion 7.5).
Fecha (Con- | Fecha actual Date
sulte la sec-
cion 7.5).
Temp. del Temperatura del agua W Temp,
agua Water Temp
Temp. del Temperatura del aire Air Temp
aire
Presion del Presion del aire APress,
aire Air Press
Humedad Humedad HUMID, Humidity
Sens.térmica | Temperatura de la sensacién térmica | Chill, Wind Chill
viento del viento
Punto de con- | Punto de condensacion: temperatura | Dew,
densacion a la cual el vapor se condensa y Dew Point
asume el estado liquido
Piloto autom. | Angulo Angulo de timon (S: estribor o "Star- Rudder,
de timén board" en inglés, P: babor o "Port" en | Rudder Angle
inglés)
Motor Ejemplo (0, 1, | Esta opcion no indica una pantallade | 0,1,2,3
2,3) datos especifica. Este nimero indica
el numero de motor que aparece en to-
das las pantallas de datos de motor.
Infor. com- Combustible utilizado en el viaje Total, Fuel Info
bustible
Promedio Consumo de combustible por hora Rate, Fuel Rate
combustible
RPM del mo- | Revoluciones por minuto del motor RPM,
tor Engine RPM
Reglaje del Angulo de reglaje del motor Trim,
motor Engine Trim
Empuje Presion de empuje del motor Boost
Temp. del Temperatura del motor E Temp,
motor Engine Temp
Horas del Total de horas de uso del motor Hours,
motor Engine Hours
Presion del Presion del aceite del motor Qil P, Qil Press
aceite
Temperatura | Temperatura del aceite del motor Qil, Oil Temp
del aceite
Refrigerante | Presion del refrigerante del motor Coolant
Carga del Porcentaje de carga del motor Load,
motor Engine Load
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[ Categoria Opcidn Descripcion Indicacion
Pesqueria VEL Actual1 | Velocidad de la corriente (marea) del | CUR 1,
primer nivel Current1 SPD
DIR Actual1 Direccion de la corriente (marea) del | CUR 1 DIR,
primer nivel Current1 DIR
VEL Actual2 | Velocidad de la corriente (marea) del | CUR 2,
segundo nivel Current2 SPD
DIR Actual2 | Direccion de la corriente (marea) del | CUR 2 DIR,
segundo nivel Current2 DIR
VEL Actual3 | Velocidad de la corriente (marea) del | CUR 3,
tercer nivel Current3 SPD
DIR Actual3 | Direccioén de la corriente (marea) del | CUR 3 DIR,
tercer nivel Current3 DIR
Ninguna - Pantalla vacia

*: s6lo para las pantallas sin divisiones

3.3

Pantalla de datos

A continuacion se muestran ejemplos de pantallas de datos.

Sin division

Sin division

10.0 W Temp(°C) 0.20 90
60 iy |
00— — N\
Engine Temp 0 \_)
-10.0 5min

Entorno - Temp. del agua - Grafico

Division horizontal en dos

? 120

7~

°Q)

Motor - Temp. del motor - Analdgico

(Ejemplo (numero de motor): 0)

Division vertical en dos

Rudder Angle

P

200.0

Rate 0(g/h)

)
8 45 20 25
~o 30"
. -5 35 .
253.2 0 0

30min

Piloto autom. - Angulo de timén - Digital
Motor - Promedio combustible - Grafico

CoG M(®)

58

Velocidad - STW - Analégico
Navegacion - COG - Digital
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3-8

Division horizontal/vertical triple, 1

Division horizontal/vertical triple, 2

ROT

S0.1 [ 120

®/m) 1 (kn)

CUR1

1.

2

-0.5 3.5-
(kn)| CUR1 DIR M)
L0 remo

254 <= §20

Rumbo - ROT - Digital
Pesqueria - VEL Actual1 - Digital
Pesqueria - DIR Actual1 - Digital

Motor - RPM del motor - Analdgico
Velocidad - STW - Digital
Viento - Angulo del viento - Digital

Divisién horizontal/vertical triple, 3

HUMID (%)
Rudder Angle

(|80

Piloto autom. - Angulo de timén - Analégico
Entorno - Humedad - Digital

Ninguna
Division cuadruple Division séxtuple
S0G (kn)| AWS (kn) Trip (nm)| Odo (nm)| AWA ©
12.0 18.0 23.20 15330 P160
HDG M(°)| POSN XTE (nm)| Roll (°) ETemp 0 (°Q)
1219 =85 «0.425 §15.2 20.0

Velocidad - SOG - Digital
Viento - Velocidad del viento - Digital Velocidad - Cuentakildbmetros - Digital
Rumbo - Rumbo - Digital

Navegacioén - Posicién - Digital

Velocidad - Viaje - Digital

Viento - Angulo del viento - Digital
Navegacién - XTE - Digital
Navegacién - Cabeceo - Digital
Motor - Temp. del motor - Digital
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Cémo cambiar el modo de viento y el modo de
direccion

Puede cambiar el modo de viento y el modo de direccién como se explica a continua-
cion.

Modo de viento

(kn)

(kn)

123

tkn) GW DIR M(°)

GW DIR M(°)|:A¥s; 10.8
270+, 5 270

Para cambiar el modo, pulse la tecla APP/TRUE.

[APP]: viento aparente o relativo. Direccion del viento en relacion a la proa del barco
y velocidad del viento en relacion al buque en movimiento.

[Verdadero]: viento verdadero o calculado. Direccidn del viento respecto a la proa del
barco y velocidad del viento calculada como si el buque estuviese detenido.

[AWS]: velocidad aparente del viento. Velocidad del viento medida por el sensor de
viento.

[TWS]: velocidad verdadera del viento. Velocidad del viento, calculada como si el bu-
que estuviese detenido.

[AWAY]: angulo aparente del viento. Angulo del viento medido por el sensor de viento.
[TWAY]: angulo verdadero del viento. Angulo del viento, calculado como si el buque
estuviese detenido.

Modo de direccion

COG COG (")

Modo de demora magnética Modo de demora verdadera

P. ej. ventanas [Curso] - [COG]

3-9
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3.5

3-10

1. Mientras se esta mostrando la pantalla de datos, pulse la tecla ENT.

2. Realice una pulsacion larga de la tecla ENT. Aparecera la pantalla de propieda-
des, que depende de la pantalla de datos que esté seleccionada.

C0G

Tienmpo de respuesta 8 0s |

Referencia de rumbo . Hagnetico

[MENUI : Cancelar/Yolver [ENTI: Intro A/¥: Selec

3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Referencia de rumbo] y pul-
se la tecla ENT.

Hagnetico

4. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Verdadero] o [Magnetico] y
después pulse la tecla ENT.
[Verdadero]: la demora se calcula con el Norte verdadero como direccién de re-
ferencia.
[Magnetico]: la demora se calcula con el Norte magnético como direccién de re-
ferencia.

5. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

Cronometro y Temporizador

Puede mostrar la pantalla de cronédmetro o temporizador en una pantalla sin divisio-
nes o bien en una pantalla dividida en tres segmentos verticales/horizontales ([_H),
(consulte las secciones 3.1y 3.2).

[Cronometro]: temporizador de cuenta progresiva
[Temporizador1 (2)]: temporizador de cuenta atras
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Cronometro

Para iniciar el temporizador, pulse la tecla START/CLEAR. Para detener o poner a
cero el temporizador, pulse la tecla START/CLEAR. Aunque la indicacién del tiempo
se detenga, el contador continda funcionando internamente. Para volver a iniciar el
temporizador, pulse la tecla START/CLEAR de nuevo.

.
Tecla

START/CLEAR

[Cronometro]: temporizador de cuenta progresiva

Temporizador1 (2)

Establezca la hora con el teclado de cursor (V) (el valor predeterminado es de
15:00.0, maximo). Para iniciar el temporizador, pulse la tecla START/CLEAR. Para
detener o poner a cero el temporizador, pulse la tecla START/CLEAR. Aunque la in-
dicacion del tiempo se detenga, el contador continta funcionando internamente. Para
volver a iniciar el temporizador, pulse la tecla START/CLEAR de nuevo. Cuando fal-
ten 10 minutos para llegar al limite, sonara la alarma. La alarma sonara en el momen-
to indicado. Cuando la cuenta llegue a cero, el temporizador iniciara una cuenta
progresiva.

—>
Tecla

START/CLEAR

Cuando la cuenta llega a
cero, se recuenta el tiempo.

[Temporizador1 (2)]: temporizador de cuenta atras
Cdémo restablecer los valores

Para las pantallas sin divisiones: realice una pulsacién larga de la tecla START/
CLEAR.

Para las pantallas divididas en tres segmentos verticales/horizontales: Pulse la tecla
ENT para seleccionar la pantalla de [Cronometro] o [Temporizador1 (2)] y realice una
pulsacién larga de la tecla START/CLEAR.

Después de realizar una pulsacion larga de la tecla START/CLEAR, sonara un pitido
prolongado.

3-11
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3.6

3-12

Rumbo bloqueado/Demora bloqueada

Pantalla analégica
Bloquee el rumbo o la demora en el angulo que desee y muestre la variacion respecto

a la demora o el rumbo fijados en el medidor analdgico. Esta funcion esta disponible
para las pantallas sin divisiones y para las pantallas con division triple en segmentos

horizontales/verticales ((_H). Para mostrar la pantalla del rumbo o la demora blo-
queados, seleccione [Rumbo bloqueado] o [Demora bloqueada] en la categoria
[Rumbo] o [Navegacién] (consulte las secciones 3.1y 3.2).

Pulse la tecla START/CLEAR para fijar y bloquear el rumbo o la demora. La aguja
mostrara la variacién del rumbo o la demora del barco. Para desbloquear la demora
o el rumbo, pulse la tecla START/CLEAR.

R I D Y Tecla
«" :.'oﬂltocke DGM\ 20 START/CLEAR

-1 HDG M ‘»

129 7 A _~i 127

Rumbo desbloqueado - Rumbo bloqueado
Rumbo bloqueado (predeterminado)

10‘0

20 Rumbo 4 20

. bloquea (°) ‘
30 g

- Lock M -

P. ¢j. [Rumbo bloqueado] - [Analégico]

Nota: La indicacién digital del angulo no se muestra en la pantalla con divisién triple
en segmentos horizontales/verticales.

El rumbo/demora bloqueado digital es el angulo en el momento en que se pulsa la
tecla START/CLEAR. La aguja muestra la diferencia entre el rumbo/demora bloquea-
do y el rumbo real.

Para mostrar el rumbo o la demora actual en la parte inferior de la pantalla [Rumbo
bloqueado] o [Demora bloqueada], siga estos pasos:

1. Mientras se muestra la pantalla [Rumbo bloqueado] o [Demora bloqueadal], pulse
la tecla ENT.

2. Realice una pulsacion larga de la tecla ENT.

Runbo bloqueado

Referencia de rumbo

Estilo : Analogico Runbo bloaueado
[MENU] : Cancelar/Volver [ENTI: Intro ASY: Selec

P. ej. [Rumbo bloqueado]
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Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Estilo] y utilice el teclado de
cursor (P) para mover el cursor a la derecha.

Pulse la tecla ENT.
Rumbo actual
Runbo blogueado

P. ej. [Rumbo bloqueado]

Utilice el teclado de cursor (A o ¥) para seleccionar [Rumbo actual] o [Demora
actual] y después pulse la tecla ENT.

Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

Nota 1: Consulte seccién 3.4 para ver instrucciones sobre como cambiar el modo de
direccion. Si esta bloqueado el rumbo o la demora, se desbloqueara cuando cambie
el modo de direccién.

Nota 2: Puede llevar a cabo esta operacion en el menu [Sistema] (consulte ).

Pantalla digital

Para mostrar solamente el valor del rumbo bloqueado o de la demora bloqueada en
formato ampliado con zoom, cambie del formato analdgico al formato digital.

1.

o &~ N

Mientras se muestra la pantalla [Rumbo bloqueado] o [Demora bloqueada], pulse
la tecla ENT.

Realice una pulsacion larga de la tecla ENT.

Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Estilo] y pulse la tecla ENT.
Utilice el teclado de cursor (A o ¥) para seleccionar [Digital] y pulse la tecla ENT.
Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

Locked HDG M(®)

P. ej. [Rumbo bloqueado] - [Digital]

3-13
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3.7 Error de desviacion

El error de desviacion aparece en la pantalla de autopista, en formato analégico. La
pantalla de autopista proporciona una representacion grafica del progreso del buque
hacia un waypoint de destino, con la distancia y la demora respecto al waypoint de
destino, el curso o rumbo, la velocidad y la posicién del barco. Seleccione [XTE] en la
categoria [Navegacion] (consulte las secciones 3.1y 3.2).

Pantalla analégica

Demora al waypoint de destino

A
BRG M) 0001 = Nombre de waypoint
0 de destino
06 MO — Direccién a gobernar
20 | . Aparece en el lateral
e izquierdo o derecho,
—>|RNG  (nm) segun la direccién a
20.0 la que gobernar;
SOG  (kn)| 34°06.326'S | XTE [:> (verde): gobernar hacia la derecha
20.0 | 135°06.826'W 1‘ \'] .425nm <:| (rojo): gobernar hacia la izquierda

Posicién del buque (error de desviacioén) digital

Velocidad respecto al fondo | Escala analégica de XTE y marca triangular
— Alcance hasta el La marca triangular ruja cambia con el valor de

waypoint de destino XTE del buque.
L Curso respecto al fondo Cuando no se ha recibido una entrada con los
datos del waypoint de destino, esta marca indica
la direccion del barco con la parte superior de la
pantalla orientada al Norte. Cuando existe una
entrada con los datos del waypoint de destino,
esta marca indica la direccién del barco con
referencia al waypoint de destino.

[XTE] - [Analbgico]

T $ | & Indicacion de XTE

Pantalla digital

Para mostrar solamente la indicacién de XTE digital, seleccione [Digital] en las opcio-
nes de estilo.

XTE (nm)

«0.4

Direccion a gobernar
[XTE] - [Digital]

3-14
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Coémo cambiar las unidades
Para XTE puede elegir entre distintas unidades (nm, km o sm) de la siguiente forma:

1. Mientras se muestra la pantalla de datos de XTE, pulse la tecla ENT.
2. Realice una pulsacién larga de la tecla ENT.

XTE

Unidad ann |

filarma : Activada 0. 025nn
Estilo : Analdgico

[MENU] : Cancelar/Volver [ENTI: Intro ASY: Selec

3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Unidad] y pulse la tecla
ENT.

4. Utilice el teclado de cursor (A o ¥) para seleccionar [nm], [km] o [sm] y después
pulse la tecla ENT.

5. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

Como cambiar la escala

Es posible cambiar la escala de la indicacion analdgica de XTE. Mientras se muestra
la pantalla de datos de XTE, utilice el teclado de cursor para cambiar la escala.

A, P aumenta el valor numérico.

V., «: reduce el valor numérico.

Unidad Escala

nm 0,2,0,4,0,8,1,0, 2,0, 4,0, 8,0, 16,0
km 0,2,0,4,1,0, 2,0, 4,0, 10,0, 20,0, 30,0
sm 0,2,04,0,8,1,0, 2,0, 4,0, 8,0, 16,0

Nota: Cuando XTE supera la escala establecida, parpadea la marca triangular de co-
lor rojo en la pantalla de autopista.

Coémo cambiar los datos digitales de rumbo y an-
gulo del viento

Puede cambiar a los datos digitales en la pantalla analdgica, de la forma que se ex-
plica a continuacion.

Rumbo (disponible para LI L | |.[ =[ H)

Utilice el teclado de cursor (P) para cambiar a los datos digitales para el rumbo. Los
datos digitales cambian como se explica a continuacion. Los datos cambia en orden
inverso al teclado de cursor ().
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3.9

3-16

- |

COG M 506G (kn) STW (kn)

122° - 10.2 - 9.09

P. ej. Rumbo magnético

z

Anqulo del viento (disponible para [ H

Utilice el teclado de cursor (P) para cambiar los datos digitales del angulo del viento.
Los datos digitales cambian como se ve a continuacion. Los datos cambian en orden
inverso si se pulsa la tecla del teclado de cursor ().

Rudder (]

P98

mmm=33= | Depth m)

20.0

| ¢ |

App App App App
Low AWA High AWA AWS(kn) MAX TWS(kn)

160° —~ 10° — 12.0 — 123

P. ej. Viento aparente

Como restablecer los valores

Puede restablecer los valores de las siguientes opciones si realiza una pulsacion lar-
ga de la tecla START/CLEAR.

Categoria Opcion

Velocidad STW MAXIMA, STW MEDIA, SOG MAXIMA, SOG MEDIA,
Viaje

Temporizador Cronometro, Temporizador1, Temporizador2

Viento MAXIMA TWS, Baja AWA, Alta AWA

Rumbo Rumbo AVG, CMG*, DMG*

*: los valores de ambos se restablecen simultaneamente.

Cuando el valor que desee restablecer se muestre en la pantalla de datos, realice una
pulsacién larga de la tecla START/CLEAR. El valor se restablecera después de que
suene un pitido prolongado.

Nota: En la pantalla dividida, pulse la tecla ENT para activar el cuadro de datos, a
continuacion realice una pulsacién larga de la tecla START/CLEAR.
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ALARMAS

4.1

Descripciéon general

La unidad RD-33 tiene 16 tipos de alarmas, como se describe a continuacion:

* Arrib/Ancl. + XTE + SOG

« STW * Temperatura del agua + Profundidad

* Hora * Viaje » Cuentakildbmetros

« Balanceo + Cabeceo + Bat. baja

* Veloc viento verdad. * Veloc viento verdad. « Angulo viento APP Max.
Max min.

+ Angulo viento APP min.

Cuando se activa la alarma, suena la alarma acustica y aparece un mensaje de alar-
ma. El icono de la alarma parpadea en la esquina superior derecha de la pantalla.

Meno >Alarmas @ —<— Icono de alarma
Zunbador | | ALARMA XTE ! (parpadea)
Arrib/Ang i ALARMA DE TEMPERATURA DEL AGUA !
XTE i ALARMA DISTANC RECORRIDA ! n
506 i ALARMA DE CUENTAK ILOMETROS !

i ALARMA DE BALANCEO ! v ,
STH i ALARMA DE CABECEO ! - Mensaje de

i ALARMA ANGULO VIENTO APP MIN ! alarma
Temperat

+25.00°C

Profundidad : Alta 100. O
[MENU] : Cancelar/Molver [ENTI: Intro A/Y: Selec

Como detener la alarma acustica

Cuando suene la alarma acustica, pulse cualquier tecla para detenerla. Desaparecera
el mensaje de alarma. El icono de alarma parpadeara de forma continua hasta que se
cambie el estado de la alarma. Cuando se produzca una nueva activacion de la alar-
ma, sonara la alarma acustica y aparecera el mensaje de alarma.

Estado de alarma

La ventana del estado de alarma muestra todas las alarmas disparadas actualmente
(hasta un maximo de diez). La lista esta actualizada. Las alarmas que se eliminen del
estado de alarma también desapareceran de la lista en ese momento. Cuando no hay
alarmas, aparece el mensaje "{Sin mensaje de alarma !".

1. Pulse la tecla MENU para abrir el menu.
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2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Mensajes] y pulse la tecla
ENT. Se muestran todas las alarmas disparadas actualmente.

Hend >Mensaies

I ALARMA XTE !

i ALARMA DE TEMPERATURA DEL AGUA !
i ALARMA DISTANC RECORRIDA !

i ALARMA DE CUENTAKILOMETROS !

i ALARMA DE BALANCEQ !

i ALARMA DE CABECEQ !

i ALARMA ANGULO VIENTO APP MIN !

[MENU] : Cancelar/Molver [ENT]: Intro AV Splec

3. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

Categoria de la alarma

Las categorias de alarma que se muestran en el estado de las alarmas son las si-

guientes:

Categoria de la alarma

Significado

Referencia

iALARMA DE LLEGADA!

El buque ha entrado en la zona de alarma
cuyo centro esta situado en el waypoint de
destino.

iALARMA DE FONDEO!

El buque se esta moviendo, cuando deberia
estar parado.

4.31

jALARMA XTE!

El buque se ha desviado del rumbo deseado.

43.2

iALARMA SOG!

La alarma SOG aparece en una de estas

condiciones:

» es superior o inferior al valor establecido
para SOG

+ esta fuera o dentro de la escala de valores
establecida para SOG

» es igual al valor establecido para SOG

jALARMA DE VE-
LOCIDAD!

La alarma STW aparece en una de estas

condiciones:

* es superior o inferior al valor establecido
para STW

+ esta fuera o dentro de la escala de valores
establecida para STW

+ es igual al valor establecido para STW

4.3.3

ijALARMA DE TEMPE-
RATURA DEL AGUA!

La alarma de temperatura del agua aparece

si se cumple una de estas condiciones:

* es superior o inferior la temperatura es-
tablecida

+ esta fuera o dentro de la escala de valores
de temperatura establecida

+ es igual a la temperatura establecida

 la variacion supera la temperatura estable-
cida en un plazo inferior a un minuto (corte)

43.4
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iERROR DE ROM!

La memoria de almacenamiento ROM ha ex-
perimentado un error.

Categoria de la alarma Significado Referencia
jALARMA DE PROFUN- | La alarma de profundidad aparece si se cum-
DIDAD! ple una de estas condiciones:

 es superior o inferior al valor establecido
para la profundidad 435
+ esta fuera o dentro de la escala de valores o
establecida para la profundidad
+ esigual al valor establecido para la profun-
didad
jALARMA DE HORA! Se alcanza la hora preestablecida. 4.3.8
jALARMA DISTANC El buque ha recorrido o ha superado la dis-
RECORRIDA! tancia establecida para el viaje.

4.3.6
iALARMA DE CUENTA- | El buque ha recorrido o ha superado la dis-
KILOMETROS! tancia establecida en el cuentakilometros.
jALARMA DE BALAN- El balanceo del buque a derecha e izquierda
CEO! esigual o superior al valor establecido para el

balanceo.

4.3.7
ijALARMA DE CABECEO! | El balanceo del buque hacia adelante y atras

es igual o superior al valor establecido para el
cabeceo.
iALARMA DE BATERIA! | La tensién o voltaje de entrada es igual o in-
ferior al valor establecido para dicha tension.
iALARMA VELOC VIEN- | La velocidad verdadera del viento es igual o
TO VERDAD MAX! superior al valor establecido para la ve-
locidad verdadera del viento maxima.
iALARMA VELOC VIEN- | La velocidad verdadera del viento es igual o
TO VERDAD MIN! inferior al valor establecido para la velocidad 438
verdadera del viento minima. e
iALARMA ANGULO VI- El angulo del viento de estribor es igual o su-
ENTO APP MAX! perior al valor establecido para el angulo de
viento aparente maximo.
iALARMA ANGULO VI- El angulo del viento de babor es igual o supe-
ENTO APP MIN! rior al valor establecido para el angulo de vi-
ento aparente minimo.
iERROR DE RAM! La memoria de almacenamiento RAM ha ex-
perimentado un error.
8.2

Apertura del menu [Alarmas]

Para abrir el menu [Alarmas], siga estos pasos:

1. Pulse la tecla MENU para abrir el menu.
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4.2

4.3

431

2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Alarmas] y pulse la tecla
ENT.

Hend >Alarmas
Zumbador ;
fArrib/ancl. . Desact 0. 50nm
XTE . Desact ==, -=-mn
506 . Desact 10. Dkn
30. Okn
STH . Desact 10. Okn
30. Okn
Temperatura del asua . Desact +15.00°C
+25.00°C
Profundidad . Desact 100, D
[MENU] : Cancelar/Molver [ENT]: Intro ASY: Splec

Tipo de alarma acustica

Puede seleccionar el tipo de alarma acustica, tal como se explica a continuacion:

Abra el menu [Alarmas].

2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Zumbador] y pulse la tecla
ENT.

Corto
NEE
Continua

3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Corto], [Largo] o [Continuo]
y después pulse la tecla ENT.
[Corto]: un pitido corto
[Largo]: tres pitidos largos
[Continuo]: pitidos largos constantes hasta que se pulse cualquier tecla para
confirmar que se ha recibido la alarma

4. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

Como establecer las alarmas

Alarma Arrib/Ancl.

La alarma de arribada o llegada y la alarma de anclaje o fondeo no pueden estar ac-
tivadas al mismo tiempo.

[Arribada]: la alarma de llegada o arribada le advierte de que el buque entra en la
zona de alarma cuyo centro recae en el waypoint de destino.

[Anclaje]: la alarma de fondeo o anclaje le advierte de que el barco se esta moviendo
cuando deberia estar parado.
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Ajuste de alarma

- = \> Barco propi
arco propio

Barc_o
propio y
- zona de alarma Punto especificado - zona de alarma
Waypoint de
destino
Alarma de [Llegada] Alarma de [Fondeo]

Abra el menu [Alarmas].

2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Arrib/Ancl.] y pulse la tecla

ENT.

firr ibada

3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Arribada] o [Anclaje] y des-
pués pulse la tecla ENT. Si no va a establecer la alarma Arrib/Ancl., seleccione
[Desactivado] y vaya al paso 6.

4. Utilice el teclado de cursor (») para mover el cursor hacia la derecha y pulse la
tecla ENT.

Fy
0. 50nn
T

5. Utilice el teclado de cursor para establecer el valor y pulse la tecla ENT. El circulo
con el valor establecido para el radio representa la zona de alarma.
A, ¥V: cambia la cifra.
<, »: mueve el cursor de un digito a otro.

6. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

Alarma XTE (error de desviacién)

La alarma XTE avisa cuando el buque se desvia del rumbo deseado (la linea trazada
entre el punto de inicio y el waypoint de destino). Esta funcion esta disponible cuando
el punto de inicio y el waypoint de destino se establecen en el equipo de navegacion
conectado.

Punto inicial Waypoint de destino
O Frove 2
Ajuste de alarma
Curso previsto ‘F

’ : zona de alarma

1. Abra el menu [Alarmas].
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Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [XTE] y pulse la tecla ENT.

I
Desact

Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Activada] y pulse la tecla
ENT. Si no va a establecer la alarma XTE, seleccione [Desactivado] y vaya al
paso 6.

Utilice el teclado de cursor (») para mover el cursor hacia la derecha y pulse la
tecla ENT.

F3
(0. 025nn
¥

Utilice el teclado de cursor para establecer el valor y pulse la tecla ENT.
Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

4.3.3 Alarma de velocidad (SOG/STW)

La alarma de velocidad (SOG/STW) le avisa cuando la velocidad del buque es inferior
o superior al valor establecido para la velocidad, cuando se encuentra dentro o fuera
de la escala de velocidad establecida o bien cuando la velocidad de buque es igual al
valor establecido para la velocidad.

Abra el menu [Alarmas].

Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [SOG] o [STW] y después
pulse la tecla ENT.

Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Baja], [Alta], [Dentro] o
[Fuera] y después pulse la tecla ENT. Si no va a establecer la alarma SOG/STW,
seleccione [Desactivado] y vaya al paso 6.

[Baja]: la alarma se dispara cuando la velocidad del buque es igual o inferior al
valor establecido para la velocidad.

[Alta]: la alarma se dispara cuando la velocidad del buque es igual o superior al
valor establecido para la velocidad.

[Dentro]: la alarma se dispara cuando la velocidad del buque es igual a o esta
dentro de los valores de la escala de velocidad establecida.

[Fuera]: la alarma se dispara cuando la velocidad del buque es igual a o esta fue-
ra de los valores de la escala de velocidad establecida.

Utilice el teclado de cursor () para mover el cursor hacia la derecha y pulse la
tecla ENT.

&
0. Okn
T
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5. Utilice el teclado de cursor para establecer el valor y pulse la tecla ENT. Si en el
paso 3 ha seleccionado [Dentro] o [Fuera], establezca los valores maximo y mi-
nimo para la velocidad.

. Velocidad
Hend >A larnas minima de SOG
Zunbador : Laroo )
Arrib/anc|. : frribada  0.50nn Velocidad
XTE : Activada 0. 025nm maxima de SOG
506 : Dentro EIN Velocidad
40. Dkn r T de STW
STH - Fuera 10.0kn | minima de
30. Okn > Velocidad
Temperatura del agua : Fuera +15. 00°C maxima de STW
+25.00°C
Profundidad - Alta 100. On Eiéﬁénéivé"ireﬂ ;rﬂffr’;,n_mo
ini
[MENU] : Cancelar/Volver [ENT]: Intro A/Y: Selec | 5 maximo, utilice el

teclado de cursor (V).
6. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

Alarma de temperatura del agua

La alarma de temperatura del agua le avisa cuando la temperatura del agua es inferior
o superior al valor establecido para ella, cuando la temperatura del agua se encuentra
dentro o fuera de los valores de la escala establecida para la temperatura del agua,
cuando la temperatura del agua es igual al valor establecido para ella, o bien cuando
la temperatura del agua sufre una variacién superior a la escala establecida para ella
en un plazo inferior a un minuto (corte).

Abra el menu [Alarmas].

2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Temperatura del agua] y
pulse la tecla ENT.

3. Utilice el teclado de cursor (A o ¥) para seleccionar [Baja], [Alta], [Dentro], [Fue-

ra] o [Corte] y después pulse la tecla ENT. Si no va a establecer la alarma de la
temperatura del agua, seleccione [Desactivado] y vaya al paso 6.

[Baja]: la alarma se dispara cuando la temperatura del agua es igual o inferior al
valor establecido para ella.

[Alta]: la alarma se dispara cuando la temperatura del agua es igual o superior al
valor establecido para ella.

[Dentro]: la alarma se dispara cuando la temperatura del agua es igual a o esta
dentro de los valores de la escala de temperaturas establecida para ella.
[Fuera]: la alarma se dispara cuando la temperatura del agua es igual a o esta
fuera de los valores de la escala de temperaturas establecida para ella.
[Corte]: la alarma se dispara cuando la variacion de la temperatura del agua en
un plazo inferior a un minuto supera la escala de valores establecida para ella.
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4. Utilice el teclado de cursor (») para mover el cursor hacia la derecha y pulse la

tecla ENT.

&
015.00°C
¥

Utilice el teclado de cursor para establecer el valor y pulse la tecla ENT. Si en el
paso 3 ha seleccionado [Dentro] o [Fuera], establezca los valores maximo y mi-
nimo de la temperatura.

A, V: selecciona [+] o [-]. Cambia la cifra.

<4, »: mueve el cursor de un digito a otro.

Hend >Alarmas Para mover el cursor
Zunbador : Largo desde el elemento
firrib/incl. . Arribada 0. 50nm minimo al maximo,
gg : gg’gévada ?hﬂgaﬂm utilice el teclado de

. 10, Okn cursor (V).
STH : Desact ;g gm Te,rr_mperatura
Tenperatura del agua - Dentro +15.00°C IR minima

125 00°C |« Temperatura

Profund idad : Alta 100. Din maxima
[MENUI : Cancelar/Molver [ENT1: Intro A/V: Selec

6. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

4.3.5 Alarma de profundidad

La alarma de profundidad avisa cuando la profundidad es inferior o superior al valor
establecido para ella, cuando se encuentra dentro o fuera de la escala de valores es-
tablecida para la profundidad o bien cuando es igual al valor establecido para ella.

1.

Abra el menu [Alarmas].

2. Utilice el teclado de cursor (A o ¥) para seleccionar [Profundidad] y pulse la tecla

ENT.

3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Baja], [Alta], [Dentro] o

[Fuera] y después pulse la tecla ENT. Si no va a establecer la alarma de profun-
didad, seleccione [Desactivado] y vaya al paso 6.

[Baja]: la alarma se dispara cuando la profundidad es igual o inferior al valor es-
tablecido para ella.

[Alta]: la alarma se dispara cuando la profundidad es igual o superior al valor es-
tablecido para ella.

[Dentro]: la alarma se dispara cuando la profundidad es igual a o se encuentra
dentro de los valores de la escala establecida para ella.

[Fuera]: la alarma se dispara cuando la profundidad es igual a o se encuentra fue-
ra de los valores de la escala establecida para ella.
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4. Utilice el teclado de cursor (P) para mover el cursor hacia la derecha y pulse la
tecla ENT.

&
(1100. On
Y

5. Utilice el teclado de cursor para establecer el valor y pulse la tecla ENT. Si en el
paso 3 ha seleccionado [Dentro] o [Fuera], establezca los valores maximo y mi-
nimo de la profundidad.

Hend =4 larmas Para mover el cursor
XTE - Activada  0.025nn | | desde el elemento
506 . Baia 10. Okn minimo al maximo,
Ty esact ‘1‘3 EE" utilice el teclado de
: Desac . Okn

30 Okn cursor (V).
Tenperatura del asua . Fuera +15. 00°C

+25. 00°C _ o
Profundidad - Dentro [ 500 WS Profundidad minima

100. On < Profundidad maxima
Hora . Desact 12:00 il
[MENUI : Cancelar/Molver [ENTI: Intro ASY: Selec

6. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

4.3.6 Alarma de distancia recorrida/cuentakildmetros

La alarma de distancia recorrida/cuentakilémetros avisa cuando el buque ha recorrido
0 superado la distancia establecida para el viaje o distancia recorrida/cuentakilome-
tros.

Abra el menu [Alarmas].

2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Viaje] o [Cuentakildmetros]
y después pulse la tecla ENT.

Desact

3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Activada] y pulse la tecla
ENT. Si no va a establecer la alarma de distancia recorrida/cuentakildmetros, se-
leccione [Desactivado] y vaya al paso 6.

4. Utilice el teclado de cursor (») para mover el cursor hacia la derecha y pulse la
tecla ENT.

F Y
(0000
k 4

5. Utilice el teclado de cursor para establecer el valor y pulse la tecla ENT.
6. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.
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4.3.7
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Alarma de balanceo/Cabeceo

La alarma de balanceo avisa cuando el balanceo del buque a derecha e izquierda es
igual o superior al valor establecido para el mismo. Establezca el angulo de estribor
0 babor.

La alarma de cabeceo avisa cuando el cabeceo del buque hacia atras y adelante es
igual o superior al valor establecido para el mismo. Establezca el angulo para el ca-
beceo hacia adelante y atras.

Abra el menu [Alarmas].

2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Balanceo] o [Cabeceo] y
después pulse la tecla ENT.

I
Desact

3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Activada] y pulse la tecla
ENT. Si no va a establecer la alarma de balanceo/cabeceo, seleccione [Desacti-
vado] y vaya al paso 6.

4. Utilice el teclado de cursor (») para mover el cursor hacia la derecha y pulse la
tecla ENT.

5. Utilice el teclado de cursor (A o V) para establecer el valor y pulse la tecla ENT.
6. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.
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Otras alarmas

A continuacion figuran las demas alarmas.

4. ALARMAS

Elemento del menut

Descripcion

Observaciones

avisa cuando la tension de
entrada es igual o inferior al
valor establecido para ella.
El margen de ajuste esta
entre 8,5y 32,0V.

Hora La alarma de hora avisa Es necesario disponer de
cuando se alcanza la hora | datos horarios.
preestablecida.

Bat. baja La alarma de bateria baja

Veloc viento verdad. Max

La alarma de velocidad del
viento verdadera maxima
avisa cuando la velocidad
verdadera del viento es
igual o superior al valor
establecido para la
velocidad del viento
verdadera maxima.

Veloc viento verdad. min.

La alarma de velocidad del
viento verdadera minima
avisa cuando la velocidad
verdadera del viento es
igual o inferior al valor
establecido para la
velocidad del viento
verdadera minima.

Angulo viento APP Max.

La alarma de angulo de
viento aparente maximo
avisa cuando el angulo de
viento aparente de estribor
es igual o superior al valor
establecido para el angulo
de viento aparente
maximo.

Establezca el angulo de
estribor tomando como
referencia el rumbo.

Angulo viento APP min.

La alarma de angulo de
viento aparente minimo
avisa cuando el angulo de
viento aparente de babor
es igual o superior al valor
establecido para el angulo

de viento aparente minimo.

Establezca el angulo de
babor tomando como
referencia el rumbo.
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Esta pagina se ha dejado en blanco a propésito.
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5. AJUSTES DE ENTRADAS/SALI-

DAS

La unidad RD-33 emite sefales de salida y recibe sefales de entrada en los formatos
NMEA 0183 y bus CAN. El bus CAN es el sistema de red basado en NMEA 2000.

5.1 Estado de datos recibidos

Puede mostrar todos los datos recibidos a través de entradas procedentes del sensor.
Consulte la tabla siguiente acerca de los datos.

Profundidad Profundidad

Velocidad STW, SOG, Viaje, Cuentakilometros

Viento Velocidad viento APP, Veloc. verdad viento, Angulo de viento
APP,
Angulo verdad viento

Rumbo Rumbo, Variacion, Desviaciéon, COG, ROT

Navegacion BRG, RNG, XTE, Waypoint n°., Nombre de waypoint, Latitud,
Longitud, Satélites, Balanceo, Cabeceo, Latitud de destino,
Longitud de destino,
Hora est. llegada, Fecha est. llegada, Diferencia horaria 1,
Diferencia horaria 2

Entorno Hora, Fecha, Temp. del agua, Temp. del aire, Presion del aire,

Humedad

Piloto automatico

Angulo de timén

Motor (0) a (3)

Infor. combustible, Promedio combustible, RPM del motor,
Reglaje del motor, Empuije,

Temp. del motor, Horas del motor, Presion del aceite, Temp.
del aceite, Refrigerante

Carga del motor

Pesqueria

VEL Actual1 (2 6 3), DIR Actual1 (2 6 3)

1. Pulse la tecla MENU para abrir el menu.

2. Utilice el teclado de cursor (A o ¥) para seleccionar [Config. de E/S] y pulse la

tecla ENT.
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3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Datos RX] y pulse la tecla

ENT.
Heni >Config. de E/S >Datos RX
Profundidad Profundidad : 100m [ ]
Velocidad  STW . 20. Okn
506 . 16. Dkn
Yiaie : B.63nn
Cuentak i |ometros : 12, 30nm
Yiento Yelocidad viento APP 3. Okn
Yeloc. verdad viento 4. Dkn
Angulo de viento APP P
dnoulo verdad viento - 5130°
[MENU] : Cancelar/Volver [ENT]: Intro ASY: Selec

4. Utilice el teclado de cursor (A o V) para ver todos los datos.
5. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

5.2 Estado de los dispositivos de bus CAN

Puede mostrar el estado de hasta 30 dispositivos de bus CAN conectados. Puede
asignar un sobrenombre a cada dispositivo; estos sobrenombres se usan en la pan-
talla [Origen de datos] (consulte seccion 5.3).

Pulse la tecla MENU para abrir el menu.
2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Config. de E/S] y pulse la

tecla ENT.
3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Disp. bus CAN] y pulse la

tecla ENT.
Meni >Confio. de E/S >Disp. bus CAN
Hodelo Fabricacidn Nick Name
¥S-200 i1 TWEATHER
FI-501 i1 + INSTRUMENT :
GP-33 I : PLOTTER
SC-30 1 + COMPASS

.......... S

[MENU] :| Cancelar/¥olver [ENT]: Intro A/¥: Selec
Cddigo del fabricante del Se puede asignar
dispositivo de bus CAN. un sobrenombre.
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Coémo asignar sobrenombres a los dispositivos de bus CAN

1) Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar el sobrenombre que de-
see y pulse la tecla ENT.

F 3
fZ09%4'-
¥

2) Utilice el teclado de cursor para cambiar el sobrenombre. Los caracteres que
estan a su disposicionson"delaAalaZz", "de0a 9", "&"," ", "#", "’ """ ">"
y" (espacio)". El sobrenombre puede tener un maximo de diez caracteres.
A, V: cambia la cifra.
<4, »: mueve el cursor de un digito a otro.

3) Pulse la tecla ENT.
4. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

Origen de datos

Establecimiento de los ajustes de origen de datos y transmisiones PGN

Como seleccionar el origen de datos

Puede seleccionar el origen de los datos que se muestran en pantalla en los casos

en que se reciben entradas de datos del mismo tipo procedentes de varios origenes.
Por ejemplo, cuando se reciben entradas de datos de posicién procedentes del com-
pas satelitario y del equipo de navegacion GPS, puede seleccionar que se muestren
los datos de posicién de uno de los dos. Tiene a su disposicion los siguientes datos:

* Posicion y SOG/COG * Rumbo « STW
* Profundidad * Temperatura del agua * Viento
* Fecha/Hora + Balanceo/Cabeceo

Pulse la tecla MENU para abrir el menu.

2. Utilice el teclado de cursor (A o ¥) para seleccionar [Config. de E/S] y pulse la
tecla ENT.

3. Utilice el teclado de cursor (A o ¥) para seleccionar [Origen de datos] y pulse la
tecla ENT.
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4. Utilice el teclado de cursor (A o ¥) para seleccionar el elemento que desee y pul-
se la tecla ENT. Aparece la lista de origenes de datos.

Hend >Confio. de E/S >0rigen de datos

PGH TRANSHISION . Desact

Posicion v 506/C06 & SC-30

Runbo :

ST H5-200 < Lista de

Profundidad ) B )

Temperatura del aoua : 6P-33 origenes de

Yiento : ¥5-200 datos (para los

Fecha/hora : GP-33 sobrenombres,

Balanceo/Cabeceo : 5C-30 consulte la
seccion 5.2)

[MENUI : Cancelar/Yolver [ENTI: Intro A/¥: Selec

5. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar el origen de datos que desee
y pulse la tecla ENT.

6. Repita los pasos 4 y 5 para establecer otros elementos en caso necesario.
7. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

Transmisiones PGN

Transmision de los datos de entrada seleccionados como origenes de datos en for-
mato PGN

Pulse la tecla MENU para abrir el menu.

2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Config. de E/S] y pulse la
tecla ENT.

3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Origen de datos] y pulse la
tecla ENT.

4. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [PGN TRANSMISION] y pul-

se la tecla ENT.
.
Desact

5. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Activada] y pulse la tecla
ENT.

6. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.
Nota: Cuando las otras unidades de la red de bus CAN tengan el ajuste [Activada]
para la transmision PGN, establezca el ajuste [Desactivado] en esta unidad RD-
33.



6. AJUSTES DE POSICION/DIFE-
RENCIA HORARIA Y LINEAS DE
DERROTA

Puede mostrar la posicién del barco expresada en latitud y longitud o mediante dife-
rencias horarias de Loran C.

También puede mostrar las lineas de derrota que actian como indicadores de nave-
gacioén al navegar como un yate.

6.1 Formato de presentacién de la posicidén del bar-
CcoO
Establecimiento del formato de presentacion para la posicion del barco

1. Pulse la tecla MENU para abrir el menu.

2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Config. de TD/Posicién] y
pulse la tecla ENT.

Hend >Config. de TD

Pantal la . [

Loran C : 4990:Central Pacific 11-29

AT c+ 00

ATD2 c+ 00

[MENU] : Cancelar/Volver [ENT]: Intro A/Y: Splec

3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Pantalla] y pulse la tecla
ENT.

4. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [xx.xxx’], [xx’xx.x”’] o [LC TD]
y después pulse la tecla ENT. Si ha seleccionado [xx.xxx’] o [xx'xx.x”], vaya al
paso 6.

[xx.xxx’]: se muestra la latitud y la longitud sin segundos.
[xx’xx.x’’]: se muestra la latitud y la longitud con segundos.
[LC TD]: se muestran las diferencias horarias (TD) de Loran C.
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6.2

5. Sihaseleccionado [LC TD], siga las instrucciones que se explican a continuacion.

1)

Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Loran C] y pulse la tecla
ENT.

Hena >Config. de TD

Pantal la kem-
Loran C 11930 Central Pacific J11-23: <—— Par de estaciones
A 3 1330 Central Pacitic T ' secundarias

- [ 5930:Canadian East Coast

' 5970: Connando Lion (Korea)
: 5390::Canadian West Coast
+ 7170 South Saudi Arabia

o + 7930: Labrador Sea
Codigo GRI : 7950 Eastern Russia
: 7960::6ulf of Alaska

[HENU] : Cancelar4; 7970:Norwegian Sea - Selec

______

7)

Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar el cédigo GRI (intervalo
de repeticion de grupo) deseado y pulse la tecla ENT.

Utilice el teclado de cursor (») para mover el cursor hasta el campo del par
de estaciones secundarias y después pulse la tecla ENT.

Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar un par de estaciones
secundarias y pulse la tecla ENT. Si sabe cual es la compensacion, realice
los pasos del 5 al 7 para mostrar los datos de posicidon con mas detalle.

Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [ATD1] y pulse la tecla
ENT.

Utilice el teclado de cursor para establecer la compensacion y pulse la tecla
ENT.

Repita los pasos 5 y 6 para establecer la compensacion de [ATD2].

6. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

Lineas de derrota

Las lineas de derrota son las dos lineas trazadas hacia izquierda y derecha tomando
como referencia el viento de tierra alrededor del waypoint de destino. Puede optar por
mostrar las lineas pasadas, dependiendo de las lineas de derrota cambiantes.

Si ha seleccionado [Lineas de derrota] como la pantalla de datos, se mostraran los
datos de VMG, SOG, RNG, BRG, TWS, AWS y Temporizador1 con los datos de las
lineas de derrota en formato analégico.

Nota: Los datos de las lineas de derrota no estan disponibles en las pantallas con di-
visiones.
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Waypoint de destino

ra‘ WP0001

—— Lineas de
derrota

Linea COG

Posicién del barco propio
Pulse la tecla MENU para abrir el menu.

Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Lineas de derrota] y pulse
la tecla ENT.

Men >Lineas de derrota

Pant. ang. de cefiida :

Pant. ang. viento popa :30°

Linea pasada : Activada bnin
[MENU] : Cancelar/Volver [ENTI: Intro A/Y: Selec

Utilice el teclado de cursor (A o ¥) para seleccionar [Pant. ang. de cefiida] y pul-
se la tecla ENT.

A

45°

v
(0~90°)

Ventana de ajuste de cefiida
Utilice el teclado de cursor (A o V) para establecer el angulo y pulse la tecla ENT.

r‘ WPO0001

. Viento de tierra
a°® = Viento de tierra - BRG
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10.

Repita los pasos 3 y 4 para establecer el angulo de [Pant. ang. viento popal.

Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Linea pasada] y pulse la
tecla ENT.

fct ivada
L ]

Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Desactivado] o [Activada] y
después pulse la tecla ENT. Si ha seleccionado [Desactivado], vaya al paso 10.
[Desactivado]: no se muestran las lineas de derrota pasadas.

[Activada]: muestra las lineas de derrota pasadas.

Utilice el teclado de cursor () para mover el cursor hacia la derecha y pulse la
tecla ENT.

A

bnin

h J
{(1~12nin)

Utilice el teclado de cursor (A o V) para establecer el intervalo de tiempo y pulse
la tecla ENT. Puede mostrar cinco lineas de derrota pasadas por cada intervalo
de tiempo de ajuste.

Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos. Las lineas
de derrota pasadas se muestran en color azul claro.

r‘ WP00OT Lineas de

\\\\ derrota

actuales

o)

Lineas .
de derrota*..

asadas
P ~ Lineas

de derrota
pasadas
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Este capitulo describe el menu [Sistema). Para [Modo de demostracién], [Auto Eva-
luacion] y [Ajustes de fabrica], consulte el capitulo 8.

71 Unidades de medida

Puede establecer las unidades de medida para la profundidad, la velocidad del barco,
la distancia, la velocidad del viento, la temperatura del agua y la presion del combus-
tible y el motor.

1. Pulse la tecla MENU para abrir el menu.

2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Sistema] y a continuacion,
pulse la tecla ENT.

Hend >Sistema

Sonido del teclado :

|diona . Espafiol

Unidades

Conpensacion

fiustes

Tiempo de respuesta

Escala

Referencia de HDG/SCOG . Magnetico

Yariacion nagnética . futo EO0D°

Pant. de rumbo blogueada : Rumbo actual

[MENUI : Cancelar/Volver [ENT]: Intro A/ Selec
3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Unidades] y pulse la tecla

ENT.

Hend >Sistena >Unidades

Profundidad - M

Yelocidad : kn

Distancia o nm

Yelocidad del viento . kn

Tenperatura :°C

Conbustible o

Presion del notor . bar

[MENU] : Cancelar/Volver [ENTI: Intro AS¥: Splec
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7.2

4. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Profundidad], [Velocidad],
[Distancia], [Velocidad del viento], [Temperatura], [Combustible] o [Presién del
motor] y después pulse la tecla ENT.

L
Il L. L.
ft kn 1]
fa kn/h
pb nph
Profundidad Velocidad Distancia Velocidad del viento
L
°c E

L]
M
EU—I
[=T]
i

Temperatura Combustible Presién del motor

5. Utilice el teclado cursor (A o V) para seleccionar una opcién y pulse la tecla ENT.
6. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

Cdémo establecer la compensacion

Compensacién para la profundidad. el anqulo del viento v la temperatura del
agua

Cuando existe un error de valor constante en los datos de la profundidad, el angulo
del viento o la temperatura del agua, puede establecer una compensacion para elimi-
nar dicho error. Por ejemplo, introduzca -1,5 °F si la temperatura del agua siempre se
muestra 1,5 °F por encima de la temperatura real.

Pulse la tecla MENU para abrir el menu.

2. Utilice el teclado de cursor (A o ¥) para seleccionar [Sistema] y a continuacion,
pulse la tecla ENT.

3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Compensacién] y pulse la
tecla ENT.

Hend >Sistema >Compensacidn

Profundidad :

dnoulo del viento o |

Temperatura del agua + 0.0°C

[MENU] : Cancelar/Volver [ENTI: Intro ASY: Selec
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4. Utilice el teclado de cursor (A o ¥) para seleccionar [Profundidad], [Angulo del
viento] o [Temperatura del agua] y después pulse la tecla ENT.

A A A
00. Om Qooo° 0. 0°C
¥ ¥ ¥

Profundidad Angulo del viento  Temperatura del agua

Ventana de ajuste

5. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [+] o [-] y después utilice el
teclado de cursor (P) para mover el cursor a la derecha.

6. Utilice el teclado de cursor (A o V) para establecer el valor y utilice el teclado de
cursor (P) para mover el cursor hasta el siguiente digito. Repita este paso para
establecer el valor de los demas digitos si es necesario. Silos datos que se mues-
tran son inferiores al valor real, establezca el valor como positivo. Silos datos que
se muestran son superiores al valor real, establezca el valor como negativo.

7. Pulse la tecla ENT para guardar el ajuste establecido y cerrar la ventana de ajus-
tes. Para cerrar la ventana sin guardar, pulse la tecla MENU en lugar de la tecla
ENT.

8. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

Compensacién para STW y la velocidad del viento

Cuando existe un error proporcional en los datos de STW o de la velocidad del viento,
puede establecer una compensacion para eliminar dicho error. Por ejemplo, introduz-
ca 0,91 si STW siempre aparece un 10% mas rapida que la velocidad actual.

Pulse la tecla MENU para abrir el menu.

2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Sistema] y a continuacion,
pulse la tecla ENT.

3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Ajustes] y pulse la tecla
ENT.

Hend >Sistema »Ajustes

STH a1.00 |
Yelocidad del viento 1.0

[MENUI : Cancelar/Yolver [ENTI: Intro A/¥: Selec

4. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [STW] o [Velocidad del vien-
to] y después pulse la tecla ENT.

5. Utilice el teclado de cursor (A o V) para establecer el valor y utilice el teclado de
cursor (P) para mover el cursor hasta el siguiente digito. Repita este paso para
establecer el valor de los demas digitos si es necesario (escala de ajustes de
[STW]: 0,30 - 2,50, escala de ajustes de [Velocidad del viento]: 0,3 - 2,5). Si los
datos que se muestran son inferiores al valor real, establezca un valor que sea
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superior a 1,0. Silos datos que se muestran son superiores al valor real, establez-
ca un valor que sea inferior a 1,0. El valor “1” implica que no hay ninguna com-
pensacion.

6. Pulse latecla ENT para guardar el ajuste establecido y cerrar la ventana de ajus-
tes. Para cerrar la ventana sin guardar, pulse la tecla MENU en lugar de la tecla
ENT.

7. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

7.3 Tiempo de respuesta

Puede establecer el tiempo de respuesta para cada tipo de datos tal y como se expli-
ca a continuacion. Se calcula el promedio de los datos de entrada en bruto, de acuer-
do con el tiempo de respuesta.

Pulse la tecla MENU para abrir el menu.

2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Sistema] y pulse la tecla
ENT.

3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Tiempo de respuesta] y pul-
se la tecla ENT.

Hend >Sistena >Tienpo de respuesta

Profundidad a3k |

STH . DOs

506 o Os

YHG .

Yelocidad del viento .

Ind. de ang. del viento © ds

Runbo . DOs

€06 o Os

[MENU] : Cancelar/Volver [ENT]: Intro A/Y: Selec

4. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar el elemento del menu que
desee y pulse la tecla ENT.

A

Os
A J
{0~12s)

5. Utilice el teclado de cursor (A o V) para establecer el valor y pulse la tecla ENT
para guardar el ajuste establecido. Para cerrar la ventana sin guardar, pulse la
tecla MENU en lugar de la tecla ENT. La escala de ajuste es de 0 - 12 segundos.
Cuanto mas alto sea el ajuste, mas lenta sera la respuesta de la presentacién en
pantalla. “0” segundos implica que no se calcule ningun promedio.

6. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.
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7.4 Escala

Es posible cambiar la escala de los medidores analégicos.

Temperatura del aceite
del motor: 60-120 °C

Temperatura del aceite
del motor: 50-150 °C

Pantallas de ejemplo
Pulse la tecla MENU para abrir el menu.

2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Sistema] y pulse la tecla
ENT.

3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Escalas] y pulse la tecla
ENT.

Hen »Sistema »Escala

Yelocidad :

Yoltaie . B-16Y
Yelocidad del notor en RPM . 0-4x1000RPH
Presion de empuje del motor . 0-2bar
Tenp. del motor : 60-120°C
Presion del aceite del motor : 0-30bar
Tenp. del aceite del notor : bO-120°C
Pres. refrigerante del motor : 0-10bar

[MENU] : Cancelar/Volver [ENTI: Intro

4. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar el elemento del menu que
desee y pulse la tecla ENT.

AS/¥: Selec

5. Utilice el teclado cursor (A o V) para seleccionar una opcion y pulse la tecla ENT.

Elemento del menu Opcioén
Velocidad kn: 0-20 kn, 0-40 kn, 0-80 kn
km/h: 0-40 km/h, 0-80 km/h, 0-160 km/h
mph: 0-20 mph, 0-40 mph, 0-80 mph
Voltaje 8-16 V, 16-32 V

Velocidad del motor en RPM

0-4x1.000 RPM, 0-6x1.000 RPM, 0-8x1.000 RPM

Presion de empuje del motor

psi: 0-30 psi, 0-70 psi, 0-150 psi, 0-360 psi, 0-440 psi
bar: 0-2 bar, 0-5 bar, 0-10 bar, 0-25 bar, 0-30 bar

Temperatura del motor

°F: 150-250°F, 120-300°F
°C: 60-120°C, 50-150°C

Presion del aceite del motor

psi: 0-30 psi, 0-70 psi, 0-150 psi, 0-360 psi, 0-440 psi
bar: 0-2 bar, 0-5 bar, 0-10 bar, 0-25 bar, 0-30 bar
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Elemento del menu

Opcion

Temperatura del aceite del
motor

°F: 150-250°F, 120-300°F
°C: 60-120°C, 50-150°C

Presion del refrigerante del
motor

psi: 0-30 psi, 0-70 psi, 0-150 psi, 0-360 psi, 0-440 psi
bar: 0-2 bar, 0-5 bar, 0-10 bar, 0-25 bar, 0-30 bar

6. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

7.5 Ajuste de horay fecha

Formato de presentaciéon de la hora y la fecha

Puede seleccionar el formato de presentacion para la hora y la fecha.

Pulse la tecla MENU para abrir el menu.

Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Sistema] y pulse la tecla
ENT.

Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Formato hora] o [Formato
fecha] y después pulse la tecla ENT.

DD/MHM/YY
2dhoras MM/DD/YY
L | . ]
Formato hora Formato fecha

Utilice el teclado cursor (A o V) para seleccionar una opcion y pulse la tecla ENT.

5. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

Time Time
23:19:20 PM 11:19:20
Formato hora: 24 Horas Formato hora: 12 Horas
Date Date

02/01/10 | O1/FEBI10

Formato fecha: MM/DD/AA Formato fecha: DD/MMM/AA

Ejemplos de pantallas



7.6

7. MENU SISTEMA

Diferencia horaria

Puede establecer las diferencias horarias respecto a UTC (Hora universal coordina-
da) en intervalos de 15 minutos, para que se muestre la hora local.

Pulse la tecla MENU para abrir el menu.

2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Sistema] y pulse la tecla
ENT.

3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Compensacion de hora] y
después pulse la tecla ENT.

4. Utilice el teclado de cursor (A o V) para establecer la hora y pulse la tecla ENT.
La escala de ajuste oscila entre -14:00 y +14:00.

5. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

Horario de verano
Puede elegir que la hora se muestre con el horario de verano.

Pulse la tecla MENU para abrir el menu.

2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Sistema] y pulse la tecla
ENT.

3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar[Horario de verano] y pulse
la tecla ENT.

4. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Activada] y pulse la tecla
ENT.

5. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

Otros elementos de los menus

En esta seccidon se describen los elementos de menus no descritos anteriormente.

[Pitido del teclado]: cuando se pulsa una tecla, suena un pitido. Este pitido se puede
activar o desactivar.

[Idioma]: Puede elegir entre el inglés y otros idiomas.

[Referencia de HDG/COG]: puede elegir que la demora se muestre como verdadera
o0 magnética. [Verdadera] es la demora calculada con el Norte verdadero como direc-
cion de referencia. En la pantalla aparecera "T". [Magnetico] es la demora calculada
con el Norte magnético como direccién de referencia. En la pantalla aparecera "M".

[Variacion magnética]: Si ha seleccionado [Magnetico] para el elemento del menu
anterior [Referencia de HDG/COG], establezca la opcion de la [Variacién magnétical.
La ubicacion del Polo Norte magnético es diferente a la del Polo Norte geografico. Ello
provoca una diferencia entre la ubicacién las direcciones del Norte verdadero y del
Norte magnético. Esta diferencia se conoce como "variacion magnética" y cambia se-
gun el punto de observacion en tierra. La unidad esta pre-programada con todas las
variaciones magnéticas de la Tierra. Si ha seleccionado [Auto], el valor programado
se utiliza para mostrar la demora magnética. Sin embargo, puede introducir manual-
mente la variacion para ganar en exactitud, haciendo referencia a la ultima carga de
navegacion. Seleccione [Manual] y pulse la tecla ENT. Utilice el teclado de cursor ()
para mover el cursor hacia la derecha e introducir la variacion.
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[Pant. de rumbo bloqueada]: En la pantalla analégica [Rumbo bloqueado], establez-
ca el método de indicacion de rumbo digital.

[Rumbo actual]: muestra el rumbo actual.

[Rumbo bloqueado]: muestra el rumbo bloqueado en el momento en que se pulsa la
tecla START/CLEAR.

[Pant. demora bloqueada]: en la pantalla analégica [Demora bloqueada], establezca
el método de indicacién de demora digital. (Demora: distancia del barco propio al
waypoint de destino)

[Demora actual]: muestra la demora actual desde el barco propio hasta el waypoint
de destino

[Demora bloqueada]: muestra la demora bloqueada en el momento en que se pulsa
la tecla START/CLEAR.



8.

MANTENIMIENTO,
SOLUCION DE PROBLEMAS

8.1

AVISO

No aplique pintura, sellante
anticorrosivo ni spray de contacto
al revestimiento del equipo ni a las
piezas de plastico.

Dichos productos tienen componentes
que pueden dafar el revestimiento del
equipo o las piezas de plastico.

Mantenimiento

Compruebe con regularidad los siguientes puntos para mantener el nivel de rendi-
miento optimo:

» Compruebe que las conexiones del panel posterior estén bien ajustadas y no ten-
gan polvo.

« Compruebe que el punto de toma de tierra no presente corrosion y que el cable de
tierra esté bien sujeto.

» Retire el polvo y la suciedad del chasis con un pafo suave y seco. Para la suciedad
mas resistente, puede utilizar agua con un poco de detergente suave diluido. Lim-
pie el chasis con un pano seco después de aplicar el detergente. No use productos
como disolventes, acetona ni benceno para limpiar la unidad. Pueden afectar a la
pintura y las indicaciones.

» Limpie el LCD cuidadosamente para evitar rayarlo. Hagalo con un panuelo de papel
y un producto limpiador para LCD. Para eliminar la suciedad o los residuos de sal,
utilice un producto limpiador para LCD y limpie lentamente con un pafiuelo de papel
hasta que se disuelva la suciedad o la sal. Cambie el pafiuelo de papel a menudo
para que la sal o la suciedad no rayen el LCD. No use productos como disolventes,
acetona ni benceno para la limpieza. Igualmente, no debe utilizar productos anti-
grasa ni antivaho, ya que podrian dafar la pelicula de revestimiento del LCD.

Vida util del LCD

La vida util aproximada del LCD es de unas 50.000 horas. El numero de horas real
depende de la temperatura y la humedad ambiente. En el momento en que no se pue-
da incrementar el brillo, solicite que un técnico cualificado sustituya la pantalla LCD.
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8.2

8.3

Solucion de problemas

Esta seccion presenta unos procedimientos de resolucion de problemas sencillos que
puede seguir el usuario para restablecer el funcionamiento normal. Si no puede res-
tablecer el funcionamiento normal, no haga comprobaciones en el interior del equipo;
solicite que un técnico cualificado lo revise.

Sintoma

Solucién

po.

No se puede encender el equi-

» Compruebe si el cable de alimentacion esta
conectado firmemente.

* Compruebe si el cable de alimentacién o el conec-
tor esta deteriorado.

No se muestra ninguna imagen.

Pulse la tecla varias veces para ajustar el brillo
de la pantalla.

No hay respuesta cuando se
pulsa una tecla.

Apague y encienda la unidad y a continuacion, vuelva
a pulsar la tecla. Si no se obtiene respuesta alguna,
la tecla esta averiada. Péngase en contacto con su
proveedor.

po.

No aparecen datos de ningun ti-

Compruebe que los conectores de los sensores es-
tan bien conectados.

Prueba

La prueba verifica que el sistema funciona correctamente.

Pulse la tecla MENU para abrir el menu.

2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Sistema] y, a continuacion,

pulse la tecla ENT.

3. Utilice el teclado de cursor (A o ¥) para seleccionar [Auto Evaluacion] y pulse la

tecla E

NT.

Prueba sistena
Test LCD

4. Utilice el teclado de cursor (A o ¥) para seleccionar [Prueba sistema] y pulse la

tecla E

NT.

Mend >Sistema >Auto Evaluacion »Prueba sistena

NROH Ok RM - OK ONT:3 ——@)

0183 : --
» (PU Hain: 2651010-XX.XX

AT T

™ CPU Boot: 2651011-XX.Xy CPU CAN LD: 2651012-XX.XX
N

D ' ' AN
m___/ S —
S — N N

Pulse [MENU] 3 veces para salir.

XX.XX: numero de version del programa
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Elementos de Prueba sistema

N.° Elementos Descripcion
1 ROM, RAM Los resultados de las pruebas de las memorias
ROM/RAM se muestran como "OK" o "NG" (No
Good). Si aparece algun mensaje NG, péngase

en contacto con su proveedor.
2 10183 El resultado del puerto NMEA 0183 se muestra

como "OK" o0 "NG". Es necesario disponer de un
conector especial para poder realizar la prueba
del puerto NMEA 0183. Cuando no hay ningin
conector especial conectado, aparece "--" como
resultado. Si aparece algun mensaje NG, pon-
gase en contacto con su proveedor.

3 | Version del programa (CPU
Main, CPU Boot, CPU CAN
LD)

Se muestran los niumeros del programa y de la
versién del programa para cada uno de ellos.

4 | CNT

Se muestra el numero de veces que se ha real-
izado la prueba de diagndstico.

5. Pulse todas las teclas y flechas, una por una. Si la tecla o flecha funciona correc-
tamente, su ubicacion en la pantalla se pondra de color rojo. Al pulsar la tecla o
flecha de nuevo, pasara del rojo al blanco.

Pulse la tecla MENU tres veces para salir de la prueba de diagnéstico del sistema.

Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Test LCD] y a continuacién
pulse la tecla ENT para ejecutar la prueba de diagnéstico de LCD. Aparecera el

color rojo en la pantalla.

8. Pulse la tecla ENT ininterrumpidamente. La pantalla ird cambiando y su aspecto

sera el siguiente:

Rojo

-_>-_>

Verde Azul

-

16 tonos de rojo 16 tonos de verde 16 tonos de azul

Blanco

Menu [Sistema]

Negro 16 tonos de gris
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8.4

8.5

9. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.

Ajustes de fabrica

Es posible restablecer todos los ajustes predeterminados, tal como se explica a con-
tinuacién:
Pulse la tecla MENU para abrir el menu.

2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Sistema] y a continuacion,
pulse la tecla ENT.

3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Ajustes de fabrica] y pulse
la tecla ENT.

4. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Activada] y pulse la tecla
ENT. Aparecera el mensaje de confirmacion.

fdjustes de fabrica

iSeouro?
Si No

5. Utilice el teclado de cursor () para seleccionar [Si] y pulse la tecla ENT. El equi-
po se reinicia con los ajustes predeterminados. A continuacién, aparece la panta-
lla de menu [Instalacion].

Modo de demostracion

El modo de demostracién, que muestra datos de navegacion generados internamen-
te, se proporciona para que se familiarice con las funciones y caracteristicas de la uni-
dad RD-33. Al activar este modo, en la pantalla aparece "SIM".

Pulse la tecla MENU para abrir el menu.

2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Sistema] y a continuacion,
pulse la tecla ENT.

3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Modo de demostracion] y
pulse la tecla ENT.

4. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar [Activada] y pulse la tecla
ENT.

5. Pulse la tecla DISP para cerrar el menu y mostrar la pantalla de datos.
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INSTALACION

9.1

Lista de equipamiento

Suministro estandar

Nombre Tipo N.° de codigo %aa':; Observaciones
Unidad de presen- | RD-33 - 1
tacion remota
Materiales CP20-03300 - 1 + CP20-03310*
de instalacion + M12-05BM+05BF-060
Accesorios FP20-01200* | 001-087-250 1

*: consulte la pagina A-1.

Suministro opcional

Nombre Tipo N.° de codigo Observaciones
Caja de con- | FI-5002 -
exiones
Conjunto de F1-50-CHAIN-0,3M 000-166-949-11 Bus CAN, con cable de
cable 0,3 m, equipado con
conectores en ambos ex-
tremos
FI-50-CHAIN-1M 000-166-950-11 1m
F1-50-CHAIN-5M 000-166-951-11 5m
FI1-50-CHAIN-10M 000-166-952-11 10m
FI1-50-CHAIN-20M 000-166-953-11 20 m
Conjunto de MJ-A6SPF0003-020C | 000-154-029-10 | Para NMEA 0183, con
cable cable de 2 m, equipado
con conector en un ex-
tremo 6P
MJ-A6SPF0003-050C | 000-154-054-10 |5 m
MJ-A6SPF0003-100C | 000-168-924-10 10m
MJ-A6SPF0003-150C | 000-159-643-10 15 m
Conjunto de M12-05BM+05BF- 000-167-962-11 Bus CAN, con cable de 1
cable 010 m, equipado con conec-

tores en ambos extremos

M12-05BM+05BF- 000-167-963-11 2m
020
M12-05BM+05BF- 000-167-964-11 6m

060

Microconector
enT

SS-050505-FMF-
TS001

000-168-603-10

Mini/Micro

conectoren T

NC-050505-FMF-
TS001

000-160-507-10

Para red de bus CAN
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9.2

Materiales

Consideraciones de montaje

La unidad de presentacion remota se puede instalar sobre una mesa, bajo ella o em-
potrada en un panel. Al seleccionar la ubicaciéon de montaje, recuerde los siguientes
puntos:

La distancia de vision nominal para la unidad de pantalla es de 0,6 m. Seleccione
una ubicacion apropiada para montarla teniendo en cuenta esa distancia.

Situe la unidad de presentacion remota en un lugar apartado de conductos de es-
cape o ventilacion.

Seleccione una ubicacion que tenga una buena ventilacion.

Monte la unidad de presentacién remota en un lugar en que las sacudidas o vibra-
ciones sean minimas.

Situe la unidad de presentacién remota lejos de cualquier dispositivo o equipamien-
to que genere campos electromagnéticos, como un motor o un generador.

Deje suficiente espacio de mantenimiento tanto en los lados como en la parte pos-
terior de la unidad y la suficiente reserva de longitud en los cables para facilitar las
tareas de mantenimiento y reparacion.

Respete las distancias de seguridad de los compases (vea la pagina ii) para evitar
que se produzcan interferencias con los compases magnéticos.

Montaje empotrado

Fijese en el esquema que figura en la parte posterior de este manual.

1.

Ejecute un corte en la ubicacion de montaje, utilizando para ello la plantilla.

127 £ 0,5 (5,00”) Orificio guia (4 puntos)

e N i
S

~ [Te)

+ o

| 2 +

P 130£1(5,12") | = o
BN 4 4& \ AR

AN 4-R12

Taladre cuatro orificios guia para tornillos autorroscantes (3x20) en la ubicacion
de montaje.

Separe el conjunto de la base de montaje de la unidad de presentacién remota.
Deseche el conjunto de la base de montaje.

Retire el panel frontal de la unidad de presentacién remota; para ello afloje con la
mano los enganches situados en la parte posterior del panel, siguiendo el orden
que se muestra a la siguiente figura.

G- O
@ g X B @
©) —lD
( OR®) i B
—®
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5. Acople el cojin de montaje F (incluido entre los accesorios) a la unidad de presen-
tacién remota, por la parte posterior.

Acople los conectores de los cables (consulte seccion 9.3).

7. Coloque la unidad de presentacion remota en el hueco preparado y asegurela
con cuatro tornillos autorroscantes (incluidos entre el material para la instalacion,
3x20).

8. Coloque el panel frontal en la unidad de presentacion remota.

Nota: Al retirar la unidad de presentacion remota de la ubicacion de montaje empo-
trado, utilice el extractor de panel (incluido como accesorio) para desmontar el panel,
tal como se aprecia en la siguiente ilustracion.

/ '~ Qﬂ@ Tirar hacia abajo
D Insertar

Montaje sobre o bajo una mesa o escritorio

Fijese en el esquema que figura en la parte posterior de este manual.

1. Taladre cuatro orificios guia para tornillos autorroscantes (5x20) en la ubicacién
de montaje.
Separe el conjunto de la base de montaje de la unidad de presentacién remota.
Acople los conectores de los cables (consulte seccion 9.3).

4. Fijelabase de montaje en la ubicacién seleccionada mediante cuatro tornillos au-
torroscantes (incluidos como material de instalacion 5x20).

5. Coloque la unidad de representacion remota en la base de montaje.
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6. Apriete los pernos para ajustar la base a la unidad de presentacién remota.

o=
LA
/ LS
TN

s

9.3 Cableado

Consulte la siguiente ilustracién y el diagrama de conexiones (pagina S-1) para co-

nectar los cables.

Nota: La unidad de presentaciéon remota recibe alimentacién a través del bus CAN.
Cuando la sefial de sensor es de entrada o salida solamente del dispositivo NMEA

0183 y sin participacion del dispositivo bus CAN, conecte la alimentacién de 12-24 V
CC procedente del cuadro eléctrico de la nave al conector macho del puerto de bus

CAN.

Interconexiéon

RD-33 (posterior

Paraelbus CAN  Paraelbus CAN
(hembra de (macho de

)
b —— cinco patillas) cinco patillas)
f j} © ©

Para NMEA 0183

QY& @ Puerto NMEA

L _* _f_/ Patilla| Sefal | Color de cable
/)
. . - 1 TD-A Blanco
Diametro interno ¢4 2 TD-B Negro
vy 3 RD-A |  Amarillo
4 RD-B Verde
5 NC
IV-1,25 sq 6 FG Apantallamiento
A la terminal de
tierra en el casco MJ-A6SPF0003-xxxC Dispositivo
FI-50-CHAIN-xxM  (2/5/10/15 m) NMEA 0183
(0,3 m\1 m,5m, 10 m, 20 m) CAN bus
0 Patilla| Sefial [Color de cable|Alimentacion
M12-058M+958F-Oxx 1 FG Retorno
(1m, 2im, 6 m) 2 | NET-S | Rojo +
pomoTemmmmmmmm--de P TTmmmmmmmmmmm i 3 NET-C Negro -
+  Dispositivode |1 Dispositivo que | 4 NET-H Blanco
i bus CAN (p.ej. : . proporcionala | | g NET-L Azul
. NavNet 3D) 1+ alimentacion '

_____________________________________
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Conexidn entre la unidad de presentacién remota y la caja de conexiones

Para el personal de mantenimiento: consulte “Furuno CAN bus Network Design Gui-

de” (TIE-00170-X) si desea obtener informacion mas detallada acerca de la red de
bus CAN.

RD-33 (posterior)

_—

1/

e ®|0]

s

M12-05BM+05BF-0xx

(1m,2m,6m)
Conectarse a
CN2 - CN5.
Cable de alimentacion i
FI1-5002 (2 m) Vista lateral
Blanco & Negro
4 = CN3-CN5 CN2
12 VDC |12 VDC| DROP CABLE PRINCIPAL

Cuadro eléctrico \ /Nector y

Fije el cable con

las bridas para —& 4 4d hd 5d b A b
cables incluidas. CAJA DE CONEXIONES FI-5002 (opcional)

Vista superior

Preparacion del cable M12-05BM+05BF-060 v conexion al conector MC

Conductor
g(m Cable | Pto. conex.
| ; Retorno 1
= iCublerta Rojo 5
6 mm Negro 3
Composicién y Blanco 4
preparacion de cables Azul 5
Tornillo

Cbémo insertar los cables:

1. Trence los conductores.

2. Afloje el tornillo con un
destornillador de cabeza plana.

3. Inserte el nucleo conductor del
cable en el orificio.

Conector MC 4. Apriete el tornillo.

5. Tire del cable para confirmar que
esta bien conectado.

Nucleo

AN
Trenzar

9-5
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Terminador

» Conexion al cable principal

NavNet 3D
(Fuente de
alimentacion)

Terminador

Terminador

Los terminadores de bus CAN estan disponibles con los siguientes numeros de se-
rie. El terminador se deberia acoplar en cada uno de los extremos del cable princi-

pal.

Nombre de la pieza

Tipo

Numero de
cadigo

Observaciones

Terminador macho

LTWMN-05AMMT-SL8001

000-160-508-10

Miniconector

Terminador hembra

LTWMN-05AFFT-SL8001

000-160-509-10

Miniconector

Terminador macho

LTWMC-05BMMT-SL8001

000-168-604-10

Microconector

Terminador hembra

LTWMC-05BFFT-SL8001

000-168-605-10

Microconector

» Conexidn con la caja de conexiones FI-5002

La caja FI-5002 dispone de dos resistencias de terminal (R1, R2).

1) Sino se conecta ningun cable principal, R1 y R2 se colocan en la posicion ON.

2) Si se conecta un cable principal, se coloca uno de los dos, R1 0 R2, en la posi-

cion ON.

3) Si se conectan dos cables principales, R1y R2 se colocan en posicién OFF.

Instrumentos
de serie FI-50 WS-200

CN2-CN |

FI-5002

L_12vce
Terminadores internos de FI-5002

Ajuste del bloque de puentes
|7 o laresistenciaesta

desconectada. (OFF)

. la resistencia esta
conectada. (ON)

R2 R1
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94  Ajustes

Después de instalar la unidad de presentacidén remota, inicialicela de acuerdo con es-
tas instrucciones:

[0} : .
1. Pulse la tecla &Y para activar el encendido.

Instal lation

Language aiEnalish
Desth | ETIEg |
Speed - | Francais
Distance Espafiol

Wind Speed Deutsch
Tenperature Italiano
Fuel Portugués
Engine Pressure Dansk

Time Offset Svenska

Deno Mode - | Norsk
[HENU] : Cancel/Back [ENT]; Suoni A/Y: Select

2. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar el idioma y pulse la tecla
ENT. Aparece el menu de unidades de medida.

Instalacion

|diona fEspafio]l
Profundidad n

Yelocidad : kn
Distancia o nm
Yelocidad del viento : kn
Temperatura 2 °C
Conbustible s

Presion del notor : bar
Conpensacion de hora ©+ 1:00

Hodo de demostracion . Desact
[MENU] : Cancelar/¥olver [ENTI: Intro ASY: Selec

3. Utilice el teclado de cursor (A o V) para seleccionar el elemento del menu que
desee y a continuacion pulse la tecla ENT.

ft n
fa kn/h n/s
pb nph meh

5|
=

Profundidad Velocidad Distancia Velocidad del viento
A
I I - 8:00
°C bar v
“ E m {-14:00~+14:00)

Temperatura Combustible Presion del motor Compensaciéon de hora*

*: Establece la diferencia entre la hora UTC (Hora universal coordinada)
y la hora local.

4. Utilice el teclado cursor (A o ¥) para seleccionar una opcion y pulse la tecla ENT.
5. Pulse la tecla MENU para cerrar el menu.
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9.5 Senal de entrada/salida

La unidad RD-33 emite sefales de salida y recibe sefales de entrada en los formatos
de NMEA 0183 y bus CAN.

Senal de entrada

Datos Puerto Sentencia, PGN (titulo)
Profundidad CAN bus 128267 (profundidad del agua)
NMEA 0183 DPT>DBT>DBS>DBK
STW CAN bus 128259 (velocidad, respecto al agua),
(Velocidad del barco re- 130577 (datos de direccion)
specto al agua)
NMEA 0183 VHW>VBW
SOG CAN bus 128259 (velocidad, respecto al agua),
(velocidad respecto al fon- 130577 (datos de direccion)
d
°) NMEA 0183 VTG>RMC>RMA>VBW
Velocidad y angulo del vi- | CAN bus 130306 (datos del viento)
ento
(aparente) NMEA 0183 MWV(A)>VWR
Velocidad y angulo del vi- | CAN bus 130306 (datos del viento)
ento
(verdadero) NMEA 0183 MWV(T)>VWT
Rumbo (verdadero) CAN bus 127250 (rumbo de la embarcacion),
130577 (datos de direccion)
NMEA 0183 HDT(T)>PFEC,Gpatt(T)>VHW(T)>
HDG(M,V,D)
Rumbo (magnético) CAN bus 127250 (rumbo de la embarcacion),
130577 (datos de direccion)
NMEA 0183 HDG(M,V,D)>HDM(M)>VHW(M)
Curso (verdadero) CAN bus 129026 (COG & SOG, actualizacion
rapida), 130577 (datos de direccién)
NMEA 0183 VTG>RMC>RMA
Curso (magnético) CAN bus 129026 (COG & SOG, actualizacion
rapida), 130577 (datos de direccion)
NMEA 0183 VTG
ROT (Velocidad de giro) CAN bus 127251 (velocidad de giro)
NMEA 0183 ROT
BRG CAN bus 129284 (datos de navegacion)
(Demora, verdadera)
NMEA 0183 APB>RMB(T)>BWC(T)>BWR(T)
BRG CAN bus 129284 (datos de navegacion)
(Demora, magnética)
NMEA 0183 APB>BWC(M)>BWR(M)
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Datos Puerto Sentencia, PGN (titulo)
RNG (Escala) CAN bus 129284 (datos de navegacion)
NMEA 0183 RMB>BWC>BWR
XTE (Error de desviacion) | CAN bus 129283 (error de desviacion)
NMEA 0183 XTE>APB>RMB
Numero de waypoint CAN bus 129284 (datos de navegacion),
129285 (ruta de navegacion/infor-
macion sobre waypoint)
NMEA 0183 -
Nombre de waypoint CAN bus 129285 (ruta de navegacion/infor-
macion sobre waypoint)
NMEA 0183 RMB>APB>BWC>BWR>ZTG
Longitud/Latitud CAN bus 129029 (datos de posicion GNSS),
129025 (posicion, actualizacion rapida)
NMEA 0183 GNS > GGA > RMC > RMA > GLL
Longitud/Latitud de way- CAN bus 129284 (datos de navegacion)
oint
po! NMEA 0183 RMB > BWR > BWC
Numero de satélites adqui- | CAN bus 129029 (datos de posicion GNSS)
id
ridos NMEA 0183 | GNS>GGA
Balanceo/cabeceo CAN bus 127257 (actitud)
NMEA 0183 PFEC,GPatt
Hora y fecha estimadas de | CAN bus 129284 (datos de navegacion)
llegada
NMEA 0183 ZTG
Diferencia horaria CAN bus 130052 (datos de diferencia horaria,
TD, de Loran C)
NMEA 0183 GLC >GTD
Fecha CAN bus 126992 (hora del sistema),
129033 (hora y fecha)
NMEA 0183 ZDA>RMC
Hora CAN bus 126992 (hora del sistema),
129033 (hora y fecha)
NMEA 0183 ZDA>RMC
Temperatura del agua CAN bus 130310 (parametros ambientales),
130311 (parametros ambientales)
NMEA 0183 MTW > MDA
Temperatura CAN bus 130310 (parametros ambientales)
NMEA 0183 MDA
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9-10

Datos Puerto Sentencia, PGN (titulo)
Atmosfera CAN bus 130310 (parametros ambientales),
130311 (parametros ambientales)
NMEA 0183 MDA
Humedad CAN bus 130310 (parametros ambientales),
130311 (parametros ambientales)
NMEA 0183 MDA
Timon CAN bus 127245 (timon)
NMEA 0183 RSA
Motor CAN bus 127497 (parametros del viaje, motor),
127488 (parametros del motor, actual-
izacion rapida), 127489 (parametros
del motor, dinamico)
NMEA 0183 -
Corriente (marea) CAN bus -
NMEA 0183 CUR > VDR

Nota 1: >: La sentencia situada a la izquierda tiene una prioridad mas alta que la si-

tuada a la derecha.

Nota 2: CAN bus>NMEA 0183

Senales de salida

Datos Puerto Sentencia, PGN (titulo)

Profundidad CAN—0183 128267—-DPT
0183—CAN DPT>DBT>DBS>DBK—128267

STW CAN—0183 128259, 130577—->VHW

(Velocidad del barco res-

pecto al agua) 0183—CAN VHW—128259

SOG CAN—0183 128259, 130577—-VTG, RMC

(Velocidad respecto al fon-

do) 0183—CAN VTG>RMC>RMA—128259, 129029

Velocidad y angulo del vi- | CAN—0183 130306>MWV(A)

ooarente) 01835CAN | MWV(A)>VWR—130306

Velocidad y angulo del vi- | CAN—0183 130306—>MWV/(T)

rerdadero) 01835CAN | MWV(T)>VWT—130306

Rumbo (verdadero)*2 CAN—0183 127250, 130577—HDT, VHW(T)
0183—CAN3 | HDT>PFEC,Gpatt>VHW(T)—127250

Rumbo (magnético)*2 CAN—0183 | 127250, 130577—HDG, VHW(M)
0183—CAN HDG>HDM>VHW(M)—127250
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Datos Puerto Sentencia, PGN (titulo)
Variacion CAN—0183 127250, 127258 —-HDG, RMC
0183—CAN HDG—127250
Desviacion CAN—0183 127250—HDG
0183—CAN HDG—127250
Curso (verdadero)*2 CAN—0183 129026, 130577—VTG, RMC
0183—CAN VTG(T)>RMC>RMA—129026
Curso (magnético)*2 CAN—0183 129026, 130577-VTG
0183—CAN VTG(M)—129026
ROT (Velocidad de giro) CAN—0183 -
0183—CAN -
BRG CAN—0183 -
(Demora, verdadera) 0183 CAN -
BRG CAN—0183 -
(Demora, magnética) 01835CAN -
RNG (Escala) CAN—0183 -
0183—CAN -
XTE (Error de desviacion) | CAN—0183 129283 —->XTE
0183—CAN XTE>APB>RMB—129283
Numero/nombre de WP CAN—0183 -
0183—CAN -
Longitud/Latitud CAN—0183 129025>129029—RMC
0183—CAN GNS>GGA>RMC>RMA>GLL
—129029
Longitud/Latitud de way- CAN—0183 -
point de destino 0183CAN -
Numero de satélites adqui- | CAN—0183 -
fidos 01835CAN | GNS>GGA—129029
Balanceo/Cabeceo CAN—0183 -
0183—CAN -
Hora y fecha estimadas de | CAN—0183 -
legada 01835CAN | -
Diferencia horaria CAN—0183 -
0183—CAN -

9-11
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9-12

Datos Puerto Sentencia, PGN (titulo)
Fecha CAN—0183 126992, 129033—RMC
0183—CAN ZDA>RMC—126992
Hora CAN—0183 126992, 129033—RMC
0183—CAN ZDA>RMC—126992
Temperatura del agua CAN—0183 130310, 130311—>MTW
0183—CAN MTW > MDA—130311
Temperatura CAN—0183 -
0183—CAN -
Atmosfera CAN—0183 -
0183—CAN MDA—130311
Humedad CAN—0183 -
0183—CAN MDA—130311
Timon CAN—0183 127245—RSA
0183—CAN RSA—127245
Motor CAN—0183 -
0183—CAN -
Corriente (marea) CAN—0183 -
0183—CAN -

*1: aparente>verdadero, *2: verdadero>magnético
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(Tecla MENU ) En negrita: ajuste de fabrica

L Presen-
tacion

— Alarmas —

—— Gréfico

B)

(A,
— Pantalla1 (Pesca, Navegar, Barco, Navegacion, Entorno, Motor, Pantall personaliz)

— Pantalla2 (Pesca, Navegar, Barco, Navegacion, Entorno, Motor, Pantall personaliz, Desactivado)
— Pantalla3 (Pesca, Navegar, Barco, Navegacion, Entorno, Motor, Pantall personaliz, Desactivado)
— Pantalla4 (Pesca, Navegar, Barco, Navegacion, Entorno, Motor, Pantall personaliz, Desactivado)
— Pantalla5 (Pesca, Navegar, Barco, Navegacion, Entorno, Motor, Pantall personaliz, Desactivado)
— Pantalla6 (Pesca, Navegar, Barco, Navegacion, Entorno, Motor, Pantall personaliz, Desactivado)
— Pantalla7 (Pesca, Navegar, Barco, Navegacion, Entorno, Motor, Pantall personaliz, Desactivado)

Division de la pantalla

— Zumbador (Corto, Largo, Continuo)

— Arrib/Ancl. (Desactivado, Arribada, Anclaje) Seleccion de datos
— XTE (Desactivado, Activada) Ca‘legoria

— SOG (Desactivado, Baja, Alta, Dentro, Fuera)

— STW (Desactivado, Baja, Alta, Dentro, Fuera)

— Temperatura del agua (Desactivado, Baja, Alta, Dentro, Fuera, Corte)
— Profundidad (Desactivado, Baja, Alta, Dentro, Fuera)

— Hora (Desactivado, Activada)

— Viaje (Desactivado, Activada)

— Cuentakildmetros (Desactivado, Activada)

— Balanceo (Desactivado, Activada)

— Cabeceo (Desactivado, Activada)

— Bat. baja (Desactivado, Activada)

— Veloc viento verdad. Max. (Desactivado, Activada)

— Veloc viento verdad. min. (Desactivado, Activada)

L Angulo viento APP Max. (Desactivado, Activada)

— Mensajes

— Config.
de E/S

(continua en |

L Angulo viento APP min. (Desactivado, Activada)

(se muestran todas las alarmas disparadas actualmente).

Datos RX

Disp. bus CAN
Origen de datos
Info. de cableado

a pagina siguiente)

AP-1
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(continuacién de la pagina anterior)

— Ajustes de Presentacion (xx.xxx’ , xx’ xx.x” , LC TD)
posicion/TD — Loran C (Lista de cadenas y pares de estaciones secundarias de Loran-C)

— ATD1 (Compensacion: -99,9 - +99,9; +0,0)

ATD2 (Compensacion: -99,9 - +99,9; +0,0)

— Lineas de Pant. ang. de cefiida (0 - 90°; 45°)
derrota —E Pant. ang. viento popa (0 - 90°; 30°)
Linea pasada (Desactivado, Activada; 1 - 12min; 6min)

— Sistema —— Sonido Teclado (Desactivado, Activada)

— Idioma (Espanol, Otros)

— Unidades ———— Depth (m, ft, fa, pb)

——— Velocidad (kn, km/h, mph)

- Distancia (nm, km, sm)

—— Velocidad del viento (kn, m/s, mph)
—— Temperatura (°C, °F)

—— Combustible (/, g)

L Presién del motor (bar, psi)

— Compensacion —— Profundidad (-99,9m - +99,9m; 0,0m)
—— Angulo del viento (-179° - +180°; 0°)
—— Temperatura del agua (-99,9 °C - +99,9 °C; 0,0 °C)

— Ajuste STW (0,30 - 2,50; 1,00)
I: Velocidad del viento (0,3 - 2,5; 1,0)

— Tiempo de —— Profundidad (0 - 12 s; 3 s)
respuesta —— STW (0-12s; 0 s)

—— SOG (0-12s; 0s)

—— VMG (0-12s; 3 s)

— Velocidad del viento (0 - 12 's; 3 s)
—— Ind. de ang. del viento (0-12's; 4 s)
— Rumbo (0-12s;0s)

L COG(0-12s;05s)

(continua en la pagina siguiente)

AP-2
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(continuacion de la pagina anterior)

— Escalas — Velocidad (0-20 kn, 0-40 kn, 0-80 kn)
de valores — Voltaje (8-16 V, 16-32 V)
— Velocidad del motor en RPM (0-4x1.000 RPM, 0-6x1.000 RPM, 0-8x1.000 RPM)
— Presidn de empuje del motor (0-2 bar, 0-5 bar, 0-10 bar, 0-25 bar, 0-30 bar)
— Temperatura del motor (60-120°C, 50-150°C)
— Presidn aceite motor (0-2 bar, 0-5 bar, 0-10 bar, 0-25 bar, 0-30 bar)
— Temperatura del aceite del motor (60-120°C, 50-150°C)
— Presion refrigerante motor (0-2 bar, 0-5 bar, 0-10 bar, 0-25 bar, 0-30 bar)

— Referencia de HDG/COG (Verdadero, Magnetico)

— Variacion magnética (Auto, Manual)

— Pantalla de rumbo bloqueada (Rumbo actual, Rumbo bloqueado)
— Pantalla de demora bloqueada (Demora actual, Demora bloqueada)
— Compensacion de hora (-14:00 - +14:00; -8:00)

— Horario de verano (Desactivado, Activada)

— Formato hora (12 Horas, 24 Horas)

— Formato fecha (DD/MMM/YY, MM/DD/YY)

— Modo Demo (Desactivado, Activada)

— Auto Evaluacion (Prueba sistema, Test LCD)

— Ajustes de fabrica (Desactivado, Activada)

AP-3



APENDICE 2 LISTA DE TERMINOS

La tabla siguiente muestra los términos utilizados en el RD-33.

Término Significado

A(ir) Press Presion del aire

Air Temp Temperatura del aire

APP Aparente: viento aparente o relativo. Direccion del viento respecto ala
proa del barco y velocidad del viento respecto al buque en movimien-
to.

AVG Promedio

AWA Angulo aparente del viento

AWS Velocidad aparente del viento

BFT Velocidad del viento

BRG Demora

CMG Rumbo corregido

CNT Cuenta

COG Rumbo respecto del fondo

CUR Actual

Dest Destino

DIR Direccién

DMG Distancia corregida

ETA Hora estimada de llegada

E Temp Temperatura del motor

g galdén(es)

GwW Viento de tierra

HDG Rumbo

HUMID Humedad

Info Informacion

I litro(s)

Lat Latitud

Lon Longitud

M Magnético

MAX Maximo/a

min minuto(s)

No. Numero

AP-4
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Término Significado

Odo Cuentakilometros

oilP Presion del aceite

P Babor

POSN Posicion

psi libra(s) por pulgada cuadrada

RNG Escala o alcance

ROT Velocidad de giro

RPM Revoluciones por minuto

S Estribor

s segundo(s)

SAT Satélite

SOG Velocidad respecto al fondo

SPD Velocidad

STW Velocidad respecto al agua

STWAVG Promedio de velocidad respecto al agua

STWMAX Velocidad maxima respecto al agua

T Verdadero: viento verdadero Direccién del viento respecto a la proa
del barco y velocidad del viento calculada como si el buque estuviese
detenido.

T Verdadero: demora verdadera la demora se calcula con el Norte ver-
dadero como direccion de referencia.

TD Diferencia horaria: posicion en Loran C

Temp Temperatura

TWA Angulo del viento verdadero

TWS Velocidad verdadera del viento

VMG Velocidad corregida

WPT Waypoint

W Temp Temperatura del agua

XTE Error de desviacion
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FURUNO

1.1
1.2
1.3

1.4

1.5

2.1
22

2.3

RD-33

ESPECIFICACIONES DE LA PRESENTACION REMOTA

GENERAL

Tipo de pantalla

Color de la imagen
Modo de presentacion
en pantalla
Indicaciones de datos

Idioma

INTERFAZ

Numero de puertos
E/S de serie

PGN de bus CAN
Entrada

Salida

RD-33

LCD en color de 4,3 pulgadas, 480 x 272 puntos (WQVGA)
256 colores

Datos, analogico mediante graficos, grafico

Velocidad del barco, curso, rumbo, viaje (distancia recorrida),
velocidad y direccion del viento, informacién sobre navegacion,
informacién sobre el entorno, angulo de timoén,

informacién sobre el motor

chino, danés, inglés, finés, francés, aleman, griego, italiano,
japonés, noruego, portugueés, espariol, sueco, tailandés

Bus CAN: dos puertos, NMEA 0183: un puerto

NMEA 0183 Version 3.0 (bucle actual)

Sentencias de datos de entrada
APB,BWR,BWC,CUR,DBS,DBT,DBK,DPT,GGA,GLC,GLL,GNS,
GTD,HDG,HDM,HDT,MTW,MDA MWV, RMA,RMB,RMC,ROT,
RSA,VBW,VHW VTG ,VWR,VWT XTE,VDR,XTE,ZDA,ZTG
Sentencias de datos de salida

DPT,HDG,HDT,MTW ,MWV,RMC,RSA VHW VTG, XTE

059392/904, 060928, 065286, 126208/992,
127245/250/257/258/488/489/497, 128259/267/275,
129025/029/033/285, 130306/310/311, 130577
059392/904, 060928, 126208/464/992/996, 127245/250,
128259/267, 129026/029/283, 130306/311/822

3 ALIMENTACION ELECTRICA

4.1
4.2
4.3
4.4

15V CC: LENG (conectada a bus CAN)
12-24 V CC: 0,2-0,1 A (LEN®G) (no conectada a CAN bus)

CONDICIONES AMBIENTALES

Temperatura ambiente

Humedad relativa
Grado de proteccion
Vibracién

-15°Ca+55°C
93% a 40 °C
IP56

IEC 60945

COLOR DE LA UNIDAD

N2.5

SP -1 E4459S01A-M
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