El propésito de esta guia es explicar la utilizacion
basica de este equipo. Para obtener informacion
mas detallada, consulte el Manual del operador.
Todas las marcas y nombres de productos son
marcas comerciales, marcas registradas o
marcas de servicios que pertenecen a sus
respectivos propietarios.

Sensor de rumbo integrado

PG-700

Guia del operador

Encendido de la unidad PG-700 Correccion de la desviacion

El PG-700 no inClUye ningl:ln interruptor de encendido. Cuando el sensor reciba corriente de 1. Pulse y mantenga presionadas las teclas [+] y [_] juntas por espacio

alimentacion a través del bus CAN, la unidad comprobara automaticamente el estado de las de tres segundos, luego suéltelas. Parpadeara el indicador luminoso

memorias ROM y RAM. Después, los indicadores luminosos se encenderan segun se ilustra a CALIB. Se apagaran los indicadores luminosos STATUS y CHECK.

continuacion:

CALIB STATUS CHECK CALIB STATUS CHECK CALIB STATUS CHECK CALIB STATUS  CHECK
o o o @ O O ® O O ® O O
2. Dirija el barco de forma que realice un circulo preciso a una
_, | CALB STATUS CHECK CALIB  STATUS CHECK CALIB  STATUS CHECK velocidad de tres nudos aproximadamente durante unos dos minutos.
o o o [ J @ o o o o ) . i ) o
— 3. Siga girando hasta que haya terminado de corregirse la desviacion
Inicializacién del sensor de Estado de

velocidad angular

funcionamiento normal

(entre tres y cinco giros aprox.). Cuando se haya corregido

(dos minutos aproximadamente) o Lo .
correctamente la desviacion, los indicadores luminosos CALIB y

Interruptor de terminacion STATUS se encenderan por espacio de cinco segundos. Cuando se

(no cambie el ajuste) Indicador luminoso de estado

del interruptor de terminacion

enciendan todos los indicadores luminosos, vaya al siguiente paso.

Teclas [-] y [*+]

(se ilumina cuando se activa
el interruptor)

CALIB

STATUS CHECK CALIB

O

— | @

STATUS  CHECK

‘I'

Después de cinco seg.

CALIB

STATUS CHECK

Después de dos min.

- e o L

Desviacion corregida correctamente

Indicadores luminosos

de estado 4. Ancle el bugue en un muelle. Alinee la embarcacion situandola

@ : ENCENDIDO (verde) en direccion a un objeto estacionario y confirme que la indicacion

de demora es correcta.
@ : ENCENDIDO (rojo/verde)
(O :APAGADO

. : Parpadeante (verde)
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