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/\ CONSIGNES DE SECURITE

L'installateur doit lire les mesures de sécurité avant d'installer I'équipement.

Indique une situation susceptible de présenter un danger qui,
A DAN G E R si elle n'est pas évitée, peut entrainer des blessures graves

voire mortelles.

Indique une situation susceptible de présenter un danger qui,
A AVERTISSEMENT si elle n'est pas évitée, peut entrainer des blessures graves

voire mortelles.

Indique une situation susceptible de présenter un danger qui,

A ATTENTl ON ] si elle n'est pas évitée, peut entrainer des blessures mineures

modérées.

)

AAvertissement, Attention ® Action interdite 0 Action obligatoire

& DANGER /A AVERTISSEMENT

Restez a I'écart de I'axe de Installez I'équipement a I'abri de la pluie
montée/descente lorsqu’il est en et des projections d'eau.
déplacement dans l'unité de coque. ) ' '
L'eau risque de provoquer un incendie ou un
Les engrenages peuvent causer des o . ) .
choc électrique, ou d'endommager l'appareil.
blessures graves.

la piece de coque.

Les fuites d' t fai ler |
A AVERTISSEMENT vateau. Verifez également que la sonde

, . . a ne se desserrera pas avec les vibrations du
2 N'ouvrez pas l'appareil si vous n'étes

0 Vérifiez que I'eau ne pénétre pas dans

pas parfaitement familiarisés avec les bateau. L'installateur 9e I'équipement est”
circuits électriques et le guide seul responsable de l'installation appropriée
d'utilisation. de I'équipement. FURUNO ne sera en
aucun cas tenu responsable des
dommages engendrés par une mauvaise
installation.

Des tensions élevées sont présentes a
l'intérieur de I'équipement, et une charge
résiduelle demeure dans les condensateurs

quelques minutes aprés la mise hors

tension. Une mauvaise manipulation peut Installez le tube spécifié pour la sonde
entrainer un choc électrique. en suivant les instructions d'installation.

Si vous installez un autre tube, le

:\,"ettte|:| I'appareil hlors te?(sjion a l'aide chantier naval est seul responsable de
Ju tab'eau general avant de commencer son installation et il doit étre installé de
I'installation. X . .
fagon a ce que la piéce de coque ne soit
Un incendie ou un choc électrique peut pas endommagée si un objet heurte le
survenir I'alimentation n'est pas coupée. tube.

Le tube ou la coque risque d'étre
endommageée si le tube heurte un objet.




CONSIGNES DE SECURITE

/M AVERTISSEMENT
(1

Si un tube en acier est installé sur un
navire en bois ou en FRP, prenez les
mesures appropriées pour éviter toute
corrosion électrolytique.

La corrosion électrolytique peut
endommager la coque.

W

Assurez-vous de connecter chaque
unité a la tension appropriée.

Le branchement a une alimentation
inadaptée peut provoquer un incendie ou
endommager |'équipement.

/A DANGER

Keep fingers away
from gears.

| FYIEAENDBIBHY.
ETFHIYTEY, (A
=9HBNAHBY.
BRREEINENIE,

A ATTENTION

O

Pour empécher tout endommagement de
la sonde lors de sa projection ou de sa
remontée ou de sa descente, la vitesse
maximale est celle présentée ci-dessous.

T Remontée/
Projete Descente
Course de
1200 mm Max. 18 kn | Max. 15 kn
Course de
Max. 15 kn| Max. 12 k
1600 mm ax. 15 kn| Max. 12 kn

Connectez I'équipement a la masse
pour éviter un choc électrique ou
une interférence mutuelle.

Shaftmay cause injury. | Nom : Etiquette
Keep away from ' .
moving shaft. d'avertissement
& A & Type . 10-071-5313
N° code @ 100-291-160-10

0

Respectez les distances de sécurité
du compas suivantes pour éviter les
interférences avec un compas
magnétique :

Compas Compas
standard | magnétique
Processeur 1,45 m 0,90 m
Unité de contréle
FSV-8501 0,35 m 0,30 m
Unité IF 0,80 m 0,50 m
Unité de contréle
secondaire FSV-853 0,90 m 0,55m




CONFIGURATION DU SYSTEME

Moniteur Moniteur
e of }----d Penphenque USB (souris, etc.) |
b Processeur o ,
FSV-3503 (FSV-35)/ | }---- ! Boite de dérivation FI-5002
FSV-3503S (FSV-35S) .'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'.'
12424 VCC . o e Penphenque NMEAIEC 61162-1 :
R ~' Périphérique NMEA [EC 61162-1 |
: Red resseur ,'.'.'.'-'.'.'.'.'.'-'.'.'.'.'.'-'.'.'.'.'.'-'.'.'.'.'.'-'.'.'.'.'.'-'-'.'.'.'.'-—I
T RU-1746B-2 4 Haut-parleur ;
"""""""""""""" ! Unité de controle
100/110/115/ °ls o g@@l. secondaire
220/230 VCA, ' — 1&[C _l Fsv-853
1 ¢, 50/60 Hz ST L1
Unité de contréle
FSV-8501
Unit¢ IF |
FSV-8502 __iTélécommande !
522, iFSv-854
4 220VCA
3 ¢, 50/60 Hz
{Kit d'extension |
FSV(')?JOS'S Unité de coque
-+ FSV-305-15 Type Course
2 % i1 (Boitede FSV-303 | 1200 mm
{ dérivation incl.)} FSV-304 | 1600 mm
Emetteur
o Unité [k,
FSV-351
L
@ ] /f
100/110/115/
220/230 VCA
1 ¢, 50/60 Hz

: Equipements en option



LISTES DES EQUIPEMENTS

Equipements standard

Description Type Réf. Qté Remarques
Unité de contrble FSV-8501 - 1 Avec cable de 5ou 10 m
Unité IF FSV-8502 - 1
Processeur FSV-3503 - 1 Pour FSV-35
FSV-3503S - 1 Pour FSV-35S
Emetteur FSV-351 - 1
Unité de coque FSV-303 - 1 course de 1200 mm
FSV-304 - course de 1600 mm
Accessoires CP10-06000 000-067-071 1 Pour FSV-35/35S, pas de kit
d'installation d'extension de céable pour sonde
CP10-06201 007-008-540 1 Pour émetteur
CP10-07200 000-117-257 1 Pour l'unité de contrdle, avec
CP10-07201, CP03-33202
CP10-07300 000-017-123 1 Pour l'unité IF, avec CP10-07301
(cébles incl.)
CP19-00600 000-011-664 1 Pour le processeur, avec
CP19-00601
Pieces de rechange | SP10-03101 007-008-530 1 Pour émetteur
SP19-00501 001-023-090 1 Pour processeur
SP10-02603 006-921-360 1 Pour piéce de coque
Equipements en option
Description Type Réf. Remarques
Unité de contrdle FSV-8501 - Avec cable de 5ou 10 m
Unité de contréle FSV-853 000-019-212 Acc. d’'inst. CP10-07501
secondaire
Redresseur RU-1746B-2 000-030-439
Télécommande FSV-854 000-017-128 Acc. d’inst. CP10-07401
Boite de dérivation FI-5002 000-010-765 Pour CANbus/NMEA 0183
Kit de fixation OP10-24 006-943-530 Pour course de 1600 m
Collet de fixation OP10-27 000-067-050 Pour course de 1200 m
Kit de montage encastré | FP03-09870 008-535-630
Kit d'extension FSV-305-5 000-067-072 Boite de dérivation, 5 m
FSV-305-15 000-067-073 Boite de dérivation, 15 m
Cable VV-SB-CJ0.3SQX5P | 001-112-320-10 | 5P, 100 m
Cable 8 ames VV-S0.3X8C 000-555-043 6m
Ensemble cable MJ-ASPF0012-050C | 000-154-053-10 | 6P-6P,5m
MJ-ASPF0012-100C | 000-154-057-10 | 6P-6P, 10 m
Accessoires d'installation | CP03-28900 000-082-658 Cable réseau (10 m)
CP03-28910 000-082-659 Cable réseau (20 m)
CP03-28920 000-082-660 Cable réseau (30 m)
CP03-28930 000-084-368 Cable réseau (50 m)
CP03-28940 000-090-429 Cable réseau (100 m)




1.

INSTALLATION DU SYSTEME

1.1

1.1.1

Unité de coque

Remarque 1: La boite de commande située sur la piéce de coque contient un capteur
de mouvement. Manipulez la piece de coque avec précaution.

Remarque 2: Manipulez la sonde avec précaution. Les manipulations trop brusques
risqueraient d'endommager ses composants fragiles.

Remarques sur l'installation

Choisissez I'emplacement de la piéce de coque aprés consultation avec le chantier
naval et le propriétaire du bateau. Au moment de choisir I'emplacement, tenez compte
des éléments suivants.

Choisissez un endroit ou le bruit de I'hélice et de la navigation, les bulles d'air et
les interférences provoquées par les turbulences sont réduits. En régle générale,
I'endroit le mieux adapté se situe entre 1/3 et 1/2 longueur de bateau depuis I'étrave
sur ou a proximité de la quille. L'installation sur la quille permet de minimiser

la consommation comparée a une installation a un autre endroit. Si vous ne pouvez
pas installer la piece de coque sur la quille, le centre du tube de rétractation doit étre
situé a moins de 600 mm de la quille afin d'éviter tout effet de roulis.

Pour les bateaux de grande envergure avec un tirant d'eau profond, la piéce de
coque peut étre installée au niveau de I'étrave.

72 73

Intervalle de 600 mm

Choisissez un endroit ou le fond de la coque est plat et ou le tirant d'eau est
suffisamment profond. En régle générale, la sonde doit dépasser de la quille d'au
moins 500 mm pour minimiser les effets de la mousse et des bulles d'air.

Choisissez un endroit ou l'interférence avec d'autres sondes est minimale.
La piéce de coque doit étre située a au moins 2,5 m des sondes des autres
appareils.

Aucun obstacle ne doit se trouver devant la piéce. Il s'ensuivrait alors une zone
d'ombre et de I'eau gazeuse qui altéreraient la performance du sonar.

La distance physique entre la piece de coque et I'émetteur ne doit pas dépasser
5m.

Sur la figure de la page suivante, I'espace laissé autour de la piece de coque est
nécessaire pour le branchement et la maintenance.



1. INSTALLATION DU SYSTEME

1.1.2

» Si la température ambiante autour de la piéce est inférieure a 0°CC, équipez
le compartiment du sonar d'un systéme de chauffage pour maintenir la température
au-dessus de 0°CC.

1300 ] 650

L6001 000

Compartiment

-y

Remarque: Une fois la piéce de coque en place, veillez a installer des supports
anti-vibration, tels que décrits a la page 1-5.

Instructions relatives a la réduction du tube de rétractation

Raccourcissez le tube de fagon a ce que la sonde soit située bien en dessous de
la quille lorsqu'elle est complétement abaissée. Le tableau ci-dessous présente
les instructions pour le raccourcissement du tube. Reportez-vous également au
schéma d'installation du tube a la fin du présent manuel.

Méthode -
d'installation
Course
1200 mm Retirez 280 -290 mm a partir du bas.
course La longueur "D" doit &tre inférieure & 1 170 mm.
1 600 mm Retirez moins de 290 mm a partir du bas.
course La longueur "D" doit étre inférieure & 1 150 mm.

Remarque 1: Pour la piéce de coque a course de 1200 mm, le transducteur ne
dépasse pas complétement a moins que le tube ne soit raccourci d'au moins 280 mm
a partir du bas, et ne peut pas étre complétement rétracté si la réduction est
supérieure a 290 mm.

Remarque 2: Pour la piece de coque a course de 1600 mm, le transducteur ne peut
pas étre complétement rétracté si le tube est raccourci de plus de 290 mm.

Remarque 3: Lorsque la longueur maximale est retirée et que « D » est le minimum,
I'effet de la mousse est minimisé car la sonde est entiérement immergée dans l'eau.



1. INSTALLATION DU SYSTEME

Instructions relatives a l'installation du tube de rétractation

* Dans la mesure du possible, installez le tube sur la quille a un endroit ou il sera
le plus fixe.

* Installez les nervures de renfort aussi prés que possible du haut du tube,
en laissant un espace pour le serrage des écrous et des boulons.

Nervure de renfort
Nb de nervures : Minimum 4

Tube de rétractation\

250-300 mm

» Fixez une double plaque (une plaque ajoutée a une autre renforce la résistance ou
la rigidité) de 1 200 mm de diameétre au point de soudure entre le tube de rétraction
et le fond de la coque. Reportez-vous au schéma présenté au dos de ce manuel.

* Inscrivez la marque sur le collet de fixation.

1.1.3 Installation de la piéce de coque sur le tube de rétractation
Soudez le tube de rétractation et laissez refroidir. Installez la piéce de coque comme
suit :

Préparez les matériaux et les outils comme indiqué ci-dessous.
Description Remarques
Clé a molette M20 (30 mm a l'opposé)
Alcool éthylique 99.5%
Chiffons

Graisse au lithium | Graisse au lithium commune pour joint torique (équivalente a la graisse

Daphne Eponex Grease #2)

Graisse Molytone Graisse Molytone pour arbre de transmission #2 (de SUMICO LUBRICANT

CO., LTD)

1. Nettoyez le collet et la rainure du joint torique du tube de rétractation (soudé a
la coque) avec des chiffons imbibés d'alcool éthylique. Recouvrez le joint torique
et sa rainure de graisse au lithium. Placez le joint torique dans sa rainure sur
le collet du tube.

2. Orientez la piéce de coque de fagon a ce que la fleche (inscrite) sur son collet
pointe vers |'étrave du bateau. Dans le cas contraire, notez que I'ajustement de
la ligne de foi est nécessaire.

3. Vérifiez les points suivants comme indiqué ci-dessous et placez la piéce de coque
sur le tube.

* Nettoyez la plate-forme du collet.
» Essuyez la surface inférieure de la piece de coque avec des chiffons propres.
* Maintenez le joint torique dans sa rainure.



1. INSTALLATION DU SYSTEME

4. Recouvrez les filetages des boulons d'une fine couche de graisse au lithium pour
les empécher de briller. Insérez les boulons avec les rondelles du collet du tube
de rétractation, puis mettez les rondelles plates et les rondelles frein dans cet
ordre a partir du haut. Fixez les boulons a I'aide des écrous.

5. Protégez la piéce de coque des vibrations en installant des renforts depuis

les deux écrous a ceil situés sur le haut de la piéce de coque jusqu'a la coque du
bateau, en suivant la procédure indiquée a la page 1-4.

%]4— Ecrou hex.

S -+ Rondelle frein
(& <— Rondelle plate

W— Marque de I'étrave
=>oJ [COLLET DE PIECE DE COQUE]

(=)
[=)

> ‘\i'— Joint torique

[COLLET DU TUBE]

—B
=1\
N

@ <— Rondelle plate

=> Etrave g ~— Boulon hex.
] L 4 .
/ \ / \ Ecrou hex.
ﬁM@ = = [ jr Rondelle frein
}[ o Rondelle plate
Rondelle plate
. N
Rondelle frein . .
N - Joint torique
Ecrou hex.
Tube de Rondelle plate
Poupe (7 emplacements) rétractation
Boulon hex.

Etrave (17 emplacements)

Installation des renforts (mesure anti-vibration

Installez des renforts entre le haut de la piéce de coque et la coque du bateau.

Ces renforts doivent prendre la forme de corniéres et mesurer 75x75x9 mm ou plus.
Deux pieces au minimum sont nécessaires ; une dans chaque direction : étrave et
poupe. Cette mesure doit étre prise pour éviter tout dommage sur la sonde.

Etrave

Renfort

Renfort

k—- Unité de coque



1.2

1.2.1

1. INSTALLATION DU SYSTEME

N'installez pas les renforts en hauteur sur la traverse. L'effet vibration-résistance est
réduit car la vibration est appliquée aux renforts sous forme de force de rotation.
Installez-les horizontalement.

MAUVAISE METHODE D'INSTALLATION :
Renfort fixé a la traverse par le haut

Renfort

Boulon a ceil

" " j BONNE METHODE D'INSTALLATION :

Renfort installé horizontalement
‘jam

Remarque: Protégez la piéce de coque des vibrations en installant des renforts pour
éviter tout endommagement du transducteur a cause des vibrations.

UNITE DE
COQUE

Processeur

Remarques sur l'installation

Suivez les points ci-dessous pour sélectionner un emplacement d'installation.

* Montez l'unité verticalement.

» Placez I'unité a I'abri du soleil et loin des sources de chaleur, la chaleur pouvant
s'accumuler dans l'unité.

* Installez l'unité a I'écart des zones exposées aux éclaboussures ou a la pluie.

» Assurez-vous que I'emplacement de montage est assez résistant pour supporter
le poids de I'écran dans des conditions de vibration continue généralement
rencontrées sur un bateau. Le cas échéant, renforcez I'emplacement.

+ Choisissez I'emplacement en fonction de la longueur des cables suivants :
- Cable de I'émetteur - cable de I'unité de contréle

+ Laissez suffisamment d'espace sur les cotés de l'unité pour faciliter la maintenance.
En outre, laissez une « boucle de service » d'environ 30 cm pour les cables afin de
pouvoir tirer cette derniére vers I'avant a des fins de maintenance ou de retrait des
connecteurs. Reportez-vous au schéma pour connaitre I'espace recommandé pour
la maintenance.

* Respectez les distances de sécurité du compas indiquées dans les consignes de
sécurité pour éviter toute perturbation du compas magnétique.

1-5



1. INSTALLATION DU SYSTEME

1.2.2 Installation du processeur

Installation sur une table

Fixez I'unité a I'aide de quatre vis taraudeuses (6x30).

? Vis taraudeuse
i (6x30, 4 vis)

Installation sur cloison

Repérez les emplacements des quatre vis taraudeuses a I'endroit de l'installation.

2. Insérez deux vis taraudeuses (6x30, fournies) dans les deux trous supérieurs,
en laissant env. 5 mm de longueur de vis apparents.

3. Suspendez le processeur sur les deux vis insérées lors de I'étape 2.
4. Insérez deux vis taraudeuses en bas de l'unité.
5. Serrez toutes les vis.

"

Vis taraudeuse
(6x30, 4 vis)

Remarque: Le processeur doit étre installé sur la cloison dans le sens suivant.



1.3

1.3.1

1. INSTALLATION DU SYSTEME

OK NG
s OO | T
——— =)

Unité de controle

Vous pouvez installer I'unité de contréle dans une console (montage encastré) ou a
plat (avec fixation KB). Choisissez un emplacement en tenant compte des conditions
ci-apres.

Choisissez un emplacement qui facilite I'utilisation de commandes.
Veillez a ce que I'unité ne soit pas soumise a la lumiére directe du soleil.
Tenez l'unité a I'abri de I'eau et des éclaboussures.

La longueur du céble connecté entre I'unité de contréle et l'interface est de 5 ou
10 m. Choisissez un emplacement en tenant compte de la longueur du cable.

Respectez la distance de sécurité du compas (voir les consignes de sécurité) pour
éviter toute perturbation du compas magnétique.

Unité de controle FSV-8501

Installation sur une table, avec fixation KB

1.

Fixez le support KB a I'endroit choisi avec quatre vis taraudeuses (M5x20).

Placez a I'arriére

l




1. INSTALLATION DU SYSTEME

1.3.2

4.

Connectez un fil de mise a la masse (1.25 sq, non fourni) entre la prise de masse
en bas de l'unité et la masse du bateau.

Placez I'unité sur le support KB et fixez-la a 'aide de quatre vis taraudeuses
(M5x12) et des rondelles ondulées.

Apposez des capuchons sur les trous de fixation.

Montage encastré

1.

N

Préparez une découpe dans I'emplacement de montage, en vous reportant au
schéma ci-dessous.

340+0,5 (13,6”)

C18 !

/(0,72”)

4 (0,16”) - Trou de montage

1411
(5,64”) |

$ |
130£0,5 (5,2”)

Percez des trous pour les quatre vis taraudeuses (M5x20).

Retirez I'adhésif du joint pour montage F, puis fixez le joint a I'arriere de 'unité de
contrdle.

Connectez un fil de mise a la masse (1.25sq, non fourni) entre la prise de masse
en bas l'unité et la masse du bateau.

Placez I'unité sur la découpe et fixez-la a I'aide de quatre vis taraudeuses (M5x20)
et de rondelles ondulées.

Apposez des capuchons sur les trous de fixation.

Unité de contréle secondaire FSV-853 (en option)

Installation sur une table. avec support pour clavier

Description Type Réf. Qté
Support pour clavier 03-163-7821-1 100-306-291-10 1
Vis a rondelle M4x12 C2700W MBN12 000-163-192-10 6
Pied en caoutchouc M5x40 000-162-682-10 2

Fixez le support pour clavier en bas de I'unité a I'aide des vis (M4x12) fournies.
Fixez les pieds en caoutchouc (2 pieds) en bas de l'unité.

Fixez I'unité sur 'emplacement de montage a 'aide des vis taraudeuses
(non fournies).

~
= V—

Support pour clavier

Pieds en caoutchouc




1. INSTALLATION DU SYSTEME

Installation sur une table, sans support pour clavier

1. Percez quatre trous de fixation de 5 mm de diamétre, en vous reportant au
schéma a la fin de ce manuel.

2. FixezI'unité a l'aide de quatre vis (M4) par le dessous de la table. (Procurez-vous
des vis. Veillez a ce que les vis aient une longueur suffisante pour I'épaisseur de
la table.)

i e

Montage encastré (en option)

Utilisez le kit pour montage encastré en option (type : FP03-09870,
référence : 008-535-630) pour fixer I'unité de contréle secondaire.

Description Type Réf. Qté
Plague de montage 03-163-7531 100-306-261 4
Ecrou hexagonal M5 000-863-108 4
Vis a oreilles M5x40 000-162-682-10 4
Vis a téte tronconique M4x12 000-163-192-10 4

1. Préparez une découpe a I'emplacement du montage, en vous reportant au
schéma a la fin du présent manuel.

2. Placez l'unité a I'emplacement de la découpe.
Fixez la plague de montage sur 'unité a l'aide des quatre vis a l'arriére.

4. Vissez les vis a oreilles a chaque plague de montage, puis insérez un boulon
hexagonal dans chaque vis a oreilles.

5. Fixez chaque vis a oreille, puis les écrous hexagonaux.




1. INSTALLATION DU SYSTEME

1.4 Emetteur

Sélectionnez un emplacement de montage en tenant compte de la longueur effective
du cable entre I'émetteur et la piéce de coque de 5 m (standard). L'émetteur doit étre
fixé sur un socle (fourni par le chantier naval) dont les dimensions sont indiquées sur
le schéma a la fin du manuel. Protégez I'émetteur des vibrations a I'aide de renforts

partant des boulons a ceil situés sur le haut de l'unité. Fixez quatre boulons (M12,

non fournis) en bas de I'émetteur pour le fixer sur le socle.

1.5

Q

Q

Kit d'extension de cable de I'émetteur

Le kit d'extension du cable du transducteur peut allonger la distance entre la piéce de
coque et I'émetteur. Le kit existe en deux versions : extensions de 5 et 15 m.

Kit d'extension (Type : FSV-305-5, réf. : 000-067-072)

Description Type Réf. Qté Remarques
Boite de dérivation FSV-305 000-067-074 1
Ensemble de cable 10S2240 000-148-369-03 1jeu | 5m, 10 unités
Ensemble de cable 10S2144 000-145-360 1 129 m

Kit d'extension (Type :

FSV-305-15, réf. : 000-067-073)

Description Type Réf. Qté Remarques
Boite de dérivation FSV-305 000-067-074 1
Ensemble de cable 1052240 000-148-369-03 1jeu | 15 m, 10 unités
Ensemble de cable 10S2145 000-145-361 1 229m
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1.6

1.7

1. INSTALLATION DU SYSTEME

Installez I'unité entre la piéce de coque et de I'émetteur. Fixez I'unité a I'emplacement
de montage a I'aide de quatre boulons M6.

[ o

)

®

®

(c]

n

[
nJ

Junction box FSV-305

Unité IF

Reportez-vous au schéma a la fin du présent manuel pour connaitre les dimensions
de montage. Fixez I'unité a I'aide de vis taraudeuses 5x20. Si l'unité doit étre installée
sur une cloison, assurez-vous que I'emplacement ne laisse pas I'eau s'infiltrer dans

I'entrée du cable.

Connexion de I'équipement a la masse

Connectez I'équipement a la masse en vous reportant a l'illustration ci-dessous.

Unité

Cable de mise a la masse

Remarques

Unité de coque

IV-8sq

Equipement non fourni
(masse de protection)

Processeur IV-8sq Equipement non fourni
Unité IF IV-2sq Equipement non fourni
Unité de contrble IV-1.25sq Equipement non fourni
Emetteur Collier en aluminium Equipements standard

Boite de dérivation (option)

Collier en aluminium

Equipement non fourni
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1. INSTALLATION DU SYSTEME

1.8  Collet de fixation (en option)

Le kit de fixation permet d'utiliser le tube de rétractation pour le modéle CSH-20 avec
le transducteur a course de 1200 m.

Collet de fixation (Type : OP10-27. Réf. 000-067-050)

Description Type Réf. Qté
Collet de fixation 10-077-5802 100-303-610 1
Joint torique CO 0318A(V585) 000-166-370-10 1
Rondelle Ecrou M20 SUS304 000-863-116 48
Rondelle plate M20 SUS304 000-864-136 24
Rondelle frein M20 SUS304 000-864-270 24

1. Nettoyez le collet et la rainure du joint torique du tube de rétractation (soudé a
la coque) avec des chiffons imbibés d'alcool éthylique. Recouvrez le joint torique
et sa rainure de graisse au lithium.

Placez le joint torique sur le collet du tube de rétractation.

Recouvrez les filetages des boulons d'une fine couche de graisse au lithium pour
les empécher de briler.

4. Fixez le collet de fixation sur le tube de rétractation a I'aide des rondelles plates,
des rondelles frein et des écrous hexagonaux.

Pour installer le collet de fixation et la piéce de coque, reportez-vous a section 1.1.3.

m ﬁ Boulon hex.
| —=
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
!
|

x/i/\

— Rondelle plate

+—— Collet piéce de coque

o—— Joint torique
I

. Rondelle plate
# Rondelle frein

Ecrou hex.

Collet de fixation

Joint torique
+—— Tube de rétractation

—— Rondelle plate
~_— Rondelle frein

Ecrou hex.

e
Lali]

v

Remarque: Inscrivez la marque sur le collet de fixation.
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1.9 Kit de fixation (en option)

1. INSTALLATION DU SYSTEME

Le kit de fixation permet d'utiliser le tube de rétractation pour le modéle CSH-20 avec

le transducteur a course de 1600 m et la piece de coque FSV-243E/244E.

Kit de fixation (Type : OP10-24. Réf. : 006-943-530)

Description Type Réf. Qté
Joint d'étanchéité MS-1000-67 000-857-220 24
Joint d'étanchéité (2) MS-1000-68 000-857-221 24

1.

Nettoyez le collet et la rainure du joint torique du tube de rétractation (soudé a

la coque) avec des chiffons imbibés d'alcool éthylique. Recouvrez le joint torique
et sa rainure de graisse au lithium. Placez le joint torique dans sa rainure sur

le collet du tube.

Posez les joints d'étanchéité sur le dessus du collet du tube.

Placez la piece de coque de fagon a ce que la fleche (inscrite) sur son collet pointe
vers I'étrave du bateau. Dans le cas contraire, notez que l'ajustement de la ligne
de foi sur I'écran est nécessaire.

sur le tube.

* Nettoyez la plate-forme du collet.

Vérifiez les points suivants comme indiqué ci-dessous et placez la piéce de coque

» Essuyez la surface inférieure de la piece de coque avec des chiffons propres.

* Maintenez le joint torique dans sa position.

Insérez les joints d'étanchéité (2) sur les trous des boulons du collet du tube.
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1. INSTALLATION DU SYSTEME

6. Recouvrez les filetages des boulons d'une fine couche de graisse au lithium pour
les empécher de briller. Insérez les boulons avec les rondelles du collet du tube
de rétractation, puis mettez les rondelles plates et les rondelles frein dans cet
ordre a partir du haut. Fixez les boulons a I'aide des écrous.

Ecrou hex.
Rondelle frein
7 Rondelle plate

|—— Collet piéce de coque

|
|
|
LI
Joint torlque\—ﬁL

Joint d'étanchéité — mim

Joint torique
/ Joint

o * ' 2 Lies
Joint d'étanchéité (2) =2 d'étanchéité
Joint d'étanchéite (2)
Rondelle plate ——> T Rondelle plate

Rondelle frein —

Ecrou hex. | ﬂ Boulon hex.

A

V

Ecrou hex.

Rondelle frein

Joint torique

Rondelle plate

Joint torique
]

Y

Joint
d'étanchéité

TUBE DE

////
| Joint détanchéité (2) RETRACTATION
Rondelle plate
. Boulon hex.
Ecrou hex. Rondelle frein
Poupe (7 emplacements) Etrave (17 emplacements)
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2.

BRANCHEMENT

2.1

211

2.1.2

Utilisation de I'outil de sertissage, extracteur de
broche

Un outil de sertissage spécial est nécessaire pour brancher les fils aux broches de
contact du connecteur 10P. L'extracteur de broche permet de retirer la broche de
contact du connecteur.

Outil de sertissage

06-1001-016 Extracteur de broche

Broche de contact

60-8017-0313-00339F 06-1877-04
(000-159-417-10) (000-519-595)
o)
E—’—rﬁ =) e )

Utilisation de I'outil de sertissage

Retirez la gaine en vinyle de 3 a 4 mm pour dénuder I'ame.

2. Tenezl'outil de sertissage horizontalement et
insérez la broche de contact avec sa fente
vers le bas dans le trou de sertissage sur
I'outil de sertissage.

3. Insérez le fil sur la broche de contact et
pressez la poignée jusqu'a ce que le cliquet
se libére. (Le fil doit étre placé assez
profondément dans la broche de contact de
telle sorte que son extrémité entre en contact
avec la plaque de butée de I'outil de
sertissage.)

4. Une fois le sertissage terminé, tirez sur le fil tout en tenant la broche de contact
pour vous assurer que le fil est fermement maintenu par la broche de contact.

Utilisation de I'extracteur de broche

Si vous insérez une broche de contact dans
un mauvais trou du connecteur, retirez-la a
I'aide de l'extracteur de broche.

1. Poussez l'extracteur de broche dans
le trou de la broche a I'opposé du cété
d'insertion de broche.

2. Poussez la téte de I'extracteur de broche.
Le ressort de maintien est libéré et
la broche de contact peut étre retirée.




2. BRANCHEMENT

2.2 Connexion des unités

PROCESSEUR
FSV-3503 (FSV-35)/

FSV-3503S

(FSV-35S)

DVI-D/D LINK

LI ] °
i
@]

MONITEUR
(non fourni)

L | Gm1om)
1K

o

12324VCC @

L
[
=
DPYC-6 |.[QK T
oL f

rN
K
[
al®  °la

-

o
o
08

19S1050(3 i ]
I-f\ Cé(blemdSB UNITE DE CONTROLE
SECONDAIRE
FSV-853 (en option)
—=
UNITE P 10S2884
FSV-8502 o 510m UNITE DE
CONTROLE
FR-FTPC-CY ¢|| FumvLo®
(longueur max. FSV-8501
de 100 m) 1052380
(longueur de 100 m max.)
Q o)
:
EMETTEUR
FSV-351
° E]Eb" 1052078 (8m) | 2 3 %
DPYCYS-2.5 [ ] oy <
100/110/115/ @t 1082223 . y
220/230 VCA (longueur effective : 5 m, 10 unités)
1 ¢, 50/-60 KHz 290 VCA
° 3 ¢, 50-60 Hz @—12YCY-4
— - UNITE DE COQUE
FSV-303 \
I (course de 1 200 mm)
FSV-304

(course de 1 600 mm)

*1: Un connecteur de type identique est monté a chaque extrémité du cable, le connecteur
avec la plus grande longueur de gaine retirée doit &tre branché a I'émetteur.

*2: Les détails du cable sont indiqués ci-dessous.

*3: Lors de I'utilisation du cable pour le kit d'extension, la longueur du cable entre I'émetteur

et la pieéce de coque est de 10 ou 20 m.

Coté émetteur

|38 :IJJ: 720

Coté piece de coque ou processeur

Jlo28 |

J Point de serrage VV-SBCJ-0,3x14P (10S2078)

'I I 'I

J Point de serrage

)
{ )= 8
((
< 60 B 1400 K
| P2 P1 |
(40 broches) (34 broches) Point de serrage
1 [ ] I % 052223 (unité : cm)
Y
L K -_|—| y,

7/
(¢



2. BRANCHEMENT

2.3 Processeur

Raccordez les cables des autres appareils a I'arriere du processeur.

Emetteur
(FSV-351)
Unité IF . Moniteur externe (SXGA)
(FSV-8502) | FR-FTPC-CY. %%t\?-g;oz)
a100 m DVI-D/D SINGLELINK,
10S2383,3 m maximum 1051050, 3 m 5mou10m
° ° o : R o B
T Q| H—
[®) (2]
i
18
) o
00 =
. o | 0@
©
e
Cable USB! =

ECébIe de misei Haut-parleur externe pour PC
DPYC-6!  3)amassei (avec amp, moins de 5 W)

IV-8sq. | Unité de controle secondaire FSV-853
12a24VvCC ;  (enoption)
Masse du bateau

Cable d'alimentation
Raccordez la cable d'alimentation (DPYC-6, L=5 m, non fourni) comme suit :

Préparez le cable, comme illustré ci-dessous.

2. Ouvrez le capot du bornier du processeur. Raccordez le cable d'alimentation :
borne supérieure +, borne inférieure, -.

3. Fermez le capot du bornier.

20 20

—>-|—|<—7 .........

==\ \\ &8
8a12

Adhésif en vinyle  Enlevez la peinture.

y Capot du bornier .
\ \ \ \ QRRRIRARRIRGRRRIRRRS Bornier
LRRLRRRRS




2. BRANCHEMENT

Cable réseau

Préparez le cable réseau fourni (FR-FTPC-CY, 10/20/30/50/100 m) comme illustré
ci-dessus. Coupez la gaine en vinyle et I'armure aux longueurs indiquées ci-dessous

et fixez le connecteur modulaire.

Armure

150 |

I
I
\@

)

Enroulez I'adhésif en vinyle

Gaine extérieure en vinyle/| Gaine intérieure en vinyle

1 2
25mm
Dénudez la gaine intérieure Retirez la gaine extérieure sur
en vinyle. env. 25 mm. Veillez a ne pas
endommager la gaine
intérieure et les ames.
4 5
environ 9mm environ 11 mm
Repliez le conducteur de Redressez et aplatissez les
drainage et coupez-le en ames dans l'ordre et
laissant 9 mm. coupez-les en laissant 11 mm.
7 -

A I'aide d'un outil de sertissage

I WCHE

——

environ 9%

Repliez la gaine, enroulez-la
sur la gaine extérieure et
coupez-le en laissant 9 mm.

Conducteur de drainage

Insérez le cable dans le
connecteur modulaire de fagon a
ce que la partie pliée de la gaine
entre dans le boitier du
connecteur. Le conducteur de
drainage doit se trouver du cbté
de l'onglet du connecteur.

spécial MPT5-8 (PANDUIT CORP.),
sertissez le connecteur modulaire.
Enfin, vérifiez le connecteur

visuellement. [Cable croisé] [Cable droit]
(@ BLC/IVERT BLCORANGE(D @D BLC/ORANGEDOOOCBLC/ORANGE@
(@ VERT ORANGE @ @ ORANGE ORANGE (@
(3 BLCIORANGE BLC/VERT® @ BLC/VERT BLC/VERT (3
@ BLEU BLEU @ @ BLEU BLEU @
(® BLC/BLEU BLC/BLEUB®  (®BLC/BLEU BLC/BLEU ®
(® ORANGE VERT ® ® VERT VERT ®
(@ BLC/MRN BLC/MRN(®@ (@ BLC/MRN OO BLC/MRN @
MRN MRN MRN MRN



2. BRANCHEMENT

Extension de la longueur du cable du moniteur externe

Si la distance entre I'unité de commande et le moniteur est supérieure a 10 m, suivez
la procédure ci-dessous pour étendre le cable, jusqu'a 70 m. La sortie vidéo est
analogique, vous devez donc utiliser un moniteur analogique.

Piéce Type Réf., fabricant | Qté Remarques
Cable coaxial 1,5C2V-3C2V-T-20M 000-164-049-10 1 |20m
1,5C2V-3C2V-T-30M 000-164-050-10 30m
1,5C2V-3C2V-T-70M 000-164-051-10 70m
Systéme de connexion | BNCX5-DSUB15-L400 | 000-159-595-01 2

Connecteur BNC BNC-P-3 000-500-396 6 | Pour 3C-2V
BNC-P-1,5V-CR DDK 4 Recommandé
Adaptateur DVI AD-DV01 Alimentation San- 1 Recommandé
wa
Adaptateur pour AD-D15FTDVM Elecom 1 Recommande,

convertisseur de genre

broche 15 D-sub,
femelle

Port DVI

Adaptateur pour convertisseur de genre

Processeur
FSV-3503/
FSV-3503S

Cable coaxial

((

A

Systéme de connexion
Adaptateur DVI

Connecteur BNC

I

Systéme de connexion

Moniteur
analogique
(non fourni)

Port DVI



2. BRANCHEMENT

24 UnitélF

L'unité IF est installée entre le processeur et I'émetteur. Raccordez les cables selon
le schéma indiqué sur le capot de blindage de I'unité IF. Les cables JIS et FURUNO
peuvent étre raccordés. Pour brancher les cable JIS, utilisez les trous de cable

les plus larges comme indiqué ci-dessous.

Choisissez un emplacement qui laisse assez d'espace pour la maintenance, comme
indiqué sur le schéma. Respectez la distance de sécurité du compas indiquée dans
les consignes de sécurité pour éviter toute perturbation du compas magnétique.

Processeur
Unité de (10S2383, 3 m) Compas gyroscopiqqe (GYRO)
contrdle Entrée de cable pour (TTYCSLA-4 ou équivalent)
10S2884 équipement externe  KP externe (EXT KP) -
(5/10 m) (MPYC-12 ou équivalent)|  Cmetteur (TRX)

(10S2380 ou équivalent)

O D CTF1 \ ( NTon utilise
e CIF2
CIF1 ou CIF2
Céble de mise Processeur (TTYCSLA-1 ou équivalent)
ala masse (1951050, 3 m)
(non fourni, IV-2sq)
Point (.je Type de cable Voir (1) ci-dessous Voir (2) ci-dessous Remarques
connexion
Buzzer KP | cable JIS* 400 mm 100 mm
cable FURUNO 400 mm 120 mm
Gyro cable JIS* 400 mm 100 mm
cable FURUNO 400 mm 100 mm
Emetteur cable FURUNO 400 mm 100 mm Equipements
standard
CIF1 cable JIS* 400 mm 100 mm
cable FURUNO 400 mm 100 mm
CIF2 cable JIS* 400 mm 120 mm
cable FURUNO 400 mm 120 mm

*. JIS=Japan Industrial Standard. Consultez I'annexe pour un cable équivalent.

Blindage 5 Ame Gaine Armure
tressé, —tli<
g MPYC
< e
(1) 45 "
2
(2) 5
5
—L i —
= ; TTYCSLA
Y

() /Adhésif en aluminium



2. BRANCHEMENT

Fabrication de cables

Cable pour KP ext., gyro, émetteur, CIF2

Il?etirez la gaine L. ,
Blindage tress¢ Adhésif en vinyle

Enroulez le blindage tressé autour de la gaine en vinyle.
Recouvrez le blindage tressé d'adhésif en vinyle.

Cable pour équipement FURUNO CIF1

| 45 mm |

Retirez la gaine
Enroulez le blindage tressé autour de la gaine en vinyle.
Recouvrez le blindage tressé d'une bande de tissu conducteur.

Connexion de KP externe

Pour synchroniser la transmission avec le sonar externe, effectuez les connexions
indiquées ci-dessous.

» Sortie KP du circuit électrique

UNITE IF
KP EXT Signal KP

/
KP-EXT-IN-H [T S
KP-EXT-IN-C [8 onar

N
|

+ Sortie KP de tension (12 V)

UNITE IF KP EXT Signal KP

s
GND 9 = Sonar
KP12V-EXT-IN

| N

» Effectuez les connexions indiquées ci-dessous vers la sortie KP du sonar externe
et de l'indicateur de courant.

UNITE IF KP EXT

Signal KP

Sonar

Indicateur
de courant




2. BRANCHEMENT

2.5 Unité de commande et télécommande

Masse

Connectez un fil de mise a la masse 1V-1.25 sq (non fourni) entre la prise de masse

de l'unité de commande et la masse du bateau.
Connexion de la télécommande
Connectez la télécommande en option (FSV-854) comme indiqué ci-dessous.

1. Desserrez les six vis a téte tronconique en bas de l'unité de commande pour
retirer le capot.

Vis a téte tronconique
M4x25, 6 vis

Face arriére de I'unité de contrdle (capot retiré)

2. Dessinez une croix dans le joint du capot, puis passez le cable de
la télécommande a travers le joint.

i o Cable de
Cable d'unité de télécommande

controle (10S2884)

Face arriére de l'unité de contrble (capot retiré)




2. BRANCHEMENT

3. Raccordez le cable de la télécommande a J2 sur 'unité de commande, et utilisez
la plaque de support pour fixer le cable.

Vis a téte tronconique
M4x12, 3 vis

Plaque-support

Face arriére de I'unité de contrdle (capot retiré)

4. Fixez le capot.

5. A une distance de 1 cm de I'unité de commande, fixez le noyau EMI fourni
(RFC-6) sur le cable de la télécommande.

Connexion de I'unité de commande n°2 (en option

Vous pouvez connecter deux unités de commande. Sur 'unité de commande n°2,
retirez le capot arriére et réglez le commutateur DIP comme indiqué ci-dessous.

S1
4321 43 oN
nnn #2: OFF

#3: OFF
#4: OFF




2. BRANCHEMENT

2.6 Emetteur

2.6.1 Fabrication du connecteur 10P (CN-B102)

400 Gaine A , Ruban isolant

¥

Dénudez les ames, puis enroulez
le blindage autour de I'armure.

Blindage

‘~Armure
Fabrication du connecteur 10P

Gaine en vinyle

&)
S
£

(N—=—0-— Tige de
= guidage B

[12
)6
N° position -7 |[¢ 5| © I[';%'

Tige de guidage A Tige de guidage B
(Grande) (Petite)

Assemblage du connecteur 10P
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2. BRANCHEMENT

Positionnement des tiges de guidage

Utilisez I'outil d'insertion de tige de guidage (réf. 10-910-0179-0) pour insérer
correctement les tiges de guidage sur les connecteurs.

Connecteur

Tige de guidage

CN-B101

Tige de guidage A
(grande)

Tige de guidage B
(petite)

Outil

@ == ]
= )
g SSS—— |
%
e —
%—"

(Outil d'insertion de la tige de guidage,
encoche sur la téte)

[o Vo]
i

NET100

(RJ45)

CN-B101
CN-B102

— TB-B101

Vers le processeur (cable réseau)
Vers l'unité IF (cable 10S2380)
Vers la piece de coque (cable 10S2078)

Vers la source d'alimentation

Branchez le cable (10S2078) de la boite de commande de la piéce de coque au

CN-B102.
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2. BRANCHEMENT

2.6.2 Connexions a l'intérieur de I'émetteur

1. Retirez le capot de I'émetteur.

2. Branchez le cable du transducteur (cables partant du transducteur) en vous
référant au n° de cable indiqué sur le chassis et au n° de connecteur indiqué sur
chaque carte PC. Branchez le connecteur XH du cable du transducteur a la carte
TRX.

3. Disposez les cables dans I'ordre numérique et attachez-les a I'aide du collier de
cable.

4. Retirez I'élément métallique qui fixe le cable du transducteur de la piéce de coque.

P2
(34 broches) °

P1 |
L—| |(34 broches)

A partir de la droite ; B201—B202—...—B210

!

a

Qo

1052223 (10 unités)

ol . b U
~ Serrez la gaine avec g [T o OJole - neic
un collier en acier. lof| e [T [T T TTR[[T[TT [ Tlell

= 1T )

| | Collier pour les cables de la sonde

Emetteur

A= CROROa GROROEORG

2.6.3 Cable d'alimentation

Branchez le cable d'alimentation DPYCYS-2.5 (ou équivalent) au TB-101 de
I'émetteur. Préparez le cable d'alimentation comme illustré ci-dessous.

140

Cosse a sertir
\ . . FV2-4 (2 cosses)
Gaine en vinyle

Dimensions en
millimetres.

Gaine anticorrosion

Placez I'armure dans
le collier de cable.
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2.7

2. BRANCHEMENT

Kit d'extension de cable de I'émetteur

Le cable du transducteur (1052223, 10 unités) se branche sur la boite de dérivation
du kit et la boite de dérivation est raccordée au transducteur par un cable de 5 m ou
15 m (10S2240, 10 unités). Le cable (1052078, 8 m) qui relie la piéce de coque et
I'émetteur est remplacé par un cable de 12,9 m (10S2078) ou de 22,9 m (10S2145),
inclus dans le kit.

Raccordement de la boite de dérivation

Branchez le cable d'extension (1052240, 10 unités) et le cable du transducteur
(1052223, 10 unités) aux cartes JCTN1 et JCTN2 a l'intérieur de la boite de
dérivation. Connectez les cables en vous reportant au schéma d'interconnexion.

1. Retirez le capot de la boite de dérivation.
2. Retirez le collier de cable et la plaque de fixation de la carte.
(o °]

A N 1 [ERE— e
Connecter Connecter Connecter JCTNT
aJ20dans | Connecter | ° carte

a J19 dans a J2 dans a J1dans

la carte JCTN1.| |3 carte JCTN1. || carte JCTN1. | la carte JCTNA.

"D P2 /‘D P4 oo /—D P2 /—D P4 JCTN2
Connecter Connecter Connecter Connecter carte
aJ20dans L &J19 dans aJ2dans g aJ1dans el

L CKS
la carte JCTN2. 9 Ia carte JCTN2. 5 carte la carte JCTN2. (GEm| [cem [gen| [G8m (g collier
| JCTN2. — —
||
Cable a Cable & partir Cable & partir ~ Cable a partir -
partir de de I'émetteur de la pieéce de  de I'émetteur
Unité de (10S2240) coque (10S2240) . N
coque (10S2223) : Collier dfe cable
(10S2223) BOITE DE DERIVATION
Cables de signal (10S2223, 10 unités) \
a partir de la piece de coque A A A A A_A_AA
P P a CEOXOIOXOROIOROLIOIO
é = HOBO® OOOOD g
Cables de signal (10S2223, 10 unités) a partir de I'émetteur
(« JUNCTION BOX » s'affiche)
3. Faites passer les cables de signal dans le collier de céble a fixer avec le collier
CKS.
4. Placez le blindage des cébles de signal dans le collier de cable et fixez-les avec

celui-ci.
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2. BRANCHEMENT

2.8 Boite de commande de la piéce de coque

Raccordez le cable d'alimentation triphasée et le cable de I'émetteur (10S2078),
comme indiqué ci-dessous.

CN-C101
Branchez le cable de
I'émetteur (10S2078) ici.

TB-C101
Vovant (rouge) Branchez le cable d'alimentation au bornier.
Pour la détection de l'inversion de phase sur le cable d'alimentation triphasée

Assurez-vous que le voyant est rouge lorsque les branchements sont terminés.
Si le voyant ne s'allume pas, coupez I'alimentation a partir du tableau général,
reconnectez les deux lignes du cable d'alimentation, mettez I'appareil sous tension et

vérifiez que le voyant s'allume. La piéce de coque ne fonctionne pas lorsque
la connexion est mauvaise.

Phase normale : voyant rouge. Inversion de phase : le voyant ne s'allume pas.

Alimentation
(TPYCY-4)

Cable (10S2078)
depuis I'émetteur
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2. BRANCHEMENT

Préparez le cable d'alimentation comme illustré ci-dessous.

100 .
25
20 J M4 (JAU) x 3
N =D
6:;*\\ ﬂ} FV5.5-4
Gaine 7 Gaine en vinyle Djmensions en
anticorrosion  Placez lI'armure millimétres. Conducteur
dans le collier. S=4mm2
$=2,55 mm

2.9 Fusibles et tension d'entrée

L'émetteur est livré avec une tension d'entrée de 230 Vca et un fusible de 10 A inséré
dans F601 et F602. Pour obtenir d'autres tensions, changez les positions de
l'interrupteur a bascule et les fusibles, comme indiqué ci-dessous.

Tension d'entrée et interrupteur a bascule

Tension d'entrée S603 S604 S605 Valeur par défaut
100 VCA L L L -
110 VCA H L L -
115 VCA H H L -
220 VCA H L H -
230 VCA H H H valeur par défaut

Fusibles

Changez le fusible dans F601 et F602 selon la tension d'entrée, en vous référant au
tableau ci-dessous.

Tension d'entrée (TB-B101) F601 F602 Valeur par défaut
100 VCA -
110 VCA 20A 20A -
115 VCA -
220 VCA -
10A 10A
230 VCA valeur par défaut

/\ AVERTISSEMENT

Utilisez le fusible adapté.

L'utilisation d’un fusible non adapté peut provoquer
un incendie ou endommager I'équipement.
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2. BRANCHEMENT

2-16

Marquage de l'étiquette de tension
d'entrée

Aprés avoir réglé les interrupteurs a bascule
et changé les fusibles, marquez la tension
applicable sur I'étiquette a l'intérieur du
capot. Dans I'exemple ci-dessous, 100 V est
coché, des fusibles de 20 A sont utilisés.

clS

| Fe01 F602 |
INPUT FUSE
(TB-B101) | Fe601 | F602
~| 100V
110V_| 20A | 20A
115V,
220V
Ssov ] 10A | 10A




3.

AJUSTEMENTS ET CONTROLES

3.1

Controle de la piéce de coque
Ne transmettez pas lorsque le navire est en cale séche.

Comment activer la transmission

L'état de transmission par défaut est OFF. Activez la transmission comme l'illustre
la procédure ci-dessous. NE transmettez JAMAIS lorsque le navire est en cale séche
pour éviter toute détérioration de la sonde.

1. Mettez sous tension, puis appuyez sur la touche MENU/ESC pour ouvrir le menu.
2. Utilisez la molette pour sélectionner [Others], puis appuyez sur le bouton gauche.

Edit User Program...
ES Setting...

2D Map Disp Setting...
Erase Marks...

Wheel Setting...
Display Setting...
Alarm&Audio...
Register...
Record/Recall...

Initial Settings...

(Modif. prog. utilisat...)
(Réglage ES...)

(Réglage écran 2D carte...)
(Effacement marques...)
(Réglage de la molette...)
(Réglage de I'écran...)
(Alarme&Son...)
(Enregistrement...)
(Enregistrement/Rappel...)
(Parametres initiaux...)

Initial Setting Quit

Menu Box Transp. : OFF
Monitor Setting...

Data Display...

Mark Display...

Mark Size...

Data Display...

Current Vec & Wind...
Net SONDE Shooting...
Net SONDE Setting...
Target Lock...

Auto Fish Mark...
Stabilization...

Test...

Initialization...

(GCELIELRERLNEN I (Quitter)

(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(
(

3. Sélectionnez [Initial Settings] et appuyez sur le bouton gauche.
4. Sélectionnez [Changeable] et appuyez sur le bouton gauche.

Menu Box Transp.) : OFF
Réglage écran...)
Affichage données...)
Affichage marque...)
Taille marque...)
Affichage données...)
Vec & vent actuels...)
Lance. SONDE filet...)
Réglage SONDE filet...)
Marque de verr...)
Marg. poisson auto...)
Stabilisation...)

Test...)

Initialisation...)
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3. AJUSTEMENTS ET CONTROLES

5. Sélectionnez [Test] et appuyez sur le bouton gauche.

Board Test... : Execute (Test carte...) : (Exécuter)
Panel Test...  : Execute (Test tableau...) : (Exécuter)
Test Pattern... : Execute (Mire-test...) : (Exécuter)
RX Test... : Execute (Test RX...) : (Exécuter)
Noise Test...  : Execute (Test bruit...)  : (Exécuter)
X : OFF (TX) : (OFF)

6. Sélectionnez [TX] et appuyez sur le bouton gauche.
7. Sélectionnez [On] et appuyez sur le bouton gauche.
8. Appuyez quelques instants sur la touche MENU/ESC pour quitter tous les menus.

Controle de la piéce de coque

1. Appuyez sur l'interrupteur POWER (mise sous/hors tension, |) de I'unité de
contrdle pour allumer le systéme. Vérifiez que le voyant au-dessus de

linterrupteur POWER et que # sont allumés.

(O o=

o o o o

() )W)

2. Vérifiez que les voyants 5V et UP de l'unité de contrdle sont allumés.

3. Retirez le capot de l'unité de contréle et utilisez un multimétre pour mesurer les
tensions suivantes :

Borne N° de borne Tension
TB-C101 (1)-(2) 220 VCA
(2) - (3) 220 VCA
(1) -(3) 220 VCA

4. Dans la boite de commande, placez l'interrupteur TEST/NORMAL sur « TEST ».
Appuyez sur l'interrupteur DOWN pour confirmer que la sonde s'abaisse. Par
ailleurs, si la sonde est abaissée, vérifiez que le voyant MD s'allume lorsque
l'interrupteur MD L. est enclenché.

Remarque: L'interrupteur MD L. n'arréte pas la sonde lorsque l'interrupteur
TEST/NORMAL est sur la position TEST.

TEST
OFF Q O
NORMAL 5V

L.SW

(@] O @)
UP MD DN




3.2

N

11.

12.

13.

3. AJUSTEMENTS ET CONTROLES

Relachez l'interrupteur [DOWN] pendant I'abaissement pour confirmer que

la sonde arréte de s'abaisser.

Appuyez une nouvelle fois sur l'interrupteur [DOWN)] pour relancer I'abaissement.

Vérifiez que la sonde s'arréte lorsque l'interrupteur de limite d'abaissement est

enclenché.

Vérifiez que l'interrupteur [UP] fonctionne de fagon similaire.

Vérifiez que les voyants sur le panneau de la boite de commande s'allument

comme suit :

1) Les voyants UP, MD et DN s'allument lors de I'enclenchement des
interrupteurs de limite.

2) Les voyants UP et DN s'allument lorsque vous appuyez sur les interrupteurs
UP et DOWN, et s'éteignent lorsque vous relachez ces interrupteurs.

Placez l'interrupteur TEST/NORMAL sur [NORMAL].

. Assurez-vous que le transducteur est a mi-course lorsque w l'interrupteur

(position course intermédiaire) est enclenché. Assurez-vous que le voyant
clignote au-dessus des interrupteurs lors de 'abaissement du transducteur,

un bref bip sonore retentit et le voyant s'allume lorsque le transducteur s'arréte
en position intermédiaire.

Appuyez sur ¥ l'interrupteur (position complétement abaissée), puis sur 4
l'interrupteur. Vérifiez que le voyant au-dessus de l'interrupteur respectif clignote
lorsque le transducteur est abaissé ou levé, et un bref signal sonore retentit
lorsque le transducteur est entierement abaissé ou élevé.

Appuyez sur l'interrupteur OFF. Vérifiez que la sonde est complétement rétractée
et que l'alimentation est coupée.

Assurez-vous que le transducteur est levé lorsque l'interrupteur 4 ou
l'interrupteur OFF.

Réglage de la ligne de foi

Correction du cap au niveau de la piéce de coque

Lorsque la FLECHE sur le collet de la piéce de coque ne peut étre orientée
parfaitement vers la proue du bateau, ajustez la ligne de foi de fagon a ce qu'un écho
droit devant apparaisse droit devant sur I'écran.

1.
2.

Activez la transmission, comme indiqué dans section 3.1.

Trouvez une cible dans la direction de la proue (bouée, par exemple); puis
affichez-la sur une échelle proche. Si la cible apparait a 12 heures, I'alignement
du cap est correct. Dans le cas contraire, mesurez I'erreur et passez a I'étape
suivante.

Si la cible s'affiche a I'écran,
la position est sur I'étrave du
bateau, par exemple, le cap
est incliné vers la gauche.

Bouée —»e




3. AJUSTEMENTS ET CONTROLES

3.3

8.
9.

Si la ligne de foi est décale, mesurez I'angle de décalage.

Tout en maintenant la touche MENU/ESC, appuyez sur F1, F3, F5 pour afficher
le menu [System].

Sélectionnez [Others] et appuyez sur le bouton gauche.
Sélectionnez [Heading Adjust 1] et appuyez sur le bouton gauche.

Tournez la molette pour saisir I'angle mesuré a I'étape 3. La plage de réglage est
comprise entre -180° et 179°, par incréments d'un degré.

Sélectionnez [Quit] et appuyez sur le bouton gauche.
Appuyez quelques instants sur la touche MENU/ESC pour fermer tous les menus.

Correction de la ligne de foi sur le détecteur de mouvements

Vous pouvez effectuer la correction du cap sur le détecteur de mouvements avec
[Heading Adjust 2] dans le menu [Others].

Si la boite de commande est montée sur la piéce de coque, définissez la méme
correction de la ligne de foi que celle saisie pour [Heading Adjust 1] (dans le menu
[Others]).

Si la boite de commande est montée indépendamment de la piéce de coque,
définissez I'angle mesuré a partir de la proue dans le sens horaire. L'angle est de 0
degré, si le couvercle de la boite de commande est orienté vers la poupe du navire
de facon précise.

Si le détecteur de mouvements est un GPS gyroscopique, réglez sur 0°.

Configuration de la marque bateau

Définissez la longueur et la largeur de votre bateau, ainsi que la position de la sonde,
de facon a ce que la marque bateau s'affiche précisément sur I'écran.

ok~ wbd =

Ouvrez le menu [System].

Sélectionnez [Own Ship Mark] et appuyez sur le bouton gauche.

Sélectionnez [Ship’s Length], puis appuyez sur le bouton gauche.

Utilisez la molette pour définir la longueur. La plage de réglage va de 15 a 150 m.
Paramétrez [Ship’s Width] et [TD Position 1 (or 2)] de la méme maniére.

» [Ship’s Width] : largeur du bateau a son point le plus éloigné. (Plage de réglage
de 5a30m)

» [TD Position 1] : distance entre la sonde et la proue. (Plage de réglages : 5 a
50 m)

» [TD Position 2] : distance entre la sonde et la quille. Sélectionnez [+] pour
tribord, [-] pour le port. (Plage de réglages : -10 a 10 m).
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3. AJUSTEMENTS ET CONTROLES

Position TD 1

Position TD 2
(valeur négative du port)

-

Longueur bateau

>

‘Largeur bateau g

6. Appuyez quelques instants sur la touche MENU/ESC pour fermer tous les menus.

Menu Autres

Le menu [Others] configure I'équipement en fonction de I'équipement externe

connecté.

Menu Réglage interface

NMEA1/2 Baud Rate: Réglez la vitesse de transmission pour les ports NMEA 1 et
NMEA 2. (4800 bps, 9600 bps, 19200 bps, 38400 bps)

CIF1/2 Baud Rate: Réglez la vitesse de transmission pour les ports CIF 1 et CIF 2.

(2400 bps, 4800 bps, 9600 bps, 19200 bps)

EXT KP Input: Réglez la logique d'entrée de KP a partir de I'équipement externe.
(Désactiver, activer) Désactiver : Désactivez le KP externe. Activer : Utilisez le KP a

partir de I'équipement externe.



3. AJUSTEMENTS ET CONTROLES

3.4.2

3.4.3

Menu Rég.données EXT

Date&Time: Sélectionnez le format d'entrée des données relatives a la date et a
I'neure. (NONE, CIF, NMEA)

Heading: Sélectionnez le format d'entrée des données de cap.
(NONE, AD10, CIF, NMEA)

Speed&Course: Sélectionnez le format d'entrée des données relatives a la route et
a la vitesse du bateau. (NONE, CIF, NMEA)

Speed Sensor: Sélectionnez le format d'entrée des données de vitesse.
(NONE, GPS/DR, DOPPLER/DR) Si la réponse est lente, sélectionnez GPS.

Lat/Lon: Sélectionnez le format d'entrée des données de position.
(NONE, CIF, NMEA)

POS Sensor: Sélectionnez le type de navigateur utilisé. Sélectionnez [Auto Sel]
lorsque plusieurs navigateurs sont connectés. La priorité de la sélection automatique
est GPS/DR> Loran-C. (Loran C, GPS/DR, Auto Sel)

Water Depth: Sélectionnez le format d'entrée de la profondeur de I'eau.
(NONE, CIF, NMEA)

Water Temp: Sélectionnez le format d'entrée de la température de I'eau.
(NONE, CIF, NMEA)

Water Current: Sélectionnez le format d'entrée du courant marin.
(NONE, CIF, NMEA)

Wind: Sélectionnez le format d'entrée des données du vent. (NONE, CIF, NMEA)
Net Depth: Sélectionnez le format d'entrée de la profondeur du filet. (NONE, CIF)
CIF Type: Sélectionnez le type de CIF a utiliser. (CIF-2000, CS-120A)

Menu Autres

Trackball Speed: Sélectionnez la vitesse de déplacement de la molette.
(lent, normal, rapide)

Hull Unit Stroke: Sélectionnez la course de la piéce de coque. (1 200 mm, 1 600 mm)
Liste codes erreur : vérifiez les codes d'erreur.

Explorer: vérifiez et recherchez les fichiers.



ANNEXE 1 GUIDE CABLE JIS

Les cables indiqués dans le manuel sont habituellement illustrés selon la norme industrielle du Japon (JIS). Utilisez le guide
suivant pour trouver un cable équivalent local.

Les noms de céble JIS contiennent jusqu'a 6 caractéres suivis d'un tiret et d'une valeur numérique (exemple : DPYC-2.5).
Pour les types d'ame D et T, la désignation numérique indique la surface de section transversale (mm?) du ou des fils d'ame

dans le cable.

Pour les types d'ame M et TT, la désignation numérique indique le nombre de fils d'ame dans le cable.

1. Type d'ame
D Ligne électrique & double
T Ligne électrique a triple &

M Ames multiples de 1 mm

2. Type d'isolation

ame

me

P Ethyléne-propyléne

TT Communications & paires torsadées 0,75 mm (1Q=quatre cables)

4. Type d'armure
C Acier

1 2 3 4 5 6

5. Type de blindage

Y Anticorrosion

12 3 4

EX:DPYCYS-15 MPYC-5

Type désignation-J Surface d'ame (mm2)J Type désignationJ N° d'ames

3. Type de gaine
Y Vinyle

. ~ TPYC
6. Gaine des ames

S Toutes les ames sont
dans une gaine

- Ames gainées
individuellement

SLA Toutes les ames sont
dans une gaine, ppyc-s5
gaine de tube en
plastique avec
adhésif en aluminium

-SLA Ames gainées
individuellement,
gaine de tube en
plastique
avec adhésif en
aluminium

TTYCS-4

La liste du tableau de référence suivant fournit les mesures des cables JIS utilisées couramment avec les produits

Furuno :
Ame Cable Ame Cable
Type Zone Diamétre | D iameétre Type Zone Diamétre Diametre

DPYC-1.5 1,5mm?  1,56mm 11,7mm TTYC-7S 0,75 mm? 1,11mm 20,8mm
DPYC-2.5 25mm?  2,01mm 12,8mm TTYCSLA-1 0,75 mm? 1,11mm 9,4mm
DPYC-4 4 mm? 2,55mm 13,9mm TTYCSLA-1Q 0,75 mm? 1,11mm 10,8mm
DPYC-6 6 mm? 3,12mm 15,2mm TTYCSLA-4 0,75 mm? 1,11mm 15,7mm
DPYCY-2.5 2,5mm?  2,01mm 14,8mm TTYCY-4S 0,75 mm? 1,11mm 17,9mm
DPYCY-4 4,0mm?  2,55mm 15,9mm TTYCYS-1 0,75 mm? 1,11mm 12,7mm
DPYCYSLA-1.5 1,5mm? 1,56mm 13,9mm TTYCYS-4 0,75 mm? 1,11mm 18,5mm
DPYCYSLA-25 2,5mm? 2,01mm 15,0mm TPYCY-1.5 1,5mm?  1,56mm 14,5mm
MPYC-2 1 mm? 1,29mm 10,0mm TPYCY-2.5 2,5mm?  2,01mm 15,5mm
MPYC-4 1 mm? 1,29mm 11,2mm TPYCY-4 4 mm? 2,55mm 16,9mm
MPYC-7 1 mm? 1,29mm 13,2mm TPYCYSLA-1.5 1,5mm? 1,56mm 13,9mm
MPYCY-12 1 mm? 1,29mm 19,0mm
MPYCY-19 1 mm? 1,29mm 22,0mm

AP-1
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1, TABLE 1 INDICATES TOLERANCE OF DIMENSIONS WHICH IS NOT SPECIFIED
¢, 4 MINIMUM SERVICE CLEARANCE.
3. USE M6 BOLTS FOR FIXING THE UNIT.

W o/ etzon TyAMASAKL] L T FSV-305

D yosmerom M | L bl £

WRVED v, Hatai FSV-30/308/45/35 | S

THE /5 [MSTgg HIp VA JUNCTION BOX
Wolo  ci3p3-Goa-¢ [N 10-079-7006-1 OUTLINE DRAWING

FURUNO ELECTRIC CO.,LTD.


yhatai
Y. Hatai


FURUNG D-5

] 2 | 3
#1 TABLE 1 #1300  #650
THEA (mm)aE (nm) IS VISR .
ol taid) g, MWL g
50<L<100 | 2,5 TS 50 5~y HEXBOLTS/NUTS 3
100<Ls500 +3 o = P ©
500<L=<1000 14 0 O [e) tt_
1000<L=2000] *5 4! 0 ol 7
2000<L<4000| +7 __ 7 St 8
. 4. o Oo "
mwjg - > RE 1780
RAISE /LOWER TR
CONTROL BOX 530 e 1 é/éo .
74 Fy b ©
2-M20 ., 040 2
EYE-NUTS _ ~——tr
T=TW |n| ﬂ
M ° ./II ]
Tl
FEHAY K LB 1NN ” ||
HANDLE ROTATION | J{E_-_\ g Eq i :°
L 1 N
IEARNL\'Y ALy W NS
3 | il i
(@] . o
—| o . ‘ ‘ 4—74 &)W b ! |
N I |
A | MEYEBOUS e
—be| a :
TN P T\ | /f
%2 TABLE2 Vel
B % [T E R WASS (kgHi0Y) L1l L ol Il lo
L 670 jT:—Eﬁ BN Y o
B#Msy 7 | " TANK o))
T / ‘ \ ‘ S
TRANSDUCER W/ CABLE 180 [ | ) #760 Q
N 1110 \\ i // \\/
| [
“ = #586 o aE X2 %
x & S | TRANSDUCER
IDEENOTELAEZIERLICX B, — :‘: _
2) #THEERANY - CATETHEES B |
BIMMFEM20K L PRV Fy FEFEROS &, ' | | §
NOTE \
1. TABLE 1 INDICATES TOLERANCE OF DIMENSIONS WHICH IS NOT SPECIFIED. = i :
2. MINIMUM SERVICE CLEARANCE. 5510
3. USE M20 BOLTS AND NUTS FOR FIXING THE UNIT.
o OIS | o™ Foy-303
Do | 1 L R#E 1200mmA tO-2)
::ITVE%/ADHZOB Y NISHIYAIA FSV-30/35 | YT
1/25 M o ME HULL UNIT (1200mm TRAVEL)
R ops-co-D ™ 10-079-5006-4 QUTLINE DRAWING

FURUNO ELECTRIC CO., LTD.


emiyoshi
テキストボックス
D-5


O

FURUNG D-6

| 2 | 3
1 A\\\\
%1 TABLE 1 ., BEZA P £1300 _ #650
T®EKS (mm) NE (mm) 7—M20 17—M20 v,
DIMENSION TOLERANCE TS oo~y TEXBOLTS/NUTS
LLb0 +1.5 o - T o 8
50<L<100 2.5 [ ool o *
100<L<500 +3 b =2 o7
500<L<£1000 +4 i _ 3 8
1000<L<£2000 +5 _i_ o o =
2000<L<4000| #+7 5| 198 : 62
RAISE /LOWER 496 RE 1750
CONTROL BOX SCALE: 1/50
205 74 Fv b 230 150 o~
2—M20 @©
7oty b |140) EENITS | 240
2—M24 &/ I Tﬂ H i
EYE-NUTS & 42 CABLE 7/
Cpp A D)
I |
EBNY KL @ X
HANDLE ROTATION \ | J ol @
AN o \: {/ o S 9
% ?___/‘ - N N
- |
it
7 AR b C
4-M20 ‘
m l
' | T g,
Wi o \ ‘ / v
Biws Y s 5
&2 TABLE 2 /TANK ‘ S|
/ \ S
% B [T BE WASS (kgt107)
TTEBARK ‘ | 4760 2
AULL UNIT 720 \ / \\/
Binsg v v \\l// [
TANK 260 : [
ESEE (F— 71 30) ‘
TRANSDUCER W/ CABLE 180 | ‘
REE | 17
TOTAL 1160 ! T
4586 o 4910 EEe
ER 1) BENOTEAERE 1SS, 3 : TRANSDUCER
2) $ATERBINY - CAEBTEET B, o
3) MAEIM20K L FRU+y FEBROSE, |
O
NOTE 1. TABLE 1 INDICATES TOLERANCE OF DIMENSIONS WHICH IS NOT SPECIFIED. 2 '\ \ /‘
2. # MINIMUM SERVICE CLEARANCE. o
3, USE M20 BOLTS AND NUTS FOR FIXING THE UNIT. = J g
DRAWN [
| BN . 5“5"; FSV-304
o3 /hor/20I3HMAKL | _:____ FhEE (0600mMmmA O —%)
APPROVED
23/sor/2013 W MISHLYAUA FSV-30/35 | YT
/5 ™ S WEHULL UNIT (1600mm TRAVEL)
DWG. No. REF. No.
" (1323-602-D " 10-079-5106-3 QUTLINE DRAWING

FURUNO ELECTRIC CO., LTD.


emiyoshi
テキストボックス
D-6


FURUNG D-7

! 2 ! 3
i /
TR @)
3 ‘ ?Xxﬂﬁcﬁt\mﬁ 214 @
o ﬂ@
O E\ ||E
5|2 |
N
oi'
| ~—] # 202 (MO)’_(280) !
68011 —1 MOUNTING BASE Sﬁ
720 (680+0.5) ~
# 300 | <7BO> #300
RERCKAEAOTER ($%)
630 DIMENSIONS OF MOUNTING BASE AND CABLE ENTRY (REFERENCE)
4—7 4K b
EYE-BOLTS
Q l Q
® ‘ ® iy
ARE
‘ WNDOW ®
| A3 °
® ‘ NAMEPLATE C 8 ;r
‘ ~ 114 mRI rE R
| AR VENT
‘ 5 : ® (BOTH SIDES)
| (O DM,
= [0 00oon
® ®
[l ° ]
=T IEAL | ) _! __
L.:. GND TERMINAL CABLE CLAVP / — |\¥- b | E
(730) 8¢ | N2z cERmrEe r— 7L EAD
< =1 OONTIG BASE (5400) (10) | (9O e my
(SHIPYARD SUPPLY) (380)
A oZ 1) BENOTELAZRIERLICS S,
2) #ETERRNY - CAZBTEET 3, 71 TABLE 1
3) BMMAXYEIMIZ2KR)L b (B :SUS304) 2ERANS &, TEES (mm) |2E (mm)
4) BRRBXOBOOAKEL T — 7 LV BADERG 5. DS _| (Fce
< .
NOTE 1. TABLE 1INDICATES TOLERANCE OF DIMENSIONS WHICH IS NOT SPECIFIED. 50<L£100 | £2.5
2. # MINIMUM SERVICE CLEARANCE. 100<L £500 13
3. USE M12 BOLTS (SS304) FOR FIXING THE UNIT. 500<L<7000 | +4
4. CABLE ENTRY ON DECK REQUIRED FOR DIRECT MOUNTING ONLY.
g fsep/20m TYAVASAKI | L ™ FSV-351
O g fsep/o0tt HNAKL | I * YBERE
RO 13 epiz0n1 YMISHIYAMA _|FSV-35 /355 | I
E 1710 [" g8 % ME _ TRANSCEIVER UNIT
e o3se-co-a [ 10-088-6106-0 OUTLINE DRAWNG

FURUNO ELECTRIC CO., LTD.


ynishiyama
テキストボックス
13/Sep/2011  Y.NISHIYAMA


=5 nlu N . . D-8
381 # 1 TABLE1
NAMEPLATE
L ~ L STEES (mm) (22 (mm)
DIMENSION TOLFRANCE
L<50 +1.5
50<L<100 | +2.5
~ 100<L <500 +3
A @
o S /
&s QWK = -
A 7544
DETAL FOR FIYING FIANG HOLES
(RE:1/2) ‘
(SCALE: 1/2) C v 5 ) 3 @
| 0 o (
(@) (0] H
- H -
B A7 = o
2—¢6 s ! =
| FXNG HOLES I — :
BRG] @\ % : 0
N | s
©
7Y CHe v i g ———1
iyt . JUE
] WU LJ 1] o,
34840.5 CONECTOR 2 120
#70 380 #70
LAN m =7 IEAO
/| CABLEENTRY
/ 1 \\ i 1\ %
C +#
oo W | A2
7@
, / - —
7,
7 — Al F EEIRT S
- OND TERMINAL POWER CONNECTOR
T 2 1) EENOTEAZEREFLIICX B,
2) H#ETRRBRN -CALEETRHET %,
3) EMAxYEIFNIA49y EYXIYRUBRDX20%FEHNC L,
NOTE 1. TABLE 1 INDICATES TOLERANCE OF DIMENSIONS WHICH IS NOT SPECIFIED.
2. # MINIMUM SERVICE CLEARANCE.
D 3. USE TAPPING SCREWS #5x20 FOR FIXING THE UNIT.
" ojsep/oott TYAMASAKI| [ ™ FSV-8502
W0 ofsepfoon HMAKL | 4 __ " 4vs5-T14R1=y }
WD 3 sep 011 Y NISHIANA.|FSV-35/556/85 /5L ! St S
WE 1/ WS 34 % "E  INTERFACE UNIT
Wl 1335-600-¢ ™M™ 10-088-3506-2 QUTLINE DRAWING

FURUNO ELECTRIC CO., LTD.



ynishiyama
テキストボックス
13/Sep/2011  Y.NISHIYAMA


D-9

"all 09 J1¥1l93713 aNn¥Nd

RIUNHBILY BRI %? L INO MBIOML ¥04 ZF(@'2+) 38 TINOHS HIINTT N34S 40
M cogs (W)l Lowy y:_aﬂ_ et G557 (1) SSINXOIHL GUV08 LNNOW "LINN HL INIXIS 404 (Z1Xv) SHIOS B SHIS 35 ¢
IR i JONVYYITO J0NY3S WNNININ #
o ST Ty '031193dS LON SI HOIHW SNOISNINIQ 40 JONVATI0L SALVOIONI L 18YL I
T VA 310N
*RROHFZAYTA0 cF (8 TL+1Y) RELERYE
" ERSYETIENHNENE 220MPZ (TIXPN) GYTANCEME (€
CCEREPEEZYA- L [ENELDEY (S
CEXRDNTEHEIVELOUZE (1
~ R <
(O
L 5 —
[Q)(e)e) <=
© v
& v
STIOH INIXLA 43dd0LS M30S
S N—D 09l =M AN Y fEHNE 081 O/t
MEE [N )
— L
— VE
GD o
@ o I\ Y N
@ 0@
OF
eF¥ 00557>001 3
S '2F| 001517>08 i
wz«mﬂﬂg oﬂmzn_uz_o ) ’ T N
(Wu) 27| (wuw) ERRE L+0LL NE-49SN
ETE

! 1
SGSNMIEM=N


ynishiyama
テキストボックス
13/Sep/2011  Y.NISHIYAMA

emiyoshi
テキストボックス
D-9


D-10

"all 09 J1¥1l93713 aNn¥Nd

0-9¢G8-880-00 g-L00-6¢¢1) . .
N0 INTLO - Emggz_%? o 1INN JHL 9NIXLS 404 SLT08 9 40 99 SHIUIS INIddvL 3N ¢
(R /) TR R0 6l JEREE B T anl T NV JONS WO
Kl ~ VWVAIHSIN'A 110z amm_goE% . .
DRGSO g 031403dS LON ST HOIM SNOISNINIC 40 JONVATIOL SLLYJINI L T78vL 'L 3LON
081 r DNSVAVKL T0U/SST6 g o2 2 @24 1% SNBIFE “OBOMAEAAA4Y LY BIALHIE (8 a
Y FRELBEY I — 4 VEERLEE (2
"¢ T EHFUELOUTE (1 B K
g I
auy, !
—— o / A
000 = |
OOOOO \l @
<= o
%
091 S
6Ll N
¥ M3 oot 0s#
VEY = 0 MIN
@o Qe :
) @-
Z @ —_— S
D o _ 7 |
Q@ -
eF 00&8>71>001 _ _
G ‘cF 00TI>71>08 J
G 1F 0G5 Uw L
— 1 v
AN O TN 08 | T8V 860
- - [
[TV 12

! 1
SGSNMIEM=N


ynishiyama
テキストボックス
13/Sep/2011  Y.NISHIYAMA

emiyoshi
テキストボックス
D-10


"all 09 J1¥1l93713 aNn¥Nd

D-11

ONMYYd INTILNO (RIS 1<) N B 54 R
(INNOW ASMT3) IINN TOZINOD 1S my W Tl 7 s
RE 9B/ SB/SSE/SE~AST| VWVAIHSIN'A TOZESSTeL e ER0 TYER (d) &M (b
(BEVE) RUHEE o DVIH 1107576 gy R2OMEBESYET - BHROYERIL-L (€
(BT DVSVHVAL WO72S7S "¢ EIELBEY A - L EHELE (2 a
XYW 0L:(d) SSINMOIHL ¥ P TRUNTTELOUITE (T B K
"AMINT 3718Y0 ¥04 WOLLOG ¥0 30IS 10313 ¢ Y
JONVAVITO JONNIS WONININ # 2
"(314193dS LON SI HOIHM SNOISNINIA 40 JONVHTTOL SALVOIONI L T18vL 1 3LON
eF 00Gs571>001 =
g 'zF¥ | 00131508 £t p S L/ “y
s "1F 055 L& o ﬂ
JONVYTI0L NOISNINIG Qx| W —
(uu) 27| (ww) ERER : - \\‘\\\MOAWOO _ y s < ©
| TIGVL 1% |8 |, ———=
~— &
SNOISNIWIA LNOLNI B
iy
Y M3A
vV @ g
| FOG1L
3 @C 1
g 1 — - |d |
—
\_ v
118v0 asn
M1TL—-4L493SN

! 1
SGSNMIEM=N


ynishiyama
テキストボックス
13/Sep/2011  Y.NISHIYAMA

emiyoshi
テキストボックス
D-11


FURUNG

D-12

! 2 ] 3

£ 1 TABLET

STEXES (mm) [AZ (mm)
DIMENSION TOLERANCE
L<50 +1.5

50<L <100 +£2.5
100<L <500 +3

B fif 7% 73
?\)&\&&2 49 r-ABfMeE (# 7v3v)
: | CASE FIXTURE (OPTION) 8
(o> | o4
C | ) (]
OO Jad
OO Jod
IR <7
0O (> <)
ol o e & o
8 9 o] o] o o @
[ ]
00
]
To)
10m CABLE
19

Az &
1

BENDTERAEZEERLIICKS

2) BMfAXYB+NAY Fs4y EY 1Y BRUEIX20%FERANSE

NOTE
1.

TABLE 1 INDICATES TOLERANCE OF DIMENSIONS WHICH IS NOT SPECIFIED.

2. USE TAPPING SCREWS #3x20 FOR FIXING THE UNIT.
"™ o senfoott TYAMASAK| ________ L M FSV-854
MO fsep/o0tt HMAKL | o UL = s
WPROED 5 Sep/2011 Y.NISHIYAMA ES-35/ 36585 85 ! ST
WE 1 /) [ (68 o ihs hers Gete WE  REMOTE CONTROLLER
e o 10-088-8606-1 OUTLINE DRAWING

(1335-606- C
1

> FURUNO ELECTRIC CO., LTD.



ynishiyama
テキストボックス
13/Sep/2011  Y.NISHIYAMA


FoRpNoe 2 . 3 D-13

e
1) EREBOMEORIL N ROS HEL | %
REBEI RSt 5,
NOTE
. ONE OF 24 BOLT HOLES SHOULD BE FACED
DEAD AHEAD.
FIXING HOLES
6760
660025 6004
0.1 1
‘ Joen ‘ S e
I T ] w
10 N B = va i
i N 4 - B L
OUY THDH LI E
m 5o 15 FINISHING OF 0-RING GRODVE
(RE SCALE 1/1)
63586
(12) o
I - 8
:A J
v/
A=A’ BED
SECTION A~
[IREWN
il L M 10-077-5501
Takahashi 7. | L S W,
“ZEEV”’ Y.Hatai _|FSv-ou) | St E
1l % 260 g “E  RETRACTION TANK
P 1318-Gl6- B 10-077-5501=0 OUTLINE DRAWING

FURUNO ELECTRIC CO,LTD.


takahasi

yhatai
Y. Hatai

emiyoshi
テキストボックス
D-13


FURUNO
]

S-1
2 | 3 | 4 | 5 | 6
100/115/ * jmmmm———— nl
EZEREE DPYC- 2 .T.E/lL%g *2 1)1
100/110/115/ . EBEEE 220/230VAC REC»HFIER @ [8] 1D Vi) g4 |
18-B101 TRANSCEIVER UNIT 1¢,50/60Hz ) [6] —1 PROCESSOR UNIT RED —(C1
220/230VAC DPYCYS-2.5 TIAC INH FSV-351 RU 174682 * *L—, FSV-3503/3503S GREEN —i02
16, 50/60Hz 7]AC_IN-C - é L |v—8s:;1 ll TB1 BLUE —CC3 |m————————
(10/20m %2) | 12-24VDC = : @ HSYNC_N —CC4 % |
CN-C101 VV=SBCJ-0. 3x14P. 8m, 617 JZ ) VSYNC_N —'CC5 DV| DJ/_D¢§|NGLEL|NK5M/]0M
~CA 1 GRN = A r NSRXD-H THDS DATAZ N —C 1 = 3010M 0T =1 DVIoTX2 N
G0 =] 10s2078) L oy T ey IR LB S psrxD-c PLUG ¢3.5 vie THDS DATA P —C 2 mpl ¥ —————— Tle2-oviom
! 4 —74  BLU —go = G D HSTXD-H 5 Ep R 1 — 5 — MK CABLE(S0Q) -~ TNDS_DATA2_SHIELD —C 3 =bd - —— — —— ——— Liaad> aaw
4« 50 BLK = D ) NSTXD-C EXTERNAL SPEAKER AL TNDS_DATA4 N —C 4=+ | | | a2 K ST = 4 —
+« — L5#% PPL EFP"—E}UPLSW—H . THDS_DATA4 P—vCS:Jl_ }_tsy N R ONITOR
4« —n T = F )+ UPLSH-C — DDC_CLOCK —C 6 =k - — — — —— —— — = 6 > NC
+C 7t BRN —r+= H Dr DEMGUP-H RJ45 FRLFTPC-CY. HAX. T00m. 13 RU4S DDC_DATA —iC 7 d-ir ———————— TJ“-'7 > Ne (SXGA, UXGA, WUXGA)
ATt s BLK =L - DENGUP-C ETDP—C 1= -FTPG-CY, NAX. 100m, ¢ £ Y0/ 4 HT/0Re — = 1 O~ E3 D P ANALOG_V_SYNG —:{8*' | |8 N +
—#r  BRN = J - HDLSH-H E DN —C 2 =L 54 R  —le2>-E TN THDS_DATAT N —C 9 TE’ ——————— —rJ—d,- 9 )i DVIOTX1_N
TB-C10] + —yn  WHT = K - NDLSW-C E_RD_P —iC 3 =1 Y0/31" YWHT/GRN —-1+= 3 > E3_Ro_P THDS DATA1 P —C10mpL - — — —— ——— =10>— DVIOTX1_P
Ul TPYCY-4 —74  BLU —g = N ) DNLSH-H NG —C 4 =) : el 74, B —= 4N TNDS_DATAT_SHIELD —C11=bd - ——— —— ——— —rJ-d,-I 1 A_GND
V|2 —nWHT = P )+ DNLSW-C NC —C 5 =L S0/7% WHT/BLU—-L= 5 31— N THDS_DATA3_N —(12-0-' | | L dm12H Ne
W[3 % YEL 4= R O DNCHD-H ERDN —iC 6 =L SFY GRN  —le6>—E3 RN THDS_DATA3 P —iC13= | I =133 Ne
1 N [ B = S 3~ DNCND-C NC —C 7 : i T Y8/F HT/BRN —=13 e A Gy A —rJ-d,-M}— Voo
5 S f—wm W =T ) UPCHD-H NC —C 8 Frv  BRN —ﬁ- 8 > Ne GND —C 15l - —— — —— —— — =15 GND
i 6 € —m  BLK P = U d-UPCHD-C T HOT_PLUG_DETECT —C16msl - — —— —— —— jr =165 NC
7 B }—ks# PPL 4=V O DUPLSH-H STP CATS RJ45 THDS, DATAO_N —C17mb} 1 — — —— ——— =17 pviomxo_
8 o [/ BIK = X )+ DUPLSH-C SWITCHING Hu STPCATS) AL THDS_DATAO_P —C18mb 140 — — —— ——— —r =18 DVIOTXD_P
'3 o }—7h  RED = W O TSFLG-H A= DITTO  THDS_DATAO_SHIELD —iC19mbl - — — — —— ——— =193 A_GND
WS #l g v T = Y O TSFLG-C g 1052380, MAX. 100m | I _ 1951050, 3 _ TMDS_DATA5_N —(20*} | | I1—20}— NC
e oy [FEAV8sa = =31y aRw = 7 - NSROLL DENGUP-H-C H =+3———— & B WHT — - 1 == DENGUP—H G+ = 13 P 107 48V.00TP THDS DATAS P —C21=+ | | =213 NG
| Fsv-2431 RE7-2 & |—m B =AAD+- NSR_GND DEMGUP-C+CLL= & B BLK—-LiC 2 =+ DENGUP-C DC- =2 ): G2 - @ THDS_CLOCK_SHIELD —C22mbl - — — — —— — — — —rJ-d,-zz)i— A_GND
—7h  RED o T-+=BBO+WSP I TCH DUPLSH-H-C V =l 7 RED —-LiC 3 =+ DUPLSII-# SHIELD =3 = 3 5 SHIELD TDS GLOGK P —C23mt| -y — — ————— L2385 pvioTxc
4 M40 BLK =CC D MSP_GND DUPLSW-C—+C X = 40 BLK —|—|-< 4 =+ DUPLSW-C m | RJ45 RJ45 | [NETWORKT ] TMDS_CLOCK_N —'C24ﬁ— ——————— Lioa> pvioTxC_N
FTRE 311 GRN b= JJ D} PWRHUL-H EXTKP-H-CCOm $H Y GRN —-LC 5 = EXTKP-H 2 1052583, 3 S| 3 E1_TD_P [ e
HULL UNIT 90 WHT L =NND- PHRHUL-C EXTKP—C4CBB=+4*— 4 0 BLK —-LiC 6 = EXTKP-C E3 TD } ~c2 ' : L : T, )-— E1_TD_N =1 s |mm—————————
FSV-303/304 % YEL =P PARHUL-H KP-HAAC =% YEL —LiC 7 =+ kP E3 RDP 4C 3 =1 e3> Er R P DVI-D
o T I%T)'— PWRHUL-C KP-C—4CKK= 40 BLK—-LiC 8 =+ KP-c SWP4C4 : e Te : : 45— SH_P AL gx’ g%%%gﬁ%k,@”— *@3‘%%&%: H—
e B . PWR_ON-H—=C Z = 774 BLU —|—|-{ 9 = PWR_ON-H SW_N (5 5 — SW_N EXTERNAL MONITOR
EREE AT DISTANGE: WAKON s torreomsagono ] PIR_ON-C-CAA=o e — 5 o BLK —%;(10* PHR_ON-C ES_RD_N -C 6 =+ : ' L= 6 E1RD.N mm e
1052223, 10m, ¢ 16 (x10) | }Bzm P12 | NG +C 7 =7 N D;PWR SW_p I:HDD 18AFF, 1/2/6n —————1{1[¥x 47 %3272
YT (T NG ~C 8 8 )~ PUR_SH_N D2-A —= | RED ———2
HIF/WS60/HIF-L5/15M, | | i BZ10(P1 ) AV8—Jz4R1=y b T il Too- B_J_Z;:"TT 771//u RED/WHT— L — — — L 5 |F1-5002
5/15m, ¢ 10(x10) ! ) INTERFACE UNIT RJ45 55 L1 (oNa-cns)
________ | - STP(CATS RD2-H—=3)r L F4  BRN 4
e B‘,O‘I_J T s FSV-8502 SWITCHING HuB STP.CATS) AL RDéNg:g)iT /i BRUT— -t
B220  B120 Y E— RSz bO—5 =1 2n TOPPER STRAP . *! 51 EBKPHIE GND —= 6 ﬁ 3 4//u ORG/WHT— — — — — ST s auke sz
! U220 (-1 REMOTE CONTROLLER INTKP1 [T}y - PYC12_OR  Exreua T3-A =7 - BN ——— 2 JUNCT N BOX
ﬁﬁzﬁoﬁsgo)%% [ | FSV-854 s L 10m [NETHORK1) D[ 2} L 60-0. 2x5P (x2) kP coNTRoL 3-8 =837 - NP L 3]F1-5002
L ——d e INTKP2[3H— 4 \=mm e ——— RD3H 9>l 74 BU ————— L 1z] (ON3-CN5)
,CTOPPERﬂg%P * GND E-J——]L IEE?@R’& anh == T = vBUS RD3-C —d-m)éT 71/,;: BLU/WHT— — — — — L5
- - m INTKP3 i—J'_—r‘ IFSV-853 %2 I }jrc 2= D- GND —b=1 D-T BLK e —— ———
S A RES— T LRS- M6}~ ——————— €3 = D+ 12V_0UT_P —=12)4 7u//u BLK/WHT
T R *1 EXTP_ I 71| ﬁu-— GND SPEED_ALARN-A —d-13>:T YEL
CONF IGRAT 1N OF FOL. UNIT AD3 >y \—'s«—lTiCS—'-A—“—(B— AD "D¥ah Xk in-crg] LT ' SPEED_ALARN-B —=14)} /\»f GRY
B | abey AD CONVERTER C0-0-2x2P(+2) [2|AD_DATA-C " GND 1—'—]; BUZZ_C_EVENT_IN —d-15>?T Lo W
AD-100 [3|AD_CLK-H  EXT12vKP_IN[TO} L — SHIELD —J-16)=:-|-J— L5#%  PRL
FSV-303 | 1200 AD CLK ¢ NET-S-IN <=17)r- €€ PNk —~—~— 15VDC (FOR CANbus)
FSV-304 | 1600 vesas o R U5 NET-C-IN =185 1 4310 L-Grv —J
£ B4 _ TTYGSLA-4_OR __
ﬁﬁﬁ?)hg(%ﬂﬁkl;ER 00-0. 2x2P (+2) E Eg g:g Ny  ETRG E(B —STPCATE)__ 4,40y mip A TYPE
Y BHEY KP IN-H NETWORK™ SOUNDER VBUs —= ITTU—SUA—BEMAL@- £ s2
D- =21 EXTERNAL EQUIPMENT
ks _%(T)L(c)s_;%;_g_re_ CIFI_RXD H D+ —m 3Dt J—j
%YFESR } ignENT X 1(* ) 1| [Z]CIF1_RXD-C 4GND—J-4 4y
CIF2
—lTLC&Aﬂ—%—tT [T]CIF2_RXD-H
00-0. 2x2P (+2) E’I [2]CIF2_RXD-C SHIELD —C -—JL 2 OSBFFM l/2/6m
NET-S —iC 2 mb 37 7 RED— 7~ — — —— %y -hise
p NET-C —vC 3 :TTJ—b m] BLK NETWORK EQUIPMENT
= V-2sq NET- H—vC4ﬂ-|- <A WHT (F1-5002 OR CAN bus EQUIPMENT)
- ' NET-L —C 5 =75 BLU
x 1) BRI, e
*x2) A F ay, = |V-8sq.
*3) RBEWE L TRE & OEMGEETH, EEF Y MEATRAN,
*4) BEREA. DRAWIN T TITLE
| to/beo/zot2 TYAMASAKI | | FSV-35/358
NOTE CHECKED r &7 = — A
%17 SHIPYARD SUPPLY. l9/bec/202 HMAKI | I A —RFNYZ_VTI)F—
%2: OPTION. APPROVED + 4813
| HERERE
%3 DISTANCE BETWEEN TRANSCEIVER UNIT AND HULL UNIT: 5 m STANDARD. o ecso0nz LNISHIVANA NAE —
CABLE EXTENSION KIT MAY EXTEND TO 20 m MAXIMUM. C0-0. 22P: CO-SPEW-SB-C 0. 2x2P, $10.5 | ke COLOR SCANNING SONAR
: 00-0. 2x5P: CO-SPEVV-SB-C 0. 2x5P, b 13.5 DWG No. REF_ No.
*4: FOR FUTURE USE. " P ¢ °  (1333-C01- C ® 10-088-0200-0 INTERCONNECT ION D | AGRAM

FURUNO ELLECTRIC CO, LTD.



emiyoshi
テキストボックス
S-1


	CONSIGNES DE SÉCURITÉ
	CONFIGURATION DU SYSTÈME
	LISTES DES ÉQUIPEMENTS
	1. INSTALLATION DU SYSTÈME
	1.1 Unité de coque
	1.1.1 Remarques sur l'installation
	1.1.2 Instructions relatives à la réduction du tube de rétractation
	1.1.3 Installation de la pièce de coque sur le tube de rétractation

	1.2 Processeur
	1.2.1 Remarques sur l'installation
	1.2.2 Installation du processeur

	1.3 Unité de contrôle
	1.3.1 Unité de contrôle FSV-8501
	1.3.2 Unité de contrôle secondaire FSV-853 (en option)

	1.4 Émetteur
	1.5 Kit d'extension de câble de l'émetteur 
	1.6 Unité IF
	1.7 Connexion de l'équipement à la masse
	1.8 Collet de fixation (en option)
	1.9 Kit de fixation (en option)

	2. BRANCHEMENT
	2.1 Utilisation de l'outil de sertissage, extracteur de broche
	2.1.1 Utilisation de l'outil de sertissage
	2.1.2 Utilisation de l'extracteur de broche

	2.2 Connexion des unités
	2.3 Processeur
	2.4 Unité IF
	2.5 Unité de commande et télécommande
	2.6 Émetteur
	2.6.1 Fabrication du connecteur 10P (CN-B102)
	2.6.2 Connexions à l'intérieur de l'émetteur
	2.6.3 Câble d'alimentation

	2.7 Kit d'extension de câble de l'émetteur 
	2.8 Boîte de commande de la pièce de coque
	2.9 Fusibles et tension d'entrée

	3. AJUSTEMENTS ET CONTRÔLES
	3.1 Contrôle de la pièce de coque
	3.2 Réglage de la ligne de foi
	3.3 Configuration de la marque bateau
	3.4 Menu Autres
	3.4.1 Menu Réglage interface
	3.4.2 Menu Rég.données EXT
	3.4.3 Menu Autres


	ANNEXE 1 GUIDE CÂBLE JIS
	LISTES DE COLISAGE
	SCHEMAS
	SCHEMA D’INTERCONNECTION



