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/N\ INSTRUCCIONES DE SEGURI-
DAD

El instalador del equipo debe leer estas instrucciones de seguridad antes de proceder a instalar el equipo.

Indica la existencia de una situacion potencialmente peligrosa
A P E LI G RO que, si no se evita, puede causar lesiones graves o incluso
la muerte.
Indica la existencia de una situacion
A ADVE RTE N C IA potencialmente peligrosa que, si no se evita,
puede causar lesiones graves o incluso la muerte.
Indica la existencia de una situacion potencialmente

/A PRECAUCION | e i mose i s csson

lesiones leves o moderadas.

A Advertencia, precaucién ® Accidn prohibida o Accion obligatoria

A\ PELIGRO

Lleve un cinturén de seguridad y un casco cuando maneje la unidad de antena.

La caida desde el mastil de la antena del radar puede provocar graves lesiones o
la muerte.

/A ADVERTENCIA

Riesgo de radiaciéon de radiofrecuencia

La antena del radar emite energia electromagnética de radiofrecuencia (RF) que puede resultar
dafina, especialmente para los ojos. No mire nunca directamente desde una distancia corta a la
abertura de la antena cuando el radar esté funcionando ni se acerque a una antena que esté
transmitiendo. Las distancias a las que hay niveles de radiacion de RF de 100, 50 y 10 W/m? se
proporcionan en la tabla siguiente.

Si la unidad de antena se instala a poca distancia del puente de mando, su direccién puede solicitar
la parada de la transmision durante un sector especifico de la revolucion de antena. Consulte el
manual de instalacion para saber como gestionar los sectores ciegos.

Modelo de radar | Transceptor Magnetrén Antena  |100W/m? [ 50W/m? | 10W/m?
FAR-1513 RTR-086A MAF1565N imgﬁ wg ?513 2
FAR-1523 RTR-087A M1458F §m§2 82 2 g? 2
FARASTS | RTRA0D | MAFISTSE | T oo m | 0sm | aTm
FAR-1528 RTR-101 MGS436 [ enr | 0sm | oam [ 40m




INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

A\ ADVERTENCIA

No abra el equipo a menos
que esté completamente
familiarizado con los circuitos
eléctricos y el manual de
servicio.

/A PRECAUCION

Deje las siguientes distancias de
seguridad para evitar interferencias
con el compas magnético:

PELIGRODE Solo personal cualificado Unidad Compas Compas
DESCARGA  debe trabajar en el interior del estandar | de gobierno
ELECTR|CA equipo. Unidad de antena | RSB-0070 1,00 m 0,60 m
para FAR-1513 | RSB-0073 1,10 m 0,70 m
. Unidad de antena | RSB-0070 1,85 m 1,25 m
Construya una plataforrpa de servicio para FAR-1523 | RSB-0073 T80m T15m
adt_ecuada desde la que instalar la Unidad de antena | RSB-120 o %
unidad de antena. para FAR-1518 [ RSB-121 200 M 0Um
La caida desde el mastil Qe la antena de Unidad de antena | RSB-120 2 05m 130m
radar puede provocar serios dafos o la para FAR-1528 | RSB-121 ’ ’
muerte. Unidad procesadora (RPU-024) 2,60m 1,70 m
Unidad de control (RCU-028) 0,90 m 0,60 m
Desconecte la alimentacion del cuadro Unidad de presentacion (MU-150HD(-CV15)) | 0,65 m 0,45m
eléctrico principal antes de comenzar Unidad de presentacion (MU-190) 1,65m 1,05m
con la instalacién. Unidad de bola de control (RCU-030) | 0,50 m 0,30 m

Pueden producirse incendios, descargas
eléctricas o lesiones graves si se deja
encendida la alimentacién o si se activa
mientras se esta instalando el equipo.

Asegurese de que la fuente de
alimentacion sea compatible con la
tensiéon nominal de los equipos.

La conexién de una fuente de
alimentacion incorrecta puede provocar
incendios o dafios materiales.

Utilice inicamente el cable de
alimentacion especificado.

El uso de un cable diferente puede
causar un incendio o provocar dafios
en el equipo.

No instale la unidad procesadora, la
unidad de presentacion o una unidad
de control en un entorno con polvo

o en una ubicacion en la que las
unidades puedan estar expuestas a la
lluvia o a salpicaduras de agua.

Si penetran materiales extrafios o agua
en las unidades, pueden producirse
incendios, descargas eléctricas o dafios
materiales.

b 0O @ @ @

Conecte la tierra de proteccion entre
la unidad procesadoray la
superestructura del barco.

La alimentacion eléctrica CA (toma de
tierra) necesita la tierra de proteccion
para evitar que se produzcan descargas
eléctricas.

Nota: Para obtener mas informacion consulte las
"Indicaciones para la instalacion del equipo de
radar a bordo" de IMO SN/Circ.271.




CONFIGURACION DEL SISTEMA

FAR-1513(-BB), FAR-1523(-BB)

FAR-1513(-BB)

XN12A-RSB-0070-086A
XN12A-RSB-0073-086A
XN13A-RSB-0070-086A
XN13A-RSB-0073-086A

UNIDAD DE ANTENA

|| FAR-1523(-BB)

=

XN12A-RSB-0070-087A
XN12A-RSB-0073-087A
XN13A-RSB-0070-087A
XN13A-RSB-0073-087A

. BOLADE CONTROL | [ UNIDAD DE
| UNIDAD DE CONTROL .|  CONTROL
i RCU-030 ' RCU-028
UNIDAD DE
12-24 VCC 4| PRESENTACION
MU-150HD(-CV15)2
100-230 VCA
g HUB DE
12, 50/60 Hz = cONMUTACION - UNIDAD
Interconmutador - HUB-100 PROCESADORA
RPU-024
Version CC
24V CC
! Rectificador
100/110/115 vevveevees i RU-1746B-2 ..
200/220/230 VCA, : RU-3424
1@1 50/60 Hz T

Categoria del equipo

- - - Compas giroscoépico !, formato AD-10§

[--- - Compas giroscopico ', formato IEC61162§

- ' Transpondedor AIS

~--- EPFS (GPS)

4---5 SDME (Velocidad de corredera)

~-=i AMS, formato IEC61162

~-=i{ ECDIS

<-» AMS (Contacto)®

—-->§ Pres. secd. 1

—-->§ Pres. secd. 2

VDR
0 e
Monitor analégico RGB |

Unidad Categoria

Antena

Expuesta a la intemperie

Otras unidades

Protegidas de la intemperie

*1: El compas giroscépico debe tener también una frecuencia de actualizacién que sea
adecuada a la velocidad de giro del barco. La frecuencia de actualizacion debe ser mayor
que 40 Hz (HSC) o 20 Hz (embarcacién convencional).

*2:

Este monitor debe haber sido aprobado por IMO, MU-150HD(-CV15) para CAT 3,

MU-190 para CAT 2. Si se va a utilizar un monitor diferente en embarcaciones IMO, su
diametro efectivo debe ser cumplir con los requisitos de Categoria aplicables (CAT 3:
diametro efectivo de 180 mm o superior; CAT 2: diametro efectivo de 250 mm

o superior). Para la instalacion, el funcionamiento y la visualizacion de distancia de otros
monitores, consulte sus manuales correspondientes. Para los tipos BB, el usuario debe

preparar un monitor.
*3:
* (Corriente de carga) 250 mA

Caracteristicas de contacto de salida para AMS (Sistema de gestién de alertas):

* (Polaridad) Normalmente abierto: 2 puertos, Normalmente cerrado: 2 puertos



CONFIGURACION DEL

SISTEMA

FAR-1518(-BB), FAR-1528(-BB)

AVISO PARA FAR-1518(-BB)/FAR-1528(-BB)

* El radar debe estar interconectado a los siguientes tipos de sensores aprobados:
» Compas giroscépico que cumple con los requisitos de la resolucién IMO A.424(XI).
» EPFS que cumple con los requisitos de la resolucion IMO MSC.112(73).
» SDME que cumple con los requisitos de la resoluciéon IMO MSC.86(72).
« El radar puede estar interconectado mediante un hub de conmutacién HUB-100
a otras unidades de procesamiento de FURUNO que tengan puertos LAN aprobados.
* La sentencia siguiente no se puede utilizar para instalaciones en embarcaciones SOLAS.
BWC, BWR, DBK, GBS, HDG, HDM y TLL.

FAR-1518(-BB [

UNIDAD DE ANTENA

| FAR-1528(-BB

XN12AF-RSB-120-100
XN12AF-RSB-121-100
XN20AF-RSB-120-100
XN20AF-RSB-121-100

| BOLA DE CONTROL !
| UNIDAD DE CONTROL -
' RCU-030 '

XN20AF-RSB-120-101
XN20AF-RSB-121-101
XN24AF-RSB-120-101
XN24AF-RSB-121-101

UNIDAD DE
CONTROL —
RCU-028

12-24 VCC —| PRESENTACION
MU-150HD(-CV15)”

UNIDAD DE

UNIDAD DE
100-230 VAC — PRESENTACION
1@, 50/60 Hz MU-190"2
100-230 VCA
o HUB DE :
1@, 50/60 Hz, CONMUTACION .-
Interconmutador - HUB-100 :
Versién CC
24V CC
100/110/115 - Redtificador & .
200/220/230 VCA.} " R() 3422
10, 50/60 Hz
Version CA
100/110/115
200/220/230 VCA,
1@, 50/60 Hz
Unidad del  :
440 VCA, _ ransformador dei--
19, 50/60 Hz nivel inferior
_ RU-1803 _

Categoria del equipo

UNIDAD
PROCESADORA
RPU-024

<---§ Compas giroscopico !, formato AD-10

- - - Compas giroscopico *1, formato IEC61162§

- ' Transpondedor AIS

=--- EPFS (GPS)

=--4 SDME (Velocidad de corredera)

== AMS, formato IEC61162

<= ECDIS

~-= AMS (Contacto)?

---=i Pres. secd. 1

» Pres. secd. 2

VDR
o

Monitor analégico RBG

Unidad

Categoria

Antena Expuesta a la intemperie

Otras unidades | Protegidas de la intemperie

*1: El compas giroscopico debe tener también una frecuencia de actualizaciéon que sea adecuada
a la velocidad de giro del barco. La frecuencia de actualizacion debe ser mayor que 40 Hz
(HSC) 0 20 Hz (embarcacién convencional).

*2: Este monitor debe haber sido aprobado por IMO, MU-150HD(-CV15) para CAT 3, MU-190
para CAT 2. Si se va a utilizar un monitor diferente en embarcaciones IMO, su diametro
efectivo debe ser cumplir con los requisitos de Categoria aplicables (CAT 3: diametro efectivo
de 180 mm o superior; CAT 2: diametro efectivo de 250 mm o superior). Para la instalacion, el
funcionamiento y la visualizacion de distancia de otros monitores, consulte sus manuales
correspondientes. Para los tipos BB, el usuario debe preparar un monitor.

*3: Caracteristicas de contacto de salida para AMS (Sistema de gestion de alertas):
* (Corriente de carga) 250 mA
* (Polaridad) Normalmente abierto: 2 puertos, Normalmente cerrado: 2 puertos



LISTA DE EQUIPOS

Suministro estandar

Nombre Tipo N.° de cédigo | Cantidad Observaciones

Unidad procesado- | RPU-024 - 1
ra
Unidad de control RCU-028 - 1
Unidad de present- | MU-150HD-CV15 - Selecci-
acion MU-190 - one una
Unidad de antena XN12A-RSB-0070- - 24 rpm, 1200 mm
(FAR-1513, 086A
FAR-1513-BB) XN12A-RSB-0073- - 48 rpm, 1200 mm

086A Seleccione

XN13A-RSB-0070- - una 24 rpm, 1800 mm

086A

XN13A-RSB-0073- - 48 rpm, 1800 mm

086A
Unidad de antena XN12A-RSB-0070- - 24 rpm, 1200 mm
(FAR-1523, 087A
FAR-1523-BB) XN12A-RSB-0073- - 48 rpm, 1200 mm

087A Seleccione

XN13A-RSB-0070- - una 24 rpm, 1800 mm

087A

XN13A-RSB-0073- - 48 rpm, 1800 mm

087A
Unidad de antena XN12AF-RSB-120- - 26 rpm, 1200 mm
FAR-1518, 100
FAR-1518-BB) XN12AF-RSB-121- - 48 rpm, 1200 mm

100 Seleccione

XN20AF-RSB-120- - una 26 rpm, 2000 mm

100

XN20AF-RSB-121- - 48 rpm, 2000 mm

100
Unidad de antena XN20AF-RSB-120- - 26 rpm, 2000 mm
(FAR-1528, 101
FAR-1528-BB) XN20AF-RSB-121- - 48 rpm, 2000 mm

101 Seleccione

XN24AF-RSB-120- - una 26 rpm, 2400 mm

101

XN24AF-RSB-121- - 48 rpm, 2400 mm

101
Materiales de CP03-36700 000-028-129 Cable de sefial de 10 m
instalacion CP03-36710 000-028-130 Seleccione | Cable de sefial de 15 m
(FAR-1513, CP03-36720 000-028-131 una Cable de sefial de 20 m
FAR-1513-BB) CP03-36730 000-028-132 Cable de sefal de 30 m
Materiales de CP03-36800 000-028-133 Cable de sefial de 10 m
instalacion CP03-36810 000-028-134 | Seleccione | Cable de sefial de 15 m
(FAR-1523, CP03-36820 000-028-135 una | Cable de sefial de 20 m
FAR-1523-BB) CP03-36830 000-028-136 Cable de sefal de 30 m




LISTA DE EQUIPOS

Nombre Tipo N.° de cédigo | Cantidad Observaciones
Materiales de CP03-36900 000-028-137 Cable de sefal de 15 m
instalacion CP03-36910 000-028-138 Cable de sefial de 20 m
(FAR-1518, CP03-36920 000-028-139 | Seleccione [Capje de sefial de 30 m
FAR-1518-BB una
FAR-1528,

FAR-1528-BB)

Materiales de CP03-36500 000-027-862 1 La unidad procesadora

instalacién incluye CP03-36501,
DVI-D/D S-LINK (5 m)

Materiales de CP03-36510 000-028-881 1 La unidad de control/

instalacion procesadora incluye
CP03-36501, CP03-
36601, DVI-D/D S-LINK
(5m)

Piezas de repuesto | SP03-18001 001-419-820 1 Fusibles (2 unidades)
para la unidad procesa-
dora de alimentacién CC

Piezas de repuesto | SP03-18002 001-419-830 1 Fusibles (2 unidades)
para la unidad procesa-
dora de alimentacion CA

Suministro opcional
Nombre Tipo N.° de cédigo Observaciones
Unidad de control RCU-028 -
Monitor de rendimiento | PM-32A 001-419-490 Obligatorio para los radares
IMO.

Kit IPX2 de la unidad OP03-238 001-419-560

procesadora

Unidad del transforma- | RU-1803 - 440 V100 V

dor de nivel inferior

Rectificador RU-3423 - Para la unidad de presentacion,

capacidad de corriente maxima
de7A
PR-240 - Para la unidad de presentacion,
capacidad de corriente maxima
de 8 A
RU-1746B-2 - Capacidad de corriente maxima
de 13 A
RU-3424 - Capacidad de corriente maxima
de 20 A
PR-850A - 100/110/120/220/240
V CA—24 V CC. Capacidad
de corriente maxima de 30 A
Conjunto de cables RW-4864 1M 001-103-620-10 | Cable de sefal de radar, 1 m
RW-4864 5M 001-103-630-10 | Cable de sefal de radar, 5 m
RW-4864 10M 001-103-640-10 | Cable de sefial de radar, 10 m
RW-4864 15M 001-103-650-10 | Cable de sefial de radar, 15 m
Conjunto de cables DVI-D/D S-LINK10 | 001-133-980-10 | Para la unidad de presentacion,
M cable DVI, 10 m

Hub de conmutacion HUB-100 -

Materiales de insta- CP03-28900 000-082-658 10m

lacién

Vi




LISTA DE EQUIPOS

Nombre Tipo N.° de cédigo Observaciones
Materiales de insta- CP03-28910 000-082-659 20m
lacion
Materiales de insta- CP03-28920 000-082-660 30m
lacion
Kit de montaje empotra- | OP26-4 001-080-850
do
Conjunto de capota OP26-3 001-080-840
Conjunto de la abraza- | OP26-2 000-016-268

dera

Cable LAN

MOD-Z072-020+

001-167-880-10

MOD-Z072-050+

001-167-890-10

MOD-Z072-100+

001-167-900-10

Conjunto de cables

3COX-2P-6C 5M

001-077-230-10

3COX-2P-6C 10M

001-077-220-10

vii



LISTA DE EQUIPOS

Esta pagina se ha dejado en blanco a propésito.
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1.

INSTALACION

1.1

Antes de comenzar la instalacion...

Lea las siguientes instrucciones antes de comenzar la instalacién.

Realice la instalacion siguiendo las instrucciones que aparecen en este manual.

Asegurese de realizar la configuracion de instalacion (sintonia, hora, alineacién de
rumbo, etc.) del capitulo 3 antes de instalar el equipo.

Los nombres de los cables que se mencionan en este manual son cables JIS (Ja-
pan Industrial Standard). Si no estan disponibles en su localidad, consulte el Apén-
dice 1 para obtener informacion sobre cables equivalentes.

La unidad de control no se puede montar en una consola; se ha disefiado para
montarse sobre una mesa.

Consulte la siguiente tabla para conocer la posibilidad de actualizacion. Se puede
utilizar el cable de antena existente para el FR-8125 o FR-8255 fijando un conector
(NH y VH). Sin embargo, se recomienda sustituir el cable.

Posibilidad de actualizaciéon

FAR-1518/1528 FAR-1518/1528
FAR-1513/1523 (sin Monitor de (con Monitor de

rendimiento) rendimiento)
Serie FR-8002 Si No No
Serie FR-1500 MK3 Si Si No

El cable de antena para el FAR-1513/FAR-1523 tiene conectores en ambos extre-
mos. Si el cable se debe pasar a través de un mamparo, no retire los conectores
(para facilitar su paso). Realice una apertura en el mamparo lo suficientemente
grande para que pasen el cable y los conectores.

Utilice unicamente el cable de alimentacion y el fusible especificados.

Conecte la unidad procesadora de especificacion de alimentacion de CC a la red
eléctrica del barco mediante un disyuntor.

Realice la conexion a tierra de la unidad procesadora de especificacion de alimen-
tacion de CA.

Si la unidad procesadora se va a instalar cerca de un lugar en el que pueda haber
salpicaduras de agua o lluvia, instale el kit de impermeabilizacién opcional que im-
permeabiliza la unidad con el estandar de resistencia al agua IPX2. No instale la
unidad en una zona en la que las salpicaduras de agua o lluvia supere las condi-
ciones de IPX2.

No conecte el radar a la LAN a bordo del barco.

Conecte los conductores de retorno del equipo externo a las ubicaciones especifi-
cadas en la unidad procesadora para evitar ruidos.

No desmonte el equipo para evitar que se produzcan descargas eléctricas.

No aplique pintura, sellante anticorrosivo o spray de contacto a las superficies o
piezas de plastico exteriores del equipo. Estos elementos contienen disolventes or-
ganicos que pueden dafar el revestimiento y las piezas de plastico, en especial los
conectores de este material.



1. INSTALACION

» En caso de problemas consulte con un distribuidor de FURUNO.

+ El modelo “BB* (BlackBox, unidad de monitor suministrada localmente) no esta in-
cluido en los titulos o descripciones de seccién a menos que sea necesario dado
que la configuracion es la misma de cualquier modo.

1.2 Consideraciones de la instalacion de la unidad
de antena

* La unidad de antena se instala generalmente bien encima del puente, bien en un
mastil o sobre una superficie adecuada. Coloque la unidad de antena en una posi-
cion elevada que no interfiera con ninguna estructura a bordo del barco.

5 5
e N == )

(a) Puente (b) Mastil normal (c) Mastil de radar

» Unalinea de visién desde la unidad de antena hasta la proa del barco debe dirigirse
a la superficie del mar en no mas de 500 m o dos veces la eslora del barco, depen-
diendo de qué valor sea menor, para todas las condiciones de carga y reglaje.

' inferior a 500 m o dos veces la eslora

* Instale la unidad de antena de modo que cualquier sector ciego causado por obje-
tos (mastil, etc.) se minimice todo lo posible. No debe existir ningun sector ciego en
el arco del horizonte desde la derecha de proa a 22,5° de popa del haz a ambos
lados (consulte la figura 1 a continuacion). Asimismo, los sectores ciegos individua-
les de mas de 5° o el arco total de ambos sectores ciegos de mas de 20°, no se
deben producir en el arco restante (consulte la figura 2 a continuacién). Tenga en
cuenta que si hay dos sectores ciegos separados por 3° 0 menos, se les conside-
rara como un solo sector.

Figura 1 Figura 2

a, b, c: menos de 5°
respectivamente
atb+c+:|menos de 20°

b menos de 3°



1. INSTALACION

* No instale la antena en un lugar en el que vientos extremos puedan golpear los la-
dos de babor y estribor de la antena.

* Instale la unidad de antena lejos de fuentes de energia de alta potencia y de ante-
nas de radio TX.

* Mantenga la distancia y el angulo siguientes con otra antena de radar.

———————————————————

e

» Mantenga el borde inferior de la unidad de antena por encima de la barandilla de
seguridad a al menos 500 mm.

* No debera haber ninguna chimenea, mastil o gria dentro del ancho vertical del haz
de la unidad de antena en la direccion de proa, especialmente cero grados +5° para
evitar que existan puntos ciegos y ecos falsos en la imagen del radar.

» Rara vez es posible situar la unidad de antena en un lugar que disponga de una
visién completa en todas las direcciones. Por lo tanto, en cuanto le sea posible tras
la instalacion, determine la influencia de la anchura angular y la demora relativa de
todo sector de sombra sobre el radar.

» Ubique la antena de un EFPS alejada de la antena del radar para evitar interferen-
cias con el EFPS. Se recomienda una separaciéon de mas de dos metros.

+ Sila unidad de antena se coloca demasiado cerca de un compas magnético, éste
se vera afectado. Respete las distancias de seguridad de los compases (pagina ii)
para evitar que se produzcan interferencias en éste.

» Para garantizar una emision correcta de las ondas del radar, no pinte la apertura
del radar.

» Realice la toma de tierra de la unidad de antena con el cable de tierra suministrado.

» Los depdsitos y humos procedentes de una chimenea o de otra instalacién ventila-
dora de escape pueden afectar al rendimiento de la antena, y la presencia de gases
calientes puede deformar el segmento del radiador. No instale la unidad de antena
en lugares con una temperatura superior a 55 °C (131 °F).

» Deje espacio suficiente alrededor de la unidad para reparaciones y mantenimiento.
Consulte el espacio recomendado para mantenimiento en el esquema de la unidad
de antena.

Nota: Para el radar compatible con IMO, consulte las “Indicaciones para la instalacion
del equipo de radar a bordo* de IMO SN/Circ.271 para obtener mas informacion.
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1.3

1.3.1

Cémo instalar la unidad de antena para
FAR-1513, FAR-1523

Como fijar el radiador al soporte del radiador

Realice cinco orificios en la plataforma, cuatro orificios para fijar la unidad de antena
y uno para el cable de sefal, consultando el esquema de la parte trasera del manual
para obtener informacion sobre las dimensiones.

Consulte la lista de envio al final de este manual para ver los materiales de instala-
cion.

1.
2.

o o

Retire la cubierta del soporte del radiador.

Aplique el sellante marino a la superficie del radiador de la antena y del soporte
del radiador. Consulte la siguiente figura para conocer la ubicacion.

SOPORTE DEL RADIADOR
(vista superior)

=

Aplique sobre la zona rayada
una capa de sellante marino.

Recubra las roscas de los cuatro orificios del radiador de la antena con el sellante
marino.

Recubra la junta térica con grasa y coléquela en su ranura del soporte del radia-
dor.

Coloque el radiador de la antena en su soporte.

Fije el radiador de la antena al soporte del radiador mediante los pernos hexago-
nales, arandelas planas y arandelas elasticas. Recubra los pernos hexagonales
con el sellante marino.

Radiador
de la antena

~— Aplique sellante marino
i a los orificios roscados.

/ =
Junta térica/@
Soporte del radiador |

Arandela plana—» &
Arandela elastica—™

Perno hexagonal —

(M8x30) \ -— Aplique sellante marino

en los pernos.
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1. INSTALACION

Como montar la unidad de antena

La unidad de antena se puede montar antes de izarla en la plataforma de montaje.
Sin embargo, no eleve la unidad de antena por el radiador. Levantela siempre por su
carcasa. Si utiliza una grua o elevador, utilice los anillos de izado que debe fijar a la
carcasa de la unidad. Consulte la figura siguiente para ver las directrices de izado.

Como izar la unidad de antena

« Para izar la unidad de antena a bordo de la embarcacion, conecte anillos de izado
y cuerdas a la unidad de izado con la grua.

« Para retirar la carga del radiador cuando esté izando, la longitud de la cuerda entre
la base del radiador y el gancho debe ser al menos de 130 cm.

« Para mantener la cuerda alejada del radiador, gire el radiador y el chasis
aproximadamente 30 grados como se muestra a continuacion.

« ASEGURESE DE QUITAR LOS ANILLOS DE IZADO DESPUES DEL IZADO.

Gancho
Anillo de izado

130 cm

\ Anillo de izado
(Vista superior)

Anillo de
izado "

)

Montaje utilizando los orificios exteriores del chasis

Coloque la goma anticorrosion (suministrada) en la ubicacién de montaje.

2. Consultando el seccion 1.4.2, eleve la unidad de antena hasta la ubicacion de

montaje.

3. Oriente la unidad de antena de modo que la marca de proa de su base quede lo

mas alineada posible con la proa del barco.

Borne de
puesta a tierra

Goma resistente
a la corrosion



1. INSTALACION

4. Coloque cuatro pernos hexagonales (M12x60, suministrados) y cuatro arandelas
de sellado (suministradas) desde la parte superior de la carcasa de la antena,
como se muestra a continuacion.

Cable de antena

>
=
-

Borne de puesta a tierra ~——_Perno hexagonal

Arandela de

Plantilla de goma sellado

e

Plataforma . Entrada del cable* -' Orificio de ventilacion*
Arandela ;’)Ia.na\ " No selle/bloquee estos orificios dado que permiten que la unidad respire.
Arandela elastica —_ Si estos orificios estan sellados/bloqueados, la presion interna de la antena

Tuerca ) pasa a ser negativa, lo cual puede causar filtraciones de agua.

5. Coloque las arandelas planas (M12, suministradas), las arandelas elasticas (su-
ministradas) y las tuercas (suministradas) en los pernos hexagonales. Apriete gi-
rando las tuercas. No apriete girando los pernos hexagonales para evitar que las
arandelas de sellado resulten dafiadas.

6. Recubra con sellante marino las arandelas planas, las arandelas elasticas, las
tuercas y las partes visibles de los pernos.

Perno Sellante marino
\ / Arandela de sellado

S
Pl

Chasis de antena
Goma
resistente a la corrosion

7 Arandela de sellado
Tuerca S——Sellante marino

7. Prepare el punto de tierra en la plataforma de montaje. Use un perno M6x25,
una tuerca y una arandela plana (suministrados). La distancia del punto de tierra
respecto al borne de puesta a tierra de la unidad de antena no debe superar los
340 mm.

8. Conecte el cable de tierra (RW-4747, suministrado) entre el borne de puesta a tie-
rra y el punto de tierra.

9. Recubra con el sellante marino el borne de puesta a tierra y el punto de tierra, tal
y como se muestra en la pagina siguiente.

— Recubrir con sellante marino. —+
) 4

Cable de tierra Perno hexagonal Cable de tierra ?; Tuerca hexagonal )
Y d

\ ........ ] Arandela plana
A [(\ Arandela plana

b I Arandela elastica
. 5%

<— Arandela
l plana

\

------

0 —
Recubrir _g V%< Arandela plana Perno
COIT t =x:22i2ee/ > Arandela elastica \ / hexagonal
sellante dnvs Soldadura
\ marino. Tuerca hexagonajl \_ )




1. INSTALACION

Montaje mediante los orificios de fijacion interiores

Para este método se requiere extraer la unidad de RF de la unidad de antena para
poder acceder a los orificios de fijacidn interiores. Utilice pernos hexagonales, aran-
delas planas, arandelas elasticas y tuercas (no suministrados) para montar la unidad
de antena, y confirme la longitud de los pernos.

O &~ b=

Afloje los cuatro pernos de la cubierta de la antena para abrir la unidad de antena.
Afloje los cuatro tornillos de la placa RTB para extraerla.

Desenchufe el conector J827 y J834 de la placa RTB.

Separe el chasis superior del inferior retirando dos pernos hexagonales (M8x25).
Extraiga la unidad de RF aflojando los cuatro pernos hexagonales.

Perno hexagonal (M10x20)

Perno hexagonal Extraiga la J827, J834

(M8x25) abrazadera
del cable

Coloque la goma resistente a la corrosion (suministrada) sobre la plataforma de
montaje. Eleve la unidad de antena hasta la ubicacion de montaje, consultando
seccion 1.4.2.

Fije el chasis inferior a la plataforma de montaje mediante seis pernos hexagona-
les, arandelas elasticas, arandelas planas y tuercas (no suministrados). Aplique
una capa de sellante marino en las arandelas planas, las tuercas y las partes ex-
puestas de los pernos. Haga un corte en el casquillo de goma e inserte un perno
en el casquillo. No utilice arandelas de sellado.

Vuelva a montar la unidad de RF, la cubierta y el chasis.
Coloque cuatro tapas (suministradas) en los pernos de fijacion exteriores.
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1.4

1.4.1

Cémo instalar la unidad de antena para
FAR-1518, FAR-1528

Como fijar el radiador al soporte del radiador

La unidad de antena consta del radiador de antena y el chasis de la unidad de antena
y se embalan por separado. Fije el radiador de la antena al chasis de la unidad de
antena tal y como se indica a continuacion.

1. Paralos XN20AF, XN24AF, conecte dos patillas guia en la parte inferior del ra-
diador de antena.

2. Retire la cubierta del guiaondas del soporte del radiador. El capuchén se puede
desechar.

3. Cubra la brida del guiaondas con sellante marino como se muestra a continua-

cion.
10 mm Junta térica .
| | Tapa guiaondas
Orificio para— —— Orrificio para
patilla guia patilla guia

N
Sellante anticorrosion
5 mm

Cubra los orificios de fijacién del radiador de la antena con sellante marino.
Engrase la junta torica y ajustela en la ranura correspondiente del radiador.
Fije el radiador de la antena en el soporte del radiador.

N o g A

Cubra los pernos hexagonales con sellante marino y utilicelos para ajustar sin
apretar el radiador de la antena al chasis de la unidad de antena.

8. Paralos XN20AF, XN24AF, retire las dos patillas guia (introducidas en el paso
1).
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1. INSTALACION

9. Apriete los tornillos hexagonales.

Radiador de la antena

Guiaondas

Soporte del radiador

Recubra con

capa de sellante marino.
Patilla guia Y
(XN20AF,
XN24AF)

XN12AF: M8x35
} XN20AF, XN24AF: M8x40

A\ PRECAUCION | Vuntaterica

Asegurese de quitar las
patillas guia.

Pueden producirse lesiones
si las patillas guia se aflojan
y caen.

Como montar la unidad de antena

La unidad de antena se puede montar antes de izarla en la plataforma de montaje.
Sin embargo, no eleve la unidad de antena por el radiador. Levantela siempre por su
carcasa. Si utiliza una grua o elevador, utilice los anillos de izado que debe fijar a la
carcasa de la unidad. Consulte las instrucciones de izado en la pagina 1-5.

1. Construya una plataforma de montaje adecuada consultando el esquema que
aparece al final de este manual.

2. Taladre cuatro orificios de montaje de 15 mm de didmetro y un orificio de entrada
de cable de unos 50 mm en la plataforma de montaje.

3. Coloque la goma resistente a la corrosién (suministrada) sobre la plataforma de
montaje.

4. Coloque la unidad de antena en la goma anticorrosién y oriente la unidad de
modo que la marca de proa de su base mire hacia la proa del barco.

Borne de
puesta a tierra

Goma resistente
a la corrosion

Marca de proa

5. Fije la unidad con pernos hexagonales (M12x60), arandelas planas, arandelas

elasticas y arandelas de sellado. Consulte las ilustraciones de las paginas 1-6
para ver los detalles.

6. Como se muestra en la siguiente figura, utilice pernos hexagonales (M6x25),
tuercas hexagonales (M6), arandelas planas (M6) y arandelas elasticas (M6) para
establecer el sistema de conexion a tierra en la plataforma de montaje. La ubica-
cion del punto de puesta a tierra debe estar dentro de los 340 mm del terminal de
tierra en la unidad de antena dado que es la longitud del cable de tierra. Conecte
el cable de tierra (RW-4747, suministrado) entre el punto de tierra y el terminal de

1-9
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tierra en la unidad de antena. Cubra todo el sistema de puesta a tierra con sellan-
te marino (suministrado).

( ......... \4__ Recubrir con \ ( \

‘\Se”ante marino.

| Arandela de sellado

<€— Goma resistente
a la corrosion

< Arandela plana

marino.

/V ﬁ\A dela clasti .
Recubrir 3 randela elastica Cable de tierra
Tuerca
con sellante\ sz ssssss
(Par: 49 Nem) Chasis de antena —=2=

@arino. j

Perno de fijacion

Base de antena

Recubrir con sellante marino.

( Cable de tierra

Perno hexagonal (Cable de tierra f}‘@’t Tuerca hexagonaI\
\ = L Arandela plana f |2 __Arandela elastica

[( Arandela plana — Arandela

- ;1 Pplana
(0] < —
Recubrir Arandela plana Perno
con sellante Arandela elastica S\Id d/ hexagonal

Kmarino. Tuerca hexagon@ \ oldadura )

Puesta a tierra

7. Retire los anillos de izado (si aun no se han retirado).

1.5 Unidad procesadora

1.5.1 Consideraciones de montaje

La unidad procesadora se puede montar en un mamparo o sobre una mesa. Para es-
coger una ubicacion de montaje, tenga en cuenta los puntos siguientes.

» Coloque la unidad alejada de la luz solar directa y de fuentes de calor debido a la
temperatura que pueda acumularse dentro de la caja del procesador.

» Coloque el equipo lejos de los lugares que puedan recibir salpicaduras de agua y
lluvia.

+ Seleccione una ubicacién de montaje teniendo en cuenta la longitud de los cables
conectados.

» En caso de montaje en mamparo, asegurese de que la ubicacion sea lo bastante
sélida para soportar el peso de la unidad con las vibraciones que normalmente se
producen en la embarcacion. Refuerce la ubicacion de montaje si es necesario.

» Deje espacio suficiente a ambos lados y en la parte trasera de la unidad para faci-
litar las tareas de mantenimiento. (Consulte el esquema situado al final de este ma-
nual para ver el espacio de mantenimiento recomendado).

» Sila unidad procesadora se coloca demasiado cerca de un compas magnético,
éste se vera afectado. Respete las distancias de seguridad del compas magnético,
las cuales se muestran en la pagina ii, para evitar interferencias.

1-10



1.5.2

1.6

1. INSTALACION

Cémo montar la unidad procesadora

Instalacion sobre mesa

Fije la unidad con cuatro pernos (M5, suministrados) o tornillos autorroscantes (5x20,
no suministrados).

Nota: Si la instalacion debe cumplir con el estandar de impermeabilizacion IPX2,
instale el kit IPX2 de la unidad procesadora. Para obtener mas informacién, consulte
seccion 2.4.5.

Instalacién en mamparo Sello ciego

Marque las ubicaciones para cuatro tornillos autorros-
cantes si se van a utilizar los tornillos. Inserte cuatro
pernos M5 (o los tornillos autorroscantes), dejando
unos 5 mm de los pernos (tornillos) expuestos. Cuelgue
la unidad procesadora en los cuatros pernos (tornillos).
Apriete todos los pernos (tornillos).

Nota: Si la instalacién debe cumplir con el estandar de
impermeabilizacion IPX2, establezca el sello ciego su-
ministrado con los materiales de instalacion de la uni-
dad procesadora (CP03-36501) en el orificio de la
unidad como aparece en la figura de la derecha.

Unidad de presentacion

Consulte el manual del operador del MU-150HD (OMC-44560) y MU-190 (OMC-
33670) para el procedimiento de instalacion. Tenga en cuenta los puntos siguientes
al seleccionar una ubicacion.

» Localice la unidad de presentacion en un lugar en el que no haya una trama insta-
lada inmediatamente delante de la unidad de presentacion.

» Localice la unidad de presentacion en un lugar en el que sea facil ver la presenta-
cion en todas las condiciones de iluminacion ambiental.

Ventana de puente <

ﬂ _________

~~~~~~~ \

Ventana
de puente

Punto de visualizacion
‘o

~al

1-11
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1.7

1.8

1-12

Unidad de control

La unidad de control (RCU-028) se ha disefiado para fijarse en una mesa. Instale la
unidad de control a cinco metros de la unidad procesadora dado que la longitud del
cable que las conecta es de cinco metros.

Suministre los tornillos autorroscantes de forma local (tornillo autorroscante, 4 uds.,
¢4). Asegurese de que son suficientemente largos.

Nota: El cable para RCU-028 esta conectado a la unidad de control y viene de fabrica
cubierto con una bolsa de plastico para ser resistente al agua. Si no se va a utilizar el
conector, no retire la bolsa de plastico. Si se va a utilizar el conector, utilice el tubo
termorretractil y el vinilo para impermeabilizar el conector. Para obtener mas informa-
cion, consulte seccién 2.5.

1. Taladre cuatro orificios de montaje de 5 mm de didmetro, consultando el esque-
ma que se encuentra en la parte posterior de este manual.

2. Fije la unidad de control con cuatro tornillos autorroscantes desde la parte supe-
rior de la unidad de control.

3. Fije cuatro tapones a los orificios de fijacion de la unidad de control.

Orificio de fijacion

e %)

oo ]
-

O 8 oo

Unidad de control de la bola de control (opcio-
nal)

Como montar la unidad inclinada

Utilice la placa de fijacion para mesa para montar la unidad inclinada en una mesa.
Conecte la placa de fijacion para mesa a la parte inferior de la unidad de control. Co-
necte la unidad de control a la mesa con tornillos autorroscantes (no suministrados).

Como montar la unidad empotrada en la superficie de montaje

Taladre cuatro orificios de montaje de 5 mm de diametro en la ubicacion de montaje,
consultando el esquema que se encuentra en la parte posterior de este manual. Fije
la unidad de control con cuatro tornillos M4 (no suministrados) en la parte de abajo de
la mesa.
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CABLEADO

2.1

Esquema de cableado

UNIDAD DE ANTENA UNIDAD DE ANTENA
[ | [ » |
FAR-1513/1523 ) FAR-1518
XN12A XN12AF
XN13A XN20AF
FAR-1528
XN20AF
o XN24AF
FAR-1513
RW-00024 FAR-1518/1528
FAR-1523 RW-0030
RW-00025 (15/20/30 m)
(15/20/30 m)
DVI-D/D
S-LINK
UNIDAD DE (5/10 m)
12-24 VCC —| PRESENTACION
MU-150HD(-CV15)
TTYCSLA-4
——————————————————— AD-100
3COX-2P-6C
TTYCSLA-1
RBG analégico 6Mmomy |- CSLA1Q Sensor de rumbo
Monitor TTYCSLA-4
------------------- Transpondedor AlS
TTYCSLA-1
------------------- Navegador GPS
FR-FTPC-CY
TTYCSLA-1
10/20/30 m) | |eeeemmemeimeeeees Doppler log
MOD-Z072
HUB DE __TTYCSLA4 -
Radar | | CONMUTACION --2/2/10.m) AMS (serie)
ECDIS HUB-100 100-230 VCA TTYCSLA-4
o LT S e e ECDIS
"""""" 19, 50/60 Hz
_ UNIDAD L TTYCSLAT - AMs (contacto)
Version CC PROCESADORA
RPU-024  |-coooooooooo oo
DPYC-6 RW.4864 ~~~ Master
MV e | sHom) Lo
100/110/115 -weeeeeeeeeeeee: { Rectificador i RW-4864 €s. secd.
200/220/230 VCA, i RU-1746B-2 i (1/5/10 m) P d.2
1@, 50/60 Hz i RU-3424 ¢ || T res. secd.
. frenessesessesnsseessennened UNIDAD DE OB e
Version CA — CONTROL —UNIDAD DE CONTROL
DPYC-2.5 RCU-028 RCU-030
100/110/115
200/220/230 VCA,
1@, 50/60 Hz
Unidad del
1 45?00/6\(/)%2 ------ transformador de -
2. nivel inferior
RU-1803 _

21
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2.2 Como conectar el cable de senal para FAR-1513,
FAR-1523

Para minimizar las probabilidades de captar interferencias eléctricas, evite en la me-
dida de lo posible instalar el cable de sefial cerca de otro equipo eléctrico situado a
bordo. Asimismo, evite extender el cable en paralelo a cables de alimentacion.

Esta senal esta lista para conectarse; no es necesario ningun tipo de preparacion. Co-
necte los cables como se muestra a continuacion.

1. Afloje los cuatro pernos para abrir la cubierta de la antena y, a continuacién, fije
el soporte.

Soporte

Entrada del cable
Cubierta de la placa RTB

2. Afloje el conjunto del prensaestopas del cable (junta y arandela plana).

3. Pase el cable de sefal con conector por la parte inferior del chasis de la unidad
de antena. Pase el cable por el conjunto del prensaestopas, como se muestra a
continuacion.

Perno de fijaciéon
/ (M4x16, 4 unidades)

Placa de fijaciéon
Junta
Arandela plana

Entrada del cable

4. Coloque la placa de fijacion con cuatro pernos.
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5. Consultando la siguiente figura, fije el terminal de orejeta de apantallamiento a
uno de los pernos de fijacion del conjunto del prensaestopas del cable.

Cable de senal

T Fije el apantallamiento
-w‘ para atornillar.

Junta

6. Afloje los cuatro tornillos que fijan la cubierta RTB. Deslice la cubierta para acce-
der a la placa RTB.

7. Conecte los conectores del cable de sefial a la placa RTB.

8. Cierre la cubierta de la placa RTB.

9. Fijetres nucleos EMI al cable de sefal en las ubicaciones que se muestran a con-
tinuacion.

P \"

\ Y = e _ S
- y e

Conductor EMI RFC-13 (2 unidades)  Conductor EMI RFC-H13 (1 unidad)
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10. Fije el cable de sefial mediante la abrazadera para cables como se indica a con-

tinuacion.

a) Desmonte la placa de la abrazadera del cable y extraiga la abrazadera y la
almohadilla.

Extraiga la almohadilla.

Extraiga la abrazadera.

b) Pase el cable de sefal a través del canal de cable y, a continuacion, vuelva a
fijar la placa de la guia del cable




2. CABLEADO

c) Fije el cable de sefial mediante la abrazadera como se indica a continuacién.
|

Abrazadera del cable

11. Suelte el soporte y cierre la cubierta. Fije los pernos de fijacion, pero sin apretar-
los demasiado, ya que debera realizar algunos ajustes en el interior una vez fina-
lizado el cableado.

Nota: Al cerrar la cubierta, fije las juntas a las ranuras del chasis inferior y, a continua-
cion, apriete los pernos de fijacion.

Chasis =
inferior

Lol Perno de fijacion

Par: 9,8 +0,1 Nm

2-5
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2.3 Cdémo conectar el cable de senal para FAR-1518,
FAR-1528

Para minimizar las probabilidades de captar interferencias eléctricas, evite en la me-
dida de lo posible instalar el cable de senal cerca de otro equipo eléctrico situado a
bordo. Asimismo, evite extender el cable en paralelo a cables de alimentacion.

AVISO

El magnetrén del médulo transceptor se
desmagnetizara si entra en contacto con material
ferroso. Al desmontar el médulo del transceptor,
péngalo de lado o encima del material no ferroso
como se muestra a continuacion.

Modulo transceptor
(magnetrén en el
interior)

[0]nmP

Bloque no ferroso

Altura superior
SR asom

1. Abra la cubierta de la antena.
2. Desconecte los conectores P821, P822, P801 y P802.

J822
(en pcb 03P9487)

J801y J802
(en pcb 03P9506)

Borne de puesta
a tierra

3. Afloje dos pernos para desmontar el médulo transceptor. Retire el modulo trans-
ceptor.

4. Afloje los cuatro pernos de fijacion del prensaestopas del cable en la base de la
unidad de antena. Retire el anillo de apriete, la junta de goma y las arandelas pla-
nas. Guardelos para mas adelante.

5. Pase el cable de sefial a través del orificio de la entrada de cable en la plataforma
de montaje de la unidad de antena. Regle el cable a una longitud de 500 mm des-
de el prensaestopas del cable.



2. CABLEADO

6. Deslice las arandelas planas, la junta de goma y el anillo de apriete en el cable
en el orden que aparece a continuacion.

Arandela plana  Arandela plana

/

Junta Anillo de apriete

7. Fabrique el cable de sefial como se muestra a continuacion.
1) Pele unos 500 mm de cubierta de vinilo.

2) Regle la armadura y la cubierta de vinilo (interior) para que sus longitudes
sean de 10 y 20 mm, respectivamente. Suelte la cubierta para exponer los nu-
cleos de los cables.

3) Acorte la longitud de los nucleos de los cables 430 mm.

4) Acorte la longitud de los apantallamientos interior y exterior 510 mm. Enrolle
los apantallamientos interior y exterior y fije un terminal de orejeta FV5.5-4
(amarillo, ¢4).

5) Retire el aislamiento de cada nucleo excepto el cable coaxial unos 8 mm.

6) Acorte la longitud del nucleo del cable coaxial unos 10 mm. Pliegue hacia
atras el cable coaxial.

< 500 >

Cubierta de vinilo

Armadura Cubierta de vinilo (interna) Apantallamiento

Cable
coaxial

Armadura

de reglaje. . e
Exponga los cables y, a continuacion,

‘ trence el apantallamiento.

= Nucleo

N
Nz

ZAN

Conecte el conector
TNC (suministrado
localmente) aqui.

Apantallamiento interno/externo

Conecte el terminal de orejeta al apantallamiento.
Pliegue hacia atras el apantallamiento.

2-7



2. CABLEADO

2-8

8. Pase el apantallamiento entre el anillo de apriete y la arandela como se muestra
a continuacion. Sujete el anillo de apriete con los tornillos.

Perno

Anillo de apriete (M4x16, 4 unidades)

Arandela

Armadura

9. Conecte el cable de sefial TB801, TB802 y TB803 a la placa RF (03P9488), to-
mando como referencia el diagrama de conexiones.

Accesorio de apertura

Placa RF (03P9488A)

TB803

(Linea de alto voltaje)
Coémo insertar el nlcleo
1. Presione la palanca.

A TCROOT BEntrada 2. Introduzca el nucleo.

delnticleo 3. Suelte la palanca.
TB801
(Conector WAGO) :
2 TB802
/ N (Conector WAGO)
lerizz?eera Abrazadera del cable

Motor

Como conectar los cables al conector WAGO
l Empuje hacia abajo.

Procedimiento

o> Accesorio 4 Trence el niicleo.
B de apertura 2. Coloque el accesorio de apertura
y empuijelo hacia abajo.
O\ 3. Inserte el ndcleo en el orificio.
Cable ‘/ Conector 4. Retire el accesorio de ?pertura.
i) WAGO 5 T|re, dgl cablg para confirmar que
v Trenzar esta bien sujeto.




10.

12.

13.

14.
15.

16.

17.

18.

2. CABLEADO

Pase el cable coaxial por debajo de la placa de fijacién (flecha) y la abrazadera
(circulo de puntos).

Tornillo de
fijacion

Tornillo de fijacion de nucleo

Entrada del o
cable coaxial Abrazadera de fijacion
Unidad transceptora de apantallamiento

Afloje dos tornillos de la caja de conexiones y, a continuacion, deslice la cubierta
para abrir la caja. Conecte el cable coaxial como se muestra a continuacion.

Apantallamiento de posicion
(%) por debajo de la abrazadera.

Ajuste el nucleo.

Cierre la caja de conexiones y apriete los tornillos. Vuelva a unir la caja a la uni-
dad transceptora.

Vuelva a conectar los conectores que desconectoé en el paso 2.

Coloque el moédulo transceptor en la unidad de antena y presione el médulo hasta
que encaje. Apriete los pernos de fijacidon. Asegurese de presionar la unidad
transceptora hasta que encaje. Si no lo hace, puede causar fugas de mi-
croondas.

Apriete el cable de apantallamiento a la tuerca de mariposa en el médulo trans-
ceptor.

Confirme que todos los tornillos estan apretados y que todo el cableado se ha rea-
lizado correctamente. Confirme que la junta impermeabilizante, los pernos y los
orificios de rosca de la unidad de antena estan cubiertos con grasa de silicona.

Cierre la cubierta de la unidad de antena.



2. CABLEADO

24 Unidad procesadora

La ilustracién que se muestra a continuacion es la unidad de especificacion de CA.
La unidad de especificacion de CC no tiene el fusible.

Cable de alimentacién TTYCSLA, antena, unidad de
Alimentacién de CC: DPYC-6 control y cables RW-4864
Alimentacién de CA: DPYC-2.5 (Para posiciones de sujecion,

consulte la pegatina del

lado opuesto de la cubierta).

* Para el cable de antena del
FAR-15x8, retire el espaciador
para introducir el cable.

Cable RGB (opcional)

(al monitor externo)

FUSIBLE

Borne de puesta a tierra
(Use IV-8sq., no suministrado) Cable DVI-D

Ranura para (5 m, a la unidad del monitor)

C £ ta[JJeStg SD Cable LAN (UTP, CAT5e, suministro local)
(Nogi;:i”ozrar) (a otro radar o conmutador hub)

(Fije el cable al poste debajo del conector
con una brida para cable).

241 Como fabricar el cable de alimentacion

Retire la cantidad de armadura del cable que se muestra en la siguiente imagen.
2. Retire el aislamiento de los nucleos 10 mm.

Fije los terminales de orejeta (FV5.5-4, amarillo, suministrados) a los nucleos. Cu-
bra el extremo de la armadura con cinta de vinilo. Coloque el cable en la abraza-
dera para cables en el lado de entrada de cables de la unidad procesadora. Ajuste
la abrazadera del cable.

4. Apriete los terminales de orejeta al bloque de terminal de dentro de la unidad, de
acuerdo con el diagrama de interconexion que aparece al final de este manual.

. o ) | CC: 60 mm N
Alimentacion de CC: DPYC-6 | CA- 50 mm |

Alimentacién de CA: DPYC-2.5 1

Armadura

2-10
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24.2 Cémo fabricar el cable de senal, cables del equipo externo

Cable de seinal para FAR-1518. FAR-1528

Cubierta de vinilo

300

Cable

Armadura S coaxial
Cubierta interior AN

a continuacion, trence
el apantallamiento.

Conecte el terminal de orejeta al apantallamiento.

Cable de senal para FAR-1513. FAR-1523

Este cable esta listo para conectarse; no es necesario ningun tipo de preparacion.

2-11
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Cables TTYCS, TTYCSLA (para el equipo externo)

Consulte la tabla de la siguiente pagina para ver las longitudes.

Fabricacion del cable de la serie TTYCS
| L1
Apantallamiento

Armadura

‘<—L2—>

Cinta de vinilo Exponga los nucleos y luego

==\

Cinta de seguridad con/
brida para cables (incluida).

Coloque esta parte en la abrazadera para cables.

Fabricacion del cable de la serie TTYCSLA
Armadura L1 |

\
o

. Conductor
Cubierta de retorno

Cinta de vinilo ' L3 |

Cinta de seguridad FIapN .
con brida pgra cables ~ Coloque esta parte en la N g:rg:g?g{a
(incluida). abrazadera para cables. )

Pase el tubo resistente al calor (suministrado) por el conductor
de retorno. Conecte un terminal de orejeta (previamente
conectado a la unidad procesadora) al conductor de retorno.
Ajuste el terminal de orejeta a su ubicacién original.

Como conectar los cables al conector WAGO

1 Empujar hacia abajo.

<Procedimiento>

1. Trence los conductores.

2. Empuije hacia abajo el accesorio de apertura.
3. Introduzca el cable por el orificio.

4. Retire el accesorio de apertura.

Cable ‘\/9 Conector WAGO 8. T?re del' cable para confirmar que esta
bien sujeto.

> Accesorio
‘E de apertura

Trenzar

Conector, cable y longitudes (L1, L2 y L3)

N° de conector Tipo de cable L1 L2 L3
J613 (Sefial de contacto de alarma ext.) | TTYCSLA-7 300 70 150
J614 (HDG) TTYCSLA-1Q 250 70 150
J615 (AIS) TTYCSLA-4 200 70 200
J616 (GPS), J617 (LOG) TTYCSLA-1 200 70 200
J618/J619/J620 (AMS/ECDIS/AD-10) TTYCSLA-4 200 70 200

2-12




Cable LAN

2. CABLEADO

Si el cable LAN no esta equipado con un conector RJ-45, conecte uno como se mues-
tra a continuacién. Conecte el cable a J202 (en la parte exterior de la unidad proce-

sadora).

—

Exponga la cubierta de vinilo
interior.

= = T
—

unos 9 mm

Doble hacia atras el
conductor de retorno
y cértelo, dejando 9 mm.

7

243

Con la herramienta crimpadora

especial MPT5-8AS
(PANDUIT CORP.),

doble el conector modular.
Finalmente, compruebe el
conector visualmente.

25 mm

=

Retire la cubierta exterior
unos 25 mm. Tenga cuidado
de no dafar la cubierta
interior y los nicleos.

unos 11 mm

Ordene los cables, aplanelos
por el centro y cortelos
dejando 11 mm.

S

— e e

unos 9 mm_"

Pliegue hacia atras el
apantallamiento,

envuélvalo a la cubierta exterior
y cortelo, dejando 9 mm.

Conductor de retorno

Inserte el cable en el conector
modular de forma que la parte
plegada del apantallamiento
entre en la carcasa del conector.
El conductor de retorno debe
estar en el lado de la lengueta
del conector.

T 1 Conector modular

1 8 [Cable cruzado] [Cable recto]

DBLA/VER BLAINAR®D  (DBLA/NAR OO BLA/NAR®D
@ VER NAR @ @ NAR NAR @
®BLA/NAR BLAVER® @BLA/VER BLAVER®)
@ AzU AZU @ @ AzU AZU @
BBLA/AZU BLA/AZUB® (BBLA/AZU BLA/AZU®)
® NAR VER ® ® VER VER ®
@BLA/MAR BLAMAR® @BLA/MAR OO BLA/MAR®
MAR MAR ® MAR MAR ®

Cable para la unidad de presentacién secundaria (RW-4864)

Se pueden conectar dos unidades de presentacién secundarias a este radar cuando
funciona como el radar principal. Utilice el cable opcional RW-4864 para conectar la
unidad de presentacién secundaria al radar principal. Conecte la unidad de presenta-
cion secundaria n® 1 a J612 y la unidad de presentacién secundaria n® a J611.
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244 Dénde conectar los cables dentro de la unidad procesadora

Conecte el cable de antena y los cables del equipo externo a la placa FRP_TB
(03P9601) dentro de la unidad procesadora como se muestra a continuacion.

Cable de antena De arriba abajo:
(FAR-1518/1528) J612 (PRES. SECD. 2)
De izquierda a derecha: J608 J611 (PRES. SECD. 1)
J603, J602 (Teclado) J610 (no utilizar).
J619
(ECDIS)
J618
(AMS)
J615
(AIS) AD-10

(Conv. de giro)

Cable de antena
(FAR-1513/1523)
De izquierda

a derecha:

J605, J606, J607

J6012  J616 J614 J613 J6047
(TX-HV) (GPS) (Sensor HDG) (Sefal de contacto (Entrada de video)
de alarma externa) (Cable coaxial)
J617
(Sensor LOG)

" Conecte estos terminales de orejeta a un conductor de retorno de los cables TTYCLSA y ajuste aqui los
conductores de retorno.

"2 Conecte la linea TX HV aqui. Para los FAR-1513, FAR-1523, corte las lineas TX-HV en la base del
conector y conéctelas aqui.

"3 Ajuste el conductor pelado. No utilice un terminal de orejeta para realizar la conexion, a fin de evitar una
mayor resistencia de contacto.

Fije el apantallamiento con la abrazadera.
(%) /

Fije el conductor con un tornillo.
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Coémo instalar el kit IPX2 de la unidad procesadora opcional

El kit IPX2 de la unidad procesadora opcional (OP03-238) tiene dos cubiertas resis-
tentes al agua que protegen los cables y los conectores de la unidad procesadora con
el estandar IPX2 de impermeabilizacion.

Nombre Tipo N.° de cédigo Cantidad
Cubierta impermeable 2 03-186-1104 100-401-840-10 1
Cubierta impermeable 03-186-1105 100-401-850-10 1

Nota: La instalacion también utiliza el sello ciego que se suministra con los materiales
de instalacion de la unidad procesadora.

Coémo sujetar la cubierta impermeable 2

1. Suelte los dos tornillos rodeados con un circulo en la ilustracién siguiente.

Q@

”!T i Il

2. Fije la cubierta impermeable 2 (03-186-1104) con los dos tornillos sin apretar en

el paso 1.

g

2-15



2. CABLEADO

Coémo sujetar la cubierta impermeable

1. Suelte los tres tornillos rodeados con un circulo en la ilustracion siguiente.

2. Fijela cubierta impermeable (03-186-1105) con los tres tornillos sin apretar en el
paso 1.
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2.6

2. CABLEADO

Coémo sujetar el sello ciego

Fije el sello ciego encima del orificio de la parte posterior de la unidad.

Unidad de control de la bola de control

Conecte el cable de la unidad de control al cable de la unidad de control de la bola de
control. Cubra la conexién con el tubo termorretractil y, a continuacion, aplique calor.
Cubra el tubo termorretractil con cinta de vinilo.

Conecte los cables, cubra la conexion con el tubo termorretractil
y, a continuacion, aplique calor.

TS

Cubra con cinta de vinilo.

Conexion VDR

La unidad procesadora tiene un puerto RGB para conectar un VDR. Utilice el cable
RGB opcional (3COX-2P-6C 5 m/10 m) para conectar el VDR.

Acerca del puerto RBG

» El puerto RGB y el puerto DVI tienen sus propios circuitos. Esto impide la interrup-
cion de la imagen del radar que aparece en el monitor principal conectado al puerto
DVI, si se produce una condicion de fallo en el puerto RGB.

» La unidad procesadora emite de forma continua sefiales de video desde sus puer-
tos DVI y RGB. El operador no puede detener la salida.

217
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Esta pagina se ha dejado en blanco a propésito.
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3.

AJUSTES

3.1

Nota: Tras completar la configuracion y los ajustes, copie los datos de configuracion
en la tarjeta SD (la ranura de la tarjeta SD esta en la parte posterior de |la unidad pro-
cesadora), consultando la seccion 1.51 del Manual del operador. Esto permitira res-
taurar facilmente los datos de configuracion tras reemplazar la placa SPU, etc.

Al encender la unidad por primera vez tras la instalacion, abra los menus protegidos
para ajustar el radar. Siga los procedimientos de este capitulo, en el orden mostrado,
para completar el ajuste.

A continuacion se encuentran los controles de la unidad de control que se utilizan
para realizar los ajustes.

Luz de encendido Teclado tactil Botdn de ajuste

@_C@]m ©\

U{H _F1 PUSH F2 PUSH F: \ PUSH TC| SELECT

QOO =05

ADJUST
OFF AL

- G &
STBY po— o TeT ) [TeT ALERT

o ITGT ACQH a3 l ICANCE;I |TRAIL|

)

Tecla de encendido Boton izquierdo Boton derecho

Como abrir el menu de instalacion del radar

El menu [RADAR INSTALLATION] tiene elementos para ajustar el radar. Proceda de
la siguiente manera para acceder a este menu.

1. Abra la tapa del interruptor de encendido y pulselo para encender el radar.

2. Pulse la tecla MENU cinco veces mientras pulsa la tecla HL OFF para abrir el
menu [RADAR INSTALLATION].

[RADAR INSTALLATION] BN |RADAR INSTALLATION]
(1/2) (212)

BACK
[ECHO ADJUST]
[OWN SHIP INFO]
[SCANNER]
[INSTALLATION] Pagina 2
[TT PRESET]
[BAUD RATE]
[ALERT I/F]
[INPUT PORT]

1 BACK

2 [OTHERS]

1
2
K)
4
5
6
7
8
9

[NEXT]

Pagina 1
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3.2

3.3

Como utilizar el menu

1. Pulse la tecla MENU para abrir el menu principal.

[MAIN MENU]

[ECHO]
[MARK]
[NAVTOOL]
[ALERT]

[TT-AIS]

[FILES]

[INFORMATION BOX]
[NAV LINE*WPT]
[INITIAL SETTING]
[RADAR INSTALLATION]

O OWONOO O WN =

2. Active el botdn de ajuste para seleccionar un menu y pulselo.

3. Active el botén de ajuste para seleccionar un elemento de menu y, a continua-
cion, pulselo.

4. Active el botdn de ajuste para seleccionar una opcién de menu y, a continuacion,
pulselo.

5. Sila opcién del menu requiere la entrada de datos numéricos, gire el botén de
ajuste y, a continuacion, pulselo. El botén también se puede pulsar durante unos
segundos para definir un numérico. Cada pulsacién incrementa el numérico en
uno.

Como inicializar la sintonizacion

1. Abra el menu principal.
2. Abra el menu [ECHO].

[ECHO]

1 BACK

2 2nd ECHO REJ
OFF/ON

3 TUNE INITIALIZE

4 PERFORMANCE MON
OFF/ON

5 PMARC

2/3(5)6

6 SART

[OFFJ/ON

i-— Aparece sin

' BASE especificacion IMO.

8 WIPER
[OFFJ/1/2

9 [ACE]

0 [CUSTOM SELECT]

3. Seleccione [TUNE INITIALIZE] y, a continuacion, pulse el botdn izquierdo.
La indicacion "TUNE INITIALIZE" aparece en la pantalla durante la inicializacion.

4. Una vez que se haya completado la sintonizacion, pulse el botén derecho dos ve-

ces para cerrar el mendu.
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3. AJUSTES

Como alinear el rumbo

Ha montado la unidad de antena apuntando directamente hacia delante en direccion
a la proa. Sin embargo, podria aparecer un objetivo, pequefo pero visible, en la mis-
ma popa en la linea de rumbo (cero grados). En la practica, probablemente observara
algun pequeno error en demora en la pantalla, debido a la dificultad de obtener un po-
sicionamiento inicial adecuado de la unidad de antena. El siguiente ajuste compensa-
ra este error.

Posicion aparente
del blanco

Corrija la demora
(referencia al rumbo)

Blanco b 4 Blanco s
- Posicion — Demora
aparente del 0 corre;cta
blanco relativa
P, ¢ al rumbo
Error de montaje de antena Aparece la imagen Error de montaje Aparece la imagen
en el puerto (HDG SW desviada hacia la de antena _deswada hacia la
avanzado) derecha. en el puerto (HDG SW izquierda.
retrasado)

1. Seleccione un eco de blanco estacionario con un rango que oscila entre 0,124 y
0,25 nm, preferiblemente cerca de la linea de proa.

2. Pulse latecla EBL para encender el EBL. Gire el botén de ajuste para que el EBL
pase por el centro del eco del blanco.
3. Leala demora del blanco.

4. Mida la demora del blanco estacionario de la carta de navegacion y calcule la di-
ferencia entre la demora real y la aparente en la pantalla del radar.

5. Abra el menu [RADAR INSTALLATION] y, a continuacion, abra el menu [ECHO
ADJUST].

[ECHO ADJUST]

BACK
VIDEO ADJ
[MANJAUTO
VIDEO ADJ VALUE
30
HD ALIGN
000.0°
TIMING ADJ
[MANJAUTO
TIMING ADJ VALUE
200
MBS LEVEL
0

6. Seleccione [HD ALIGN] Yy, a continuacion, introduzca la diferencia de demora me-
dida en el paso 4. El intervalo de ajuste va de 0 a 359,9 grados.

7. Confirme que el eco del blanco aparece con la demora correcta en la pantalla.

3-3



3. AJUSTES

3.5

3.6

Coémo ajustar el timing

El timing difiere con respecto a la longitud del cable de sefal entre la unidad de la an-
tena y la unidad procesadora. Ajuste el timing en el momento de la instalacion para
evitar los siguientes sintomas:

» El eco de un blanco “recto” (por ejemplo, embarcadero) con el rango de 0,25 NM,
aparecera en la pantalla como si entrara o saliera. Consulte las figuras siguientes.

(2) Blanco empujado (3) Blanco empujado
hacia dentro hacia fuera

* El rango de los ecos de blancos es incorrecto.

1. Establezca los controles GAIN, A/C SEA y A/C RAIN como se muestra a conti-
nuacion.
GAIN: 80
AIC SEA: Totalmente hacia la derecha (Apagado)
AJ/C RAIN: Totalmente hacia la derecha (Apagado)

2. Abra el menu [RADAR INSTALLATION] y, a continuacion, abra el menu [ECHO
ADJUST].

3. Establezca [TIMING ADJ] en [AUTO] para activar el ajuste automatico, que lleva
unos dos minutos.

(1) Correcto

4. Una vez que se ha completado el ajuste, establezca el radar en el intervalo mini-
mo. Confirme que no falta ningun eco en el centro de la pantalla del radar.
Si faltan ecos, establezca [TIMING ADJ] en [MAN]. Seleccione [TIMING ADJ VA-
LUE] vy, a continuacion, utilice el botén de ajuste para ajustar el timing de forma
manual.

Cémo suprimir Main Bang

Si el main bang aparece (un aro rojo en el centro de la pantalla), eliminelo de la si-
guiente forma.

Transmita en un rango largo y, a continuacién, espere 10 minutos.
2. Ajuste la ganancia para que solo aparezca un bajo nivel de ruido en la pantalla.

Seleccione el rango 0,125 NM vy, a continuacion, ajuste los controles A/IC SEA y
A/C RAIN.

4. Vaya al menu [RADAR INSTALLATION] y, a continuacion, abra el menu [ECHO
ADJUST].

5. Seleccione [MBS LEVEL]y, a continuacion, utilice el boton de ajuste para intro-
ducir un valor que provoca que el main bang desaparezca ligeramente. El rango
de ajuste va de 0 a 255.
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3.7.1

3. AJUSTES

Menu RADAR INSTALLATION

Esta seccion proporciona descripciones de los elementos del menu [RADAR INSTA-
LLATION] que no se han mencionado previamente.

Menu OWN SHIP INFO

Introduzca la eslora, la manga del barco, y el escaner, la antena GOS y las posiciones
de gobierno, consultando la descripcion y la figura siguiente.

Nota: Este radar utiliza los valores CCRP=CONNING POSITION y ANT=SCANNER
POSITION como los puntos de referencia para realizar medidas y calculos. El inge-

niero de puesta en marcha deberia comprender este aspecto e introducir la informa-
cion del barco propio en consecuencia.

[OWN SHIP INFO] Ejermnplo
BACK
LENGTH/WIDTH L2 L3
LENGTH Om
WIDTH Om
SCANNER POSITION L1 L4
BOW Om
PORT Om
GPS1 ANT POSITION L1: Eslora
BOW Om W1: Manga del barco
PORT Om <_>T L2: Posicién de gobierno (desde la proa)
GPS2 ANT POSITION W2 W2: Posicion de gobierno (desde babor)
ES\IIRVT gg WT L3: Posicion de escaner (desde la proa)
CONNING POSITION ‘W’T W3: Posicion de escaner (desde babor)
BOW o L4: Posicion de antena GPS (desde la proa)
PORT om |T>| W4: Posicion de antena GPS (desde babor)

[LENGTH/WIDTH]: introduzca la eslora y la manga del barco.

[SCANNER POSITION]: introduzca la distancia desde el escaner hasta la proa y la
popa.
[GPS 1 ANT POSITION]: introduzca la distancia desde la antena GPS hasta la proa

y la popa. Si se instala una segunda antena GPS, introduzca su posicion en [GPS 2
ANT POSITION].

[CONNING POSITION]: introduzca la distancia desde la posicion de gobierno hasta
la proa y la popa.
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3.7.2

Menu INSTALLATION

[INSTALLATION 1/2]

BACK
IP ADDRESS
172.031.003.017
RANGE UNIT
[NM/km/SM
RADAR NO

e
RADAR POSITION
FORE/MAIN-TOPY
MAIN-2ND/MAIN-3RD/
AFT/PORT/STARBOARD
MODEL
FAR-1513/FAR-1523/
FAR-1528
TYPE
IMO/Non-IMO]

[INSTALLATION 2/2]

BACK
ON TIME
000000.0H

TX TIME
000000.0H
PM GAIN ADJ
MAN/AUTO]
255

0 NEXT

[IP ADDRESS]: introduzca la direccion IP. La direccion predeterminada es
172.031.003.017.

[RANGE UNIT]: seleccione la unidad de medida de distancia, entre [NM], [km] o [SM].
[RADAR NOJ: seleccione el numero de radar: 1, 2, 3 0 4.

[RADAR POSITION]: seleccione la posicién del radar. Las opciones son [FORE],
[MAIN-TOP], [MAIN-2ND], [MAIN-3RD], [AFT], [PORT] y [STARBOARD].

[MODEL]: seleccione el nombre del modelo: [FAR-1513], [FAR-1523], [FAR-1518] o
[FAR-1528].

[TYPE]: seleccione el tipo de radar: [IMO] o [Non-IMO].

[ON TIME], [TX TIME]: estos elementos muestran el numero de horas que el radar
ha estado activado y transmitiendo, respectivamente. El valor se puede cambiar; por
ejemplo, tras sustituir el magnetrén. [TX TIME] se puede restablecer a 0.

[PM GAIN ADJ]: ajuste la ganancia del monitor de rendimiento, automatica o manual-
mente, siempre que se sustituya el magnetron.

Para ajustar la ganancia del monitor de rendimiento, haga lo siguiente:

1. Seleccione el ajuste automatico o manual. Para el ajuste automatico, no es nece-
sario realizar mas operaciones; cierre el menu al finalizar el ajuste. Vaya al paso
siguiente para el ajuste manual.

2. Establezca los controles como se muestra a continuacion.
Escala: 24 NM
Longitud de impulso: Long
A/C SEA: OFF (apagado manualmente)
A/C RAIN: OFF (apagado manualmente)
Promedio de eco (EAV): OFF
Contraste de video: 2-B
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3. Ajuste el control GAIN para que aparezca una ligera cantidad de ruido blanco en
la pantalla. En la pantalla aparecen arcos para el monitor de rendimiento.

4. Seleccione [PM GAIN ADJ]. Active el boton de ajuste para que el arco exterior
aparezca ligeramente y, a continuacion, pulse el botén derecho para establecerlo.

Antes de la configuracion Después de la configuracién

8,1NMa

Aproximadamente 12,1 MM (10 dB)

Ejemplo: [PM ARC] estéa establecido en [5]. (La ubicacion
de los arcos cambia con la configuracion de [PM ARC] en
[PERFORMANCE MON] en el menu [ECHO]).

Menu ECHO ADJUST

[VIDEO LEVEL ADJ]: ajuste el nivel de video, automatica o manualmente. Establez-
ca el radar del siguiente modo:

Supresor de interferencias (IR): 2

Amplificador de ecos (ES): OFF

Promedio de eco (EAV): OFF

Ganancia: 80

Escala: 24 NM

Longitud de impulso: Long

Para ajuste manual, seleccione [VIDEO ADJ VALUE]. Gire el botén de ajuste para
que el ruido simplemente desaparezca de la pantalla. El rango de ajuste vade 0 a 73.

Menu SCANNER

[SCANNER]

BACK

SECTOR BLANK1
START 000°
ANGLE 000° :
SECTOR BLANK2 {
START 000° d
ANGLE 000°

ANT SW
OFF/ONJEXT

ANT STOPPED
[STBYITX

DEFAULT ANT HEIGHT
5/7.5/10/15/20/
[25/30/35/40/45/
more50m

Rumbo

Ajuste de sector ciego

[SECTOR BLANK1], [SECTOR BLANKZ2]: Establezca las areas en las que evitar la
transmisién. El rumbo se debe alinear correctamente (consulte seccion 3.4) antes de
establecer cualquier punto ciego. Por ejemplo, ajuste el area en el que un objeto que
interfiere en la parte trasera de la antena produciria un punto ciego (area en la que no

3-7
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3.7.5

aparecen ecos) en la pantalla. Para especificar un area, introduzca el inicio de la de-
mora relativo al rumbo y el angulo de sector muerto. Para borrar un area, especifique
0 para las secciones [START] y [ANGLE]. El rango de ajuste de [START] es de 0° a
359° y de [ANGLE] es de 0° a 180°.

Nota: Apague un sector ciego de la popa al ajustar la ganancia del monitor de rendi-
miento con el fin de mostrar el eco del monitor de rendimiento correctamente.

[ANT STOPPED]: para el personal de mantenimiento
Nota: Seleccione [OFF] en [ANT SW] para impedir la rotacién de la antena.[ANT
STOPPED] desactiva la transmisién mientras la antena esta detenida en STBY.

[DEFAULT ANT HEIGHT]: seleccione la altura (en metros) de la antena del radar so-

bre la linea de flotacion.

Menu TT PRESET

[TT PRESET]

BACK

[TT DATA OUTPUT]
MAX RANGE
[24NMJ32NM

TT ECHO LEVEL
13

QV DISPLAY
[OFFJON

TT W/O GYRO
[OFFJON

[ACQ PRESET]
[TRACK PRESET]
[TT SENSOR DATAJ*
DEFAULT

* Para el personal de mantenimiento.

[TT DATA OUTPUT]

BACK

SELECT SENTENCE
OFFTTM/TTD
TTM/TTD SENTENCE

REJTRUE

[ACQ PRESET]

BACK

LAND SIZE

1600m

ANT SELECT

[XN12AF/XN20AF/

XN24AF/XN12A/XN13A

AUTO ACQ CORRE
5

AUTO ACQ WEED

1SCAN

[TT DETAIL DATAJ*

[TRACK PRESET]

BACK

GATE SIZE
SMILILL

FILTER RESPONSE

[/2/3/4

LOST COUNT
9SCAN

MAX SPEED
150kn

START TIME TGT VECT
[TIME/SCAN

Osec

0SCAN
NUMBER OF TT

Boj100

[MAX RANGE]: seleccione el rango de TT (derrota del barco) maximo, 24 o 32 NM.
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[TT ECHO LEVEL]: establezca el nivel del umbral de deteccién para los ecos TT.

[QV DISPLAY]: [OFF]: imagen normal,[ON]: video cuantificado. La imagen normal
esta activa siempre que la alimentacion esté encendida independientemente de esta
configuracion.

[TT W/IO GYROYJ: seleccione [ON] para utilizar TT sin un giroscopio.

[DEFAULT]: restaure los valores predeterminados para este menu.
Menu TT DATA OUTPUT

[SELECT SENTENCE]: seleccione la sentencia de datos de blanco (TTM o TTD) de
salida. Seleccione [OFF] para sin salida.

[TTM/TTD REFERENCE]: seleccione el formato de salida (demora) para la sentencia
TTM/TTD.

[REL] (Demora del blanco desde el barco propio, grado relativo, curso del blanco,
grado relativo) o [TRUE] (Demora del blanco, grado verdadero, curso del blanco, gra-
do verdadero).

Menu ACQ PRESET

[LAND SIZE]: establezca el tamafo de tierra en unidades de 100 m. El rango de ajus-
te es de 100 a 3.000 m. Un blanco cuya longitud es igual o mayor que la longitud es-
tablecida se considera un blanco de tierra.

[ANT SELECT]: seleccione el tipo del radiador de la antena de su radar. El tamafo
del eco cambia con el tamafio del radiador. Seleccione el tipo de radiador correcto
para garantizar un rendimiento adecuado.

[AUTO ACQ CORRE]: establezca el recuento de correlaciéon para la adquisiciéon au-
tomatica. El rango de ajuste es de 3 a 10.

[AUTO ACQ WEED]: establezca el recuento de cancelacion para la adquisicion au-
tomatica. El rango de ajuste es de 1 a 5.

[TT DETAIL DATA]: para el servicio técnico.

Menu TRACK PRESET
[GATE SIZE]: seleccione el tamafio de la puerta: [S], [M], [L] o [LL].

[FILTER RESPONSE]: ajuste la funcion de respuesta de filtro. El rango de ajuste es
de1a4.

1: la respuesta del filtro mejora.

4: la estabilidad del filtro mejora.

[LOST COUNT]: establezca el nUmero de exploraciones que se permitira entre el
tiempo en el que se pierde un blanco y se declara perdido. El rango de ajuste es de
1a 20.

[MAX SPEED]: no se utiliza.

[START TIME TGT VECT]: establezca el numero de segundos o nimero de explora-
ciones que esperar antes de mostrar el vector para un blanco recién adquirido. Selec-
cione [TIME] o [SCAN] y, a continuacién, introduzca el valor.

[NUMBER OF TT]: seleccione el numero maximo de TT que seguir, 50 o 100.
Menu TT SENSOR DATA

Para el servicio técnico.
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3.7.6

3.7.7
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Menu BAUD RATE

Establezca la velocidad de transmisién en baudios, 4800 o 38400 (bps), para el equi-
po conectado: sensor de rumbo, transpondedor AlS, navegador GPS, registro, AMS

y ECDIS.

[BAUD RATE]

BACK

HDG
4800/38400
AlS

4800/38400
GPS

480038400
LOG

480038400
AMS

4800/38400
ECDIS

4800/38400

Menu ALERT I/F

Hay cuatro salidas de contacto de alertas disponibles, [ALERT OUT1] - [ALERT
OUT4]. Establezca cada alerta externa de acuerdo con la descripcion de la pagina si-

guiente.

[ALERT OUT1 1/3]

BACK
ALERT OUT TYPE
ALERT ACK/
OPERATOR FITNESS
ALERT OUT POLARITY

NORMAL{INVERT

TRANSFER

TT NEW TGT (A)

TT NEW TGT (C)

TT LOST TGT (A)
TTLOST TGT (C)

TT COLLISION (A)

TT COLLISION (C)

TT TGT FULL(AUTO) (A)
TT TGT FULL(AUTO) (C)
TT TGT FULL(MAN) (A)

0 NEXT

Pagina 1/3

1
2
3
4
5)
6

7

[ALERT]

BACK
[ALERT OUT1]
[ALERT OUT2J*
[ALERT OUT3J*
[ALERT OUTA4]*
ALERT DATA OUT
ALR/ALF]

AIS ALERT I/F
[OFFJ/LEGACY/IF1

[ALERT OUT1 2/3]
BACK

TT TGT FULL(MAN) (C)
AIS NEW TGT (A)

AIS NEW TGT (C)

AIS LOST TGT (A)

AIS LOST TGT (C)

AIS COLLISION (A)

AIS COLLISION (C)
AIS TGT ACT FULL (A)
AIS TGT ACT FULL (C)
AIS TGT DISP FULL (A)
AIS TGT DISP FULL (C)
AZIMUTH

HEADLINE

TRIGGER

VIDEO

Pagina 2/3

*Mismo contenido que
[ALERT OUT1].

[ALERT OUT1 3/3]
BACK

KEY
PM COM ERROR
TUNE ERROR
GYRO

LOG(BT)
LOG(WT)

EPFS

uTC

XTE

ARRIVAL
DEPTH
ANCHOR WATCH

Pagina 3/3
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Menu ALERT (principal)

[ALERT OUT 1] - [ALERT OUT 4]: seleccione la alerta de salida para cada numero
de alerta externa. Para supervisar los fallos de la unidad cuando se produzcan, si lo
hacen, establezca las salidas de contacto de las alertas consultando la tabla siguien-
te.

Unidad Alerta
Unidad transceptora + AZIMUTH
« HEADLINE
 TRIGGER
« VIDEO
Monitor de rendimiento PM COM ERROR
Unidad de control KEY

Para supervisar los fallos de la unidad procesadora, conecte SYS_FAIL y PWR_FAIL
desde el terminal J613 en la unidad procesadora en el AMS.

[ALERT DATA OUT]: seleccione el formato de salida de las alertas, [ALR] (Estable-
cer estado de alarma) o [ALF] (Sentencia de alerta).

[AIS ALERT I/F]: establezca la interfaz de alerta AIS. [OFF] no produce la alerta AlS.
[LEGACY]: para conectar a FA-100 o conectar a FA-150 donde el modo AIS es LE-
GACY.

[IF1]: Para conectar a FA-150 donde el modo AIS es AlertlF1.

Submenus ALERT OUT

[ALERT OUT TYPE]: seleccione el formato de alerta de salida, [ALERT OUT], [OPE-
RATOR FITNESS] o [ALERT ACK].

[ALERT OUT POLARITY]: seleccione la polaridad de alerta de salida, [NORMAL] o
[INVERT].

Nota: Para la alerta de categoria A, hay dos tipos de operaciones de salida, “A*y “C*.
Para informar a AMS de las alertas de categoria A mediante la sefal de contacto, co-
necte las sefales “A“y “C".

(A): el sonido de alerta se emite cuando el elemento correspondiente es una alerta sin
confirmar. La salida se detiene cuando el elemento se confirma.

(C): el sonido de alerta se emite cuando el elemento correspondiente se convierte en
una condicién de alerta. La salida se detiene cuando la condicion de alerta se confir-
ma.

La siguiente tabla muestra el estado operativo de las salidas de alerta segun el tipo
de salida.

Estado
Tipode . Una condicion de
. Aparece una | Se confirmauna .
salida Normal . alerta existente pasaa
nueva alerta alerta existente :
estar no activa
A Off On Off Off
C Off On On Off

3-11
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3.7.8  Menu INPUT PORT

[INPUT PORT]

BACK
[GPS]

LOG
GPS/LOG/ECDIS/HDG/AMS
HEADING
GPS/LOG/ECDIS/HDGIAMS

WIND
GPS/LOG/ECDIS/HDG/AMS
CURRENT
GPS/LOG/ECDIS/HDG/AMS
WATER TEMP
GPS/LOG/ECDIS/HDG/AMS
DEPTH
GPS/ILOG/ECDIS/HDG/AMS

Menu INPUT PORT

[GPS]

BACK
GP$S1
LOG/ECDIS/HDG/AMS

GPS2
GPS/LOG/ECDIS/HDG/AMS
PRIORITIZE GLL

OFF/ON

Seleccione el origen para LOG, GPS, HEADING, WIND, CURRENT, WATER TEMP
y DEPTH.

(Menu) [GPS]: seleccione el origen para el navegador GPS GPS1 y GPS2.[PRIORI-
TIZE GLL], cuando se activa, da prioridad a la sentencia GLL.

Nota: no establezca el mismo puerto para GPS1 y GPS2. Por ejemplo, establezca
GPS1 en el puerto GPS y GPS2 en cualquier otro puerto (ej. LOG).

[LOG]: seleccione el origen de los datos de velocidad.

[HEADING]: seleccione el origen de los datos de rumbo.

[WINDY]: seleccione el origen de los datos de viento.

[CURRENT]: seleccione el origen de los datos de corriente (direccion).

[WATER TEMP]: seleccione el origen de los datos de la temperatura del agua.

[DEPTH]: seleccione el origen de los datos de profundidad.

3-12
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3.7.9 Menu OTHERS

[OTHERS]

BACK
DEMO ECHO
[OFF/EG/TT-TEST/PC
EAV W/O GYRO

[OFF/ON
INS

[OFFJSERIAL/LAN
SUB MONITOR

7 MONITOR TYPE
1/2/3/4/5/6/7/8/9/10
[DEMO ECHOJ: seleccione el origen del eco de demostracion, [EG] (Generador de

eco), [TT-TEST] o [PC]. Seleccione [OFF] para desactivar la caracteristica de eco de
demostracion.

[EAV W/O GYRO]: la caracteristica de promedio de eco se puede utilizar sin un com-
pas giroscopico. Seleccione [ON] para utilizar la caracteristica sin un compas giros-
copico.

[INS]: seleccione el método de comunicacion INS, [SERIAL] o [LAN]. Seleccione
[OFF] si no hay conexién INS.

[SUB MONITORY]: no se utiliza. Manténgalo en el ajuste [OFF].

[AIS FUNCTION]: active o desactive la funcion AlS. (Disponible unicamente con el
tipo no IMO).

[SUB MONITORY]: no se utiliza. Manténgalo en el ajuste [OFF].
[MONITOR TYPE]: para uso futuro. Mantenga el ajuste predeterminado ([1]).

3-13
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3.8

3.8.1

3-14

Configuracion de la unidad de presentacién

MU-150HD

Coémo encenderla y apagarla

El equipo externo conectado al puerto DVI (DVI-D1 o DVI-D2) puede encender y apa-
gar la unidad de presentacion.

Interruptor deslizante

* ON (encendido) (hacia arri-
ba): permite a la senal digital
procedente de equipos exter-
nos controlar el encendido y '
apagado de la unidad de pre- . o q) C

sentacion.

Hacia arriba: ajuste predeterminado
(Interruptor deslizante ENCENDIDO)

Hacia abajo
* OFF (apagado) (hacia aba- (Interruptor deslizante APAGADO)

jo): configure esta posicién
para sefales RGB analdgicas.

Nota: Apague el interruptor deslizante para conectar equipos a los puertos DVI'y
RBG.

Como ajustar el brillo desde el equipo externo

Puede configurar el control de brillo en el menu [SYSTEM]. Asimismo, puede compro-
bar el estado de la senal y el nUmero de programa en el menu [SYSTEM].

1. Pulse la tecla MENU para mostrar el menu principal.

2. Pulselatecla ¥ para seleccionar [SYSTEM)]. Aparece el mensaje "Input Signal
Searching. Please Wait." y se mostrara el menu [SYSTEM], como aparece en la
figura de la derecha.

RGB DVII DVI2 VIDEOI VIDEO2 VIDEO3 OSD

AUTO DIMMER OFF (OFF, 1~5)
EXTBRILL CTRL ~ OFF (OFF / DVII / DVI2 / USB)
DEFAULT RESET ~ NO

INFORMATION

RGB  :1280%1024 Fh:80kHz Fv:75Hz
DVII  :640%480  Fh:31kHz Fv:60Hz
DVI2  :NOSIGNAL

Estado de la —| RYSIENTG

sefial y numero | UM

de programa VIDEO3 :NO SIGNAL
PROGRAM NO. : X.XX

Pulse la tecla ¥ o V¥ para seleccionar [AUTO DIMMER].
Pulse la tecla ¥ o V¥ para seleccionar [OFF].

Pulse la tecla ¥ o V¥ para seleccionar [EXT BRIL CTRL].
Pulse la tecla ¥ o V¥ para seleccionar [DVI1] o [DVI2].

N o o b~ W

Pulse la tecla MENU para cerrar el menu.
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Coémo bloquear el funcionamiento

Puede bloquear la unidad de presentacién para evitar que funcione. Todas las teclas

(excepto la tecla O/BRILL) dejaran de funcionar.

1.  Mientras mantiene pulsada la tecla PIP encienda la unidad de presentacion. Man-
tenga pulsada la tecla PIP durante mas de cinco segundos.
Nota: Cuando el interruptor deslizante esté ON (encendido), encienda el equipo
externo conectado mientras pulsa la tecla PIP de la unidad de presentacion.

2. Para cancelar el bloqueo, apague la unidad de presentacion y, a continuacion,
enciéndala mientras pulsa la tecla PIP.
Mantenga pulsada la tecla PIP durante mas de cinco segundos.

3.8.2 MU-190
El mend [INSTALLATION SETTING] aparece solo cuando el equipo se enciende por
primera vez tras la instalacion.
INSTALLATION SETTING Menu
SERIAL BAUDRATE  4800bps  (4800/9600/19200/38400) W
COLOR CALIBRATION ON  (OFF/ON)
KEY LOCK ON  (OFFION) ~<— Elemento
de menu
SAVE AND EXIT YES (NO/YES)
Equipo Unidad EXTBRILL SERIAL COLOR KEY | DVIPWR
conectado conectada CTRL BAUDRATE | CALIBRATION | LOCK SYNC*
FAR-15x3/ RPU-024 DVI - OFF ON ON
15x8

*"DVI PWR SYNC" es el interruptor deslizante que se encuentra en la parte inferior
trasera de la unidad de monitor. Consulte el apartado “Interruptor deslizante” que apa-
rece a continuacion.

Interruptor deslizante

Establezca el interruptor deslizante en “ON* (encendido) (ajuste predeterminado).
Esta configuracién enciende o apaga automaticamente la unidad de monitor segun la
entrada de la senal DVI. El interruptor de encendido de la unidad de monitor no esta
operativo.

Nota: La posicién OFF (apagado) proporciona control de la alimentacién de la unidad
de monitor con el interruptor de esta.

o . R
Interruptor deslizante f ENCENDIDO (ajuste predeterminado)

Puerto RGB—>- ¢ . Q) [24— Puerto DVI

\ ’ APAGADO

7

3-15



3. AJUSTES

3-16

Cémo abrir el menu INSTALLATION SETTING

Apague la unidad de monitor. Mientras mantiene pulsada la tecla DISP, pulse la tecla

(HIBRILL para encender la unidad de monitor. Mantenga pulsada la tecla DISP du-
rante mas de cinco segundos.

Nota: Cuando el interruptor deslizante "DVI PWR SYNC" esté en ON (encendido), en-
cienda el equipo externo conectado mientras pulsa la tecla DISP para encender la
unidad de monitor.

Coémo ajustar la relacion de aspecto de la pantalla

1. Pulse la tecla MENU para mostrar el menu. (EI menu principal se cierra automa-
ticamente en 10 segundos si no hay operacion).

2. Pulselatecla ¥ o V¥ paraseleccionar [DVI1] o [DVI2]. El ajuste actual (el cursor)
se muestra en naranja. Los elementos de menu disponibles dependen del menu
seleccionado. Los elementos del menu [DVI1] y [DVI2] tienen las mismas opcio-
nes.

H_POSITION
V_POSITION

R_LEVEL

cemerto| ERIE
SR 15\ PERATURE 700K

B STRETCH :

W STRETCH OFF, 1~10)
DISP MODE FULL/NORMAL)
N SHARPNESS

Menu de configuracion de DVI
Pulse la tecla ¥ o V¥ para seleccionar [DISP MODE].
Pulse la tecla ¥ o V¥ para seleccionar [NORMAL].
5. Pulse la tecla MENU para cerrar el menu.
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DATOS DE ENTRADA/SALIDA

4.1

Aviso para FAR-1518(-BB)/FAR-1528(-BB)

Estos radares deben estar interconectados a los siguientes tipos de sensores aprobados:
* EPFS que cumple con los requisitos de la resolucion IMO MSC.112(73).

e Compas giroscoépico que cumple con los requisitos de la resolucion IMO A.424(XIl).

e SDME que cumple con los requisitos de la resolucion IMO MSC.96(72).

Unidad procesadora

Los datos de entrada y salida que se gestionan en la unidad procesadora se muestran
en la tabla siguiente.

Entrada

Datos

Especificacion

Contenido

Observaciones

Sefial de rumbo

IEC 61162-2*

Sefal de velocidad

IEC 61162-1 Ed.4

Datosde ayudaala

IEC 61162-1 Ed.4

Posicién, hora y fe-

navegacion cha, dato, curso,
velocidad, viento,
corriente, profundi-
dad, temperatura,
Navtex, etc.
Senal AIS IEC 61162-2
Senal de manipu- Senal de cierre Entrada del sistema
lacion de alarma de alarma
IEC 61162-1 Ed.4 Entrada del sistema
de alarma

* El ciclo de entrada de datos debe ser de mas de 40 Hz (barcos de alta velocidad) o
20 Hz (barcos convencionales).

Salida
Datos Especificacion Sentencia Observaciones
Datos del siste- | IEC 61162-1 Ed.4 | RSD, OSD
ma del radar
Datos TT* IEC 61162-1 Ed.4 | TTD, TTM, TLB

Sefal de alarma

IEC 61162-1 Ed.4

Sefal de cierre

Se seleccionan cuatro siste-
mas y contenidos de salida
en el menu [ALERT I/F].

** La sentencia de salida se puede establecer en el menu [TT DATA OUTPUT] (con-

sulte pagina 3-10).




4. DATOS DE ENTRADA/SALIDA

4.2

Sentencias IEC 61162

Sentencia de entrada y prioridad de sentencia

Datos Prioridad de sentencia
Rumbo (verdadero) THS>HDT>HDG*>VHW*
Rumbo (magnético)* HDG>HDM>VHW
Desviacién magnética* HDG
Mensaje de blanco AlS, alerta VDM, VDO, ABK, ALR
Hora y fecha ZDA
Posicion GNS>GGA>RMC>GLL
Dato DTM
Deteccion de funcionamiento anémalo de GBS
satélite GNSS
Curso respecto al fondo (COG) VTG>RMC>VBW
Velocidad respecto al fondo (SOG) (GPS) VTG>RMC
Velocidad respecto al fondo (LOG (BT)) VBW
Velocidad con respecto al agua (STW) VBW>VHW
Alerta ACK, ACN, HBT
Waypoint RMB>BWR>BWC>WPL
Datos de ruta RTE+WPL
Velocidad y angulo del viento (verdadero) MWV>VWT
Velocidad y angulo del viento (relativo) MWV>VWR
Profundidad DPT>DBT>DBS>DBK
Temperatura del agua MTW
Corriente CUR, VDR

* No utilizar con el radar tipo IMO.
Sentencias de salida
Datos Sentencia

Mensaje AlS, alerta

ABM, BBM, ACK, VSD

Sentencia de alerta

ALR, ALC, ALF, ARC, HBT

Estado del operador EVE
Datos del barco propio OSD
Datos del sistema del radar RSD
Datos de blanco TTM, TLB, TTD
Posicion L/L del blanco TLL




APENDICE 1 GUIA SOBRE CABLES
JIS

Los cables citados en el manual normalmente aparecen como Japanese Industrial Standard (JIS). Utilice la siguiente
guia para buscar un cable equivalente para su region.

Los nombres de los cables JIS pueden contener hasta 6 caracteres alfanuméricos seguidos por un guién y un valor
numérico (ejemplo: DPYC-2.5).
Para los tipos de nucleo D y T, la designacion numérica indica el area transversal (mm?) de los hilos del nucleo

contenidos en el cable.

Para los tipos My TT, la designacion numeérica indica el ndmero de hilos del nicleo contenidos en el cable.

1.
D:

T:
M:

TT:

Tipo de nticleo

2.

Linea de alimentacién

de doble nucleo

P:

Linea de alimentacioén

de tres nucleos
Multiples nucleos

Cable de comunicaciones

de par trenzado

(1Q=cable cuadruple)
Tipo de armadura 5.

Acero

12 3 4 5

EX: TTYCYSLA LA &

Tipo de designacion

N.° de pares

Tipo de
aislamiento
Caucho
etileno-propileno

Tipo de cubierta
Cubierta de vinilo
anticorrosion

trenzados
En la lista de referencia que aparece a continuacion se indican las medidas de los cables JIS que se usan habitualmente
con los productos de Furuno:

3. Tipo de cubierta
Y:  PVC (Vinilo)

6. Tipo de apantallamiento

S:  Todos los nlcleos en una cubierta

-S:  Nucleos cubiertos
individualmente

SLA: Todos los nucleos en un
apantallamiento, cinta de
plastico con cinta de aluminio

-SLA: Nucleos con
apantallamiento individual,
cinta de plastico con cinta
de aluminio

2 3 4

M PYC 4 TTYCSLA4

Tipo de designacion N.° de nucleos

TPYCY

~ Nicleo Diametro Nicleo Diametro
Tipo Area Diametro | del cable Tipo Area Diametro | del cable
DPYC-1.5 1,5mm? 1,56 mm 11,7 mm TTYCS-1 0,75mm?> 1,11 mm 10,1 mm
DPYC-2.5 25mm? 2,01 mm 12,8 mm TTYCS-T 0,75mm? 1,11 mm 10,6 mm
DPYC-4 40mm?  2,55mm 13,9 mm TTYCS-1Q 0,75mm?> 1,11 mm 11,3 mm
DPYC-6 6.0mm?> 3,12 mm 15,2 mm TTYCS-4 0,75mm? 1,11 mm 16,3 mm
DPYC-10 10.0 mm? 4,05 mm 17,1 mm TTYCSLA-1 0,75mm?> 1,11 mm 9,4 mm
DPYCY-1.5 1,5 mm? 1,56 mm 13,7 mm TTYCSLA-T 0,75mm? 1,11 mm 10,1 mm
DPYCY-2.5 25mm? 2,01 mm 14,8 mm TTYCSLA-1Q 0,75mm? 1,11 mm 10,8 mm
DPYCY-4 40mm>  2,55mm 15,9 mm TTYCSLA-4 0,75mm? 1,11 mm 15,7 mm
MPYC-2 1,0 mm? 1,29 mm 10,0 mm TTYCY-1 0,75mm?> 1,11 mm 11,0 mm
MPYC-4 1,0 mm? 1,29 mm 11,2 mm TTYCY-T 0,75mm? 1,11 mm 11,7 mm
MPYC-7 1,0 mm? 1,29 mm 13,2 mm TTYCY-1Q 0,75mm?> 1,11 mm 12,6 mm
MPYC-12 1,0mm? 1,29 mm 16,8 mm TTYCY-4 0,75mm? 1,11 mm 17,7 mm
TPYC-1.5 1,5 mm? 1,56 mm 12,5 mm TTYCY-4S 0,75mm? 1,11 mm 21,1 mm
TPYC-2.5 25mm? 2,01 mm 13,5mm TTYCY-4SLA 0,75mm? 1,11 mm 19,5 mm
TPYC-4 40mm?  2,55mm 14,7 mm TTYCYS-1 0,75mm? 1,11 mm 12,1 mm
TPYCY-1.5 1,5mm? 1,56 mm 14,5 mm TTYCYS-4 0,75mm? 1,11 mm 18,5 mm
TPYCY-2.5 25mm? 2,01 mm 15,5 mm TTYCYSLA-1 0,75mm?> 1,11 mm 11,2 mm
TPYCY-4 40mm?  2,55mm 16,9 mm TTYCYSLA-4 0,75mm?> 1,11 mm 17,9 mm
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APENDICE 2 INTERFAZ DIGITAL

Interfaz digital

Sentencias de entrada

ABK, ACK, ACN, ALR, BWC, BWR, CUR, DBK, DBS, DBT, DPT, DTM, GBS, GGA, GLL, GNS,
HBT, HDG, HDM, HDT, MTW, MWV, RMB, RMC, RTE, THS, VBW, VDM, VDO, VDR, VHW,
VSD, VTG, VWR, VWT, WPL, ZDA

Sentencias de salida
ABM, ACK, ALC, ALF, ALR, ARC, BBM, EVE, HBT, OSD, RSD, TLB, TLL, TTD, TTM, VSD
Recepcion de datos

Los datos se reciben de forma asincrona en serie de acuerdo con la norma a la que se hace re-
ferencia en IEC 61162-2 o IEC 61162-1 Ed .4.

Se utilizan los siguientes parametros:

Velocidad de transferencia: 38.400 bps HDT, THS, !AIVDM, !AIVDO, !AIABK, $AIALR. La veloci-
dad de transmision de todas las demas sentencias es 4.800 bps.

Bits de datos: 8 (D7=0), Paridad: ninguna, Bits de parada: 1

DO | D1 | D2 | D3| D4| D5 | D6 | D7

Bit de . » Bit de
inicio Bits de datos parada

Sentencias de datos

Sentencias de entrada

ABK - Direccionamiento y acuse de recibo binario de radiodifusiéon UAIS

$** ABK, XXXXXXXXX,X,X.X,X,X, *hh<CR><LF>
1 2345
1. MMSI of the addressed AIS unit (9 digits) (No use)
2. AIS channel of reception (No use)
3. Message ID (6, 8, 12, 14) (No use)
4. Message sequence number (0 - 9) (No use)
5. Type of acknowledgement (See below)
0 = message (6 or 12) successfully received by the addressed AIS unit
1 = message (6 or 12) was broadcast, but not ACK by addressed AIS unit
2 = message could not be broadcast (quantity of encapsulated data exceeds five slots)
3 = requested broadcast of message (8, 14 or 15) has been successfully completed
4 = |ate reception of message (7 or 13) ACK that was addressed to this AlS unit (own ship)
and referenced a valid transaction
5 = message has been read and acknowledged on a display unit.

ACK — Acuse de recibo de alarma

$**ACK,xxx,*hh<CR><LF>
1
1. Local alarm number (identifier) (001 - 999)
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APENDICE 2 INTERFAZ DIGITAL

ACN - Comando de alerta

$**ACN,hhmmss.ss,aaa,x.x,x.x,ca,a*hh<CR><LF>
1 2 34 56

. Time (hh=00 - 23, mm=00 - 59, ss.ss=00.00 - 60.99) (No use)
. Manufacturer mnemonic code (3 digit alphanumeric code), null
. Alert identifier (10001 - 10999)
. Alert instance (null)
. Alert command (A/Q/O/S)

A=ACK from ext. equipment,

Q=Request from ext. equipment

O=Responsibility transfer

S=Silence from ext. equipment
6. Sentence status flag (C)

(C should not be null field. Sentence without C is not a command.)

A WON -

ALR - Estado de alarma establecido

$**ALR,hhmmss.ss,xxx,A,A,c—c,*hh<CR><LF>
1 234 5

1. Time of alarm condition change, UTC (No use)
2. Unique alarm number (identifier) at alarm source (001 - 999)
3. Alarm condition (A/V)

A=threshold exceeded V=not exceeded
4. Alarm acknowledge state (A/V)

A=acknowledged V=not acknowledged
5. Alarm description text (alphanumeric characters, max. 32)

BWC - Demora y distancia al waypoint - ortodrémica

$ *BWC,hhmmss.ss,llILIL a,llllLILa,yyy.y, T, yyy.y,M,yyy.y,N,c--c,A,*hh<CR><LF>
1 2 3 456 7 8 9 10 111213
. UTC of observation (No use)
. Waypoint latitude (0000.00000 - 9000.00000)
. N/S (N/S)
. Waypoint longitude (00000.00000 - 18000.00000)
. E/W (E/W)
. Bearing, degrees true (No use)
. Unit, True (No use)
. Bearing, degrees (No use)
. Unit, Magnetic (No use)
10. Distance, nautical miles (No use)
11. Unit, N (No use)
12. Waypoint ID (Max. 15 characters)
13. Mode Indicator (A/D)
A=Autonomous
D=Differential
E=Estimated (dead reckoning) mode
S=Simulator
N=Data not valid

O©oO~NOOOPS,WN =
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APENDICE 2 INTERFAZ DIGITAL

BWR - Demora y distancia hasta waypoint- loxodromica

$ *BWR,hhmmss.ss, llILILa,lLILa,yyy.y, T,yyy.y,M,yyy.y,N,c--c,A,*hh<CR><LF>
1 23 4 5 6 7 8 9 10 11 1213
. UTC of observation No use)
. Waypoint latitude (0000.00000 - 9000.00000)
. N/S (N/S)
. Waypoint longitude (00000.00000 - 18000.00000)
. E/W (E/W)
. Bearing, degrees true (0.00 - 360.00) (No use)
. Unit, True (No use)
. Bearing, degrees magnetic (No use)
. Unit (No use)
10. Distance, nautical miles (No use)
11. Unit (No use)
12. Waypoint ID (Max. 15 characters)
13. Mode Indicator (A/D)
A=Autonomous
D=Differential
E=Estimated (dead reckoning) mode
S=Simulator
N=Data not valid

O©oO~NOOOPSWN =

CUR - Corriente

$**CUR,A X, X.X,X.X,X.X,a,X.X,X.X,X.X,a,a,* hh<CR><LF>
123 4 567 8 9 1011
1. Validity of data (A)
A=valid, V=not valid
. Data set number (No use)
. Layer number (1 - 3)
. Current depth in meters (No use)
. Current direction in degrees (0.00 - 360.00)
. Direction reference in use (No use)
. Current speed in knots (0.00 - 99.94)
. Reference layer depth in meters (No use)
. Heading (No use)
10. Heading reference in use (No use)
11. Speed reference (No use)

O©CoO~NOOOPA,WN

DBK - Profundidad bajo la quilla

$**DBK,x.x,f,x.x,M,x.x,F<CR><LF>
123 456

1. Water depth (0.00 - 99999.994)

2. f = feet (fixed)

3. Water depth (0.00 - 99999.994)

4. M = Meters (fixed)

5. Water depth (0.00 - 99999.994)

6. F = Fathom (fixed)

DBS - Profundidad bajo la superficie

$**DBS,x.x,f,x.x,M,x.x,F<CR><LF>
123 456

1. Water depth (0.00 - 99999.994)

2. f = feet (fixed)

3. Water depth (0.00 - 99999.994)

4. M = Meters (fixed)

5. Water depth (0.00 - 99999.994)

6. F = Fathom (fixed)
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APENDICE 2 INTERFAZ DIGITAL

DBT - Profundidad bajo el transductor

$**DBT,xxxx.X,f,xxxx.x,M,xxxx.x,F<CR><LF>
1 2 3 4 5 6

1. Water depth (0.00 - 99999.994)

2. f = feet (fixed)

3. Water depth (0.00 - 99999.994)

4. M = Meters (fixed)

5. Water depth (0.00 - 99999.994)

6. F = Fathom (fixed)

DPT - Profundidad

$**DPT x.x,x.X,X.X,*hh<CR><LF>
1 23
1. Water depth relative to the transducer, meters (0.00-99999.994)
2. Offset from transducer, meters (IMO: -99.994 - 99.994,
Other than IMO: -99.994 - 99.994, null)
3. Minimum range scale in use (No use)

DTM - Dato de referencia

$**DTM,ccc,a,x.x,a,X.X,a,Xx.X,ccc,* hh<CR><LF>
123 4567 8

1. Local datum (W84/W72/S85/P90)

W84=WGS84 W72=WGS72 S85=SGS85 P90=PE90

. Local datum subdivision code (No use)

. Lat offset, min (No use)

. N/S (No use)

. Lon offset, min (No use)

. E/W (No use)

. Altitude offset, meters (No use)

. Reference datum (No use)

ONO O WN

GBS - Deteccion de fallo de satélite GNSS

$**GBS, hhmmss.ss, X.X, X.X, X.X, XX, X.X, X.X, X.X,hh*hh<CR><LF>
1 2 3 45 6 7 8 910
1. UTC time of GGA or GNS fix associated with this sentence (No use)
2. Expected error in latitude (0.0 - 999.9)
3. Expected error in longitude (0.0 - 999.9)
4. Expected error in altitude (No use)
5. ID number of most likely failed satellite (No use)
6. Probability of missed detection for most likely failed satellite (No use)
7. Estimate of bias in meters on most likely failed satellite (No use)
8. Standard deviation of bias estimate (No use)
9. GNSS Signal ID (No use)
10. GNSS System ID (No use)
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APENDICE 2 INTERFAZ DIGITAL

GGA - Datos de fijacion del sistema de posicionamiento global

$**GGA,hhmmss.ss, llILIILa,yyyyy.yyy,a,x,xx,X.X,X.X,M,x.X,M,x.x,xxxx, * hh<CR><LF>
1 2 3 4 567 8 910111213 14
. UTC of position (no use)
. Latitude (0000.00000 - 9000.00000)
. N/S (N/S)
. Longitude (0000.00000 - 18000.00000)
. E/W (E/W)
. GPS quality indicator (1 - 8)
0 = fix not available or invalid
1= GPS SPS mode
2 = differential GPS, SPS mode
3 = GPS PPS mode
4 = Real Time Kinematic. Satellite system used in RTK mode with fixed integers
5 = Float RTK. Satellite system used in RTK mode with floating solution
6 = Estimated (dead reckoning) mode
7 = Manual input mode
8 = Simulator mode
7. Number of satellite in use (No use)
8. Horizontal dilution of precision (0.0 - 999.9)
9. Antenna altitude above/below mean sea level (No use)
10. Unit, m (No use)
11. Geoidal separation (No use)
12. Unit, m (No use)
13. Age of differential GPS data (0 - 999, null)
14. Differential reference station ID (No use)

O hOWN -

GLL - Posicién geografica, latitud/longitud
$**GLL,llLIN,a,yyyyy.yyy,a,hhmmss.ss,A,a,*hh<CR><LF>
1 2 3 4 5 6 7
. Latitude (0000.00000 - 9000.00000)
. N/S (N/S)
. Longitude (0000.00000 - 18000.00000)
. E/IW (E/W)
. UTC of position (No use)
. Status (A)
A=data valid V=data invalid
. Mode indicator (A/D/E/M/S)
A=Autonomous D=Differential E=Estimated M=Manual input S=Simulator N=Data not valid

OO WN -

~

GNS - Datos fijos del GNSS

$**GNS,hhmmss.ss,llILIILa, LT, a,c--C,XX,X. X, X.X,X.X,X.X,X.X,a*hh<CR><LF>
1 2 3 4 56 7 8 910 11 1213

. UTC of position (No use)
. Latitude (0000.00000 - 9000.00000)
. N/S (N/S)
. Longitude (0000.00000 - 18000.00000)
. E/W (E/W)
. Mode indicator (A/D/P/R/FIE/M/S)

N=No fix A=Autonomous D=Differential P=Precise R=Real Time Kinematic

F=Float RTK E=Estimated Mode M=Manual Input Mode S=Simulator Mode
7. Total number of satellites in use (No use)
8. HDOP (0.00 - 999.99)
9. Antenna altitude, meters (No use)
10. Geoidal separation, meters (No use)
11. Age of differential data (0 - 999)
12. Differential reference station ID (No use)
13. Navigational status indicator(S/C/U/V, null)

S=Safe, C=Caution, U=Unsafe, V=Not valid

OO WN -
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HBT - Sentencia de supervision de latido
$**HBT,x.x,A,x*hh<CR><LF>

123
1. Configured repeat interval (1 - 999, null)
2. Equipment status (No use)
3. Sequential sequence identifier (0 - 9)

HDG - Rumbo, desviacion y variacion

$**HDG,x.x,x.X,a,X.x,a*hh<CR><LF> *No use for
1 2345 Type-IMO

1. Magnetic sensor heading, degrees (0.00 - 360.00)

2. Magnetic deviation, degrees (0.00 - 180.00)

3. E/W
4. Magnetic variation, degrees (0.00 - 180.00)
5. E/W

HDM - Rumbo, magnético

$**HDM,x.x,M*hh<CR><LF> *No use for
1 2 Type-IMO

1. Heading, degrees (0.00 - 360.00)

2. Magnetic (M)

HDT - Rumbo, verdadero

$**HDT,xxx.x,T*hh<CR><LF>

1 2
1. Heading, degrees (0.00 - 360.00)
2. True (T)

MTW - Temperatura del agua

$**MTW,x.x,C<CR><LF>

1 2
1. Water temperature (-9.994 - 99.994)
2. C=degrees C (fixed)

MWV - Velocidad y angulo del viento

$**MWV, x.x,a,x.x,a,A*hh<CR><LF>
123 45

1. Wind angle, degrees (0.00 - 360.00)
2. Reference (R/T)
3. Wind speed (0.00 - 9999.94)
4. Wind speed units (K/M/N/S)

K=km/h M=m/s N=Knots S=Statute mile
5. Status (A)

APENDICE 2 INTERFAZ DIGITAL
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APENDICE 2 INTERFAZ DIGITAL

RMB - Informacion de navegacion especifica minima recomendada

$**RMB,A x.x,a,CCCC,CCCC,lIILI,a,yyyyy.yy,a,x.x,x.X,x.X,A,a*hh <CR><LF>
123 4 5 6 7 8 91011121314
1. Data status (A)
A=Data valid, V=Navigation receiver warning
. Cross track error (NM) (No use)
. Direction to steer (L/R) (No use)
. Origin waypoint ID (No use)
. Destination waypoint ID (Max. 15 characters)
. Destination waypoint latitude (0000.00000 - 9000.00000)
N/S
. Destination waypoint longitude (0000.00000 - 18000.00000)
E/W
10. Range to destination, nautical miles (No use)
11. Bearing to destination, degrees true (No use)
12. Destination closing velocity, knots (No use)
13. Arrival status (No use)
14. Mode indicator (A/D)
A=Autonomous mode; D=Differential mode; E=Estimated (dead reckoning) mode;
M=Manual input mode; S=Simulator mode; N=Data not valid

©O~NOUAWN

RMC - Datos GPS/TRANSIT especificos minimos recomendados

$**RMC,hhmmss.ss, A llILIL,a,yyyyy.yy,a,X.X,X.X,XXXXXX,X.X,a,a,a*hh<CR><LF>
1 2 34 5 6 78 9 10 111213

. UTC of position fix (No use)

. Status (A)

A=data valid, V=navigation receiver warning

. Latitude (0000.00000 - 9000.00000)

. N/S (N/S)

. Longitude (00000.00000 - 18000.00000)

. E/W (E/W)

. Speed over ground, knots (0.00 - 9999.94)

. Course over ground, degrees true (0.00 - 360.0)

. Date (No use)

10. Magnetic variation, degrees (No use)

11. E/W (No use)

12. Mode indicator (A/D/E/M/S/F/P/R)

A=Autonomous. Satellite system used in non-differential mode in position fix;

D=Differential. Satellite system used in differential mode in position fix;

E=Estimated (dead reckoning) mode;

F=Float RTK. Satellite system used in real time kinematic mode with floating integers;

M=Manual input mode;

N=No fix. Satellite system not used in position fix, or fix not valid;

P=Precise. Satellite system used in precision mode. Precision mode is defined as: no
deliberate degradation (such as selective availability) and higher resolution code (P-code) is
used to compute position fix. P is also used for satellite system used in multi-frequency,
SBAS or Precise Point Positioning (PPP) mode;

R=Real time kinematic. Satellite system used in RTK mode with fixed integers;

S=Simulator mode

13. Navigational status indication (S/C/U/V, null)

S=Safe, C=Caution, U=Unsafe, V=Not valid

N —

O©oo~NO Ok W
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RTE - Rutas

$**RTE,x.x,x.x,a,c--C,c--C,...,c--c*hh <CR><LF>
1 234 5 .6

1. Total number of sentences being transmitted (1 - 500, null)
2. Sentence number (1 - 500, null)
3. Sentence mode (C/W)

C=Complete route, all waypoints W=Working route, first listed
4. Route identifier (alphabet or null)
5. Waypoint identifier (alphabet or null)
6. Waypoint “n” identifier (alphabet or null)

THS - Rumbo y estado verdaderos

$**THS x.x,a*hh<CR><LF>
1 2
1. Heading, degrees True (0.00 to 360.00)
2. Mode indicator(A/E)
A=Autonomous; E=Estimated; M=Manual; S=Simulator; V=Data not valid

VBW - Velocidad dual respecto al fondo/agua

$**VBW x.X,X.X,a,X.X,X.X,a,X.X,a,X.X,a,*hh<CR><LF>
12345678910

1. Longitudinal water speed, knots (-9999.994 - 9999.994)

2. Transverse water speed, knots (-9999.994 - 9999.994, null)

3. Status: water speed, A=data valid V=data invalid (A)

4. Longitudinal ground speed, knots (-9999.994 - 9999.994)

5. Transverse ground speed, knots (-9999.994 - 9999.994, null)

6. Status: ground speed, A=data valid V=data invalid (A)

7. Stern transverse water speed, knots (No use)

8. Status: stern water speed, A=data valid V=data invalid (No use)

9. Stern transverse ground speed, knots (No use)

10. Status: stern ground speed, A=data valid V=data invalid (No use)

VDM - Mensaje de enlace de datos UAIS VHF

IVDM,x,x,x,a,s--s,X,*hh<CR><LF>
1234 56
1. Total number of sentences needed to transfer the message (1 - 9)
2. Sentence number (1 - 9)
3. Sequential message identifier (0 - 9, null)
4. AIS channel number (A/B, null)
5. Encapsulated ITU-R M.1371 radio message (1 - 63 bytes)
6. Number of fill-bits (0 - 5)

VDO - Informe del enlace de datos VHFG del barco propio UAIS
'VDO,x,x,x,a,s--s,X,"hh<CR><LF>
12345 6
1. Total number of sentences needed to transfer the message (1 - 9)
2. Sentence number (1 - 9)
3. Sequential message identifier (0 - 9, null)
4. AIS channel Number (A/B, null)
5. Encapsulated ITU-R M.1371 radio message (1 - 63 bytes)
6. Number of fill-bits (0 - 5)

AP-9



APENDICE 2 INTERFAZ DIGITAL

VDR - Ajuste y deriva

$**VDR,x.x,T,x.x,M,x.x,N,*hh <CR><LF>
123 45 6

1. Direction, degrees (0.00 - 360.00, null)

2. T=True (fixed)

3. Direction, degrees Magnetic (No use)

4. M=Magnetic (No use)

5. Current speed (0 - 99.94)

6. N=Knots (fixed)

VHW - Velocidad y rumbo respecto al agua

$*VHW, x.X, T, x.X,M,x.X,N,x.x,K,*hh <CR><LF>
12345167 8

. Heading, degrees (0.00 - 360.00)

. T=True (fixed)

. Heading, degrees (0.00 - 360.00)

. M=Magnetic (fixed)

. Speed, knots (0.00 - 999.94)

. N=Knots (fixed)

. Speed, knots (0.00 - 999.94)

. K=km/hr (fixed)

ONO TS, WN -

VSD - Datos estaticos de viaje UAIS

$--VSD,X.X,X.X,X.X,c--C,hhmmss.ss,xX,xX,X.X,X.x*hh<CR><LF>
12 3 4 5 6 78 9

. Type of ship and cargo category (No use)

. Maximum present static draught (No use)

. Persons on-board (0 - 8191, null)

. Destination (No use)

. Estimated UTC of arrival at destination (No use)

. Estimated day of arrival at destination (No use)

. Estimated month of arrival at destination (No use)

. Navigational status (No use)

. Regional application flags (No use)

O©oO~NOOP,WN -

VTG - Velocidad y curso respecto al fondo

$**VTG,x.x, T, x.x,M,x.x,N,x.x,K,a,*hh <CR><LF>
12 3 456 789

. Course over ground, degrees (0.00 - 360.00)

. T=True (fixed)

. Course over ground, degrees (No use)

. M=Magnetic (No use)

. Speed over ground, knots (0.00 - 9999.94)

. N=Knots (fixed)

. Speed over ground (0.00 - 9999.94)

. K=km/h (fixed)

. Mode indicator (A/D/E/M/P/S)

A=Autonomous mode;

D=Differential mode;

E=Estimated (dead reckoning) mode;

M=Manual input mode;

P=Precise. Satellite system used in precision mode. Precision mode is defined as: no
deliberate degradation (such as selective availability) and higher resolution code (P-code)
is used to compute position fix. P is also used for satellite system used in multi-frequency,
SBAS or Precise Point Positioning (PPP) mode;

S=Simulator mode;

N=Data not valid

OCONOO O WN -
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APENDICE 2 INTERFAZ DIGITAL

VWR - Demora y velocidad relativas del viento

$*VWR x.x,a,%x.X,N,x.x,M,x.x, K<CR><LF>
123 456 738

. Measured wind angle relative to the vessel, degrees (0.00 to 180.00)

. Left/Right of vessel heading (L/R)

L=Left semicircle, R=Right semicircle

. Velocity, knots (0.00 - 999.94)

. N=Knots (fixed)

. Velocity (0.00 - 999.94)

. M=m/s (fixed)

. Velocity, km/h(0.00 - 999.94)

. K=km/h (fixed)

N —

ONO O~ W

VWT - Angulo y velocidad del viento verdaderos

$*VWT xxx,a,xx.X,N,xx.x,M,xxx.x,K<CR><LF>
12 345 6 7 8

1. Measured wind angle relative to the vessel, degrees (0.00 - 180.00)

. Left/Right of vessel heading (L/R)

L=Left semicircle, R=Right semicircle

. Calculated wind speed kn (0.00 - 999.94)

. N=Knots (fixed)

. Wind speed m/s (0.00 - 999.94)

. M=m/s (fixed)

. Velocity, km/h (0.00 - 999.94)

. K=km/h (fixed)

N

O ~NO O1h W

WPL - Situacion del waypoint

$*WPL,llILILa,yyyyy.yy,a,c--c*hh<CR><LF>
1 2 3 4 5
1. Waypoint latitude (0000.00000 - 9000.00000)
2. N/S (N/S)
3. Waypoint longitude (00000.00000 - 18000.00000)
4. E/W (E/W)
5. Waypoint identifier (alphanumeric characters)

ZDA - Hora y fecha

$**ZDA, hhmmss, XX, XX, XXXX,XX,XxX<CR><LF>
1 23 4 56

1. UTC (000000.00 - 2400001.00)

2. Day (01-31)

3. Month (01 -12)

4. Year (0000-9999)

5. Local zone, hours (No use)

6. Loca zone, minutes (No use)

Sentencias de salida

Para ACK, consulte las sentencias de entrada.
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APENDICE 2 INTERFAZ DIGITAL

ABM - Direccionamiento binario y mensaje relativo a la seguridad AIS

I**ABM, X, X, X, XXXXXXXXX,X,XX,S--S,X,*hh<CR><LF>
12 3 4 56 7 8
. Total number of sentences needed to transfer the message (1 - 9)
. Sentence number (1 - 9)
. Sequential message identifier (0 - 3)
. The MMSI of destination AIS unit for the ITU-R M.1371 message (9 digits / null)
. AIS channel for broadcast of the radio message (0 - 3 / null)
. VDL message number (6 / 12 / null), see ITU-R M.1371
. Encapsulated data (1 - 63 bytes)
. Number of fill-bits (0 - 5)

ONO O, WN =

ALC - Lista de alerta ciclica

$**ALC,XX,XX,XX,XX, aaa,X.X,X.X,X.X,””””” *hh<CR><LF>
1234 5 6 7 8 9
. Total number of sentences this message (01 - 16)
. Sentence number (01 - 16)
. Sequential message identifier (00 - 99)
. Number of alert entries (0 - 3)
. Manufacturer mnemonic code (FEC, null) ————— Alert entry 1
. Alert identifier (1 - 999 or 10001 - 10999) ————  See Note
. Alert instance (null)
. Revision counter (1 - 99)
. Additional alert entries (see Note)

O©oO~NOOOPSWN =

Note: Alert entry O - n: Each alert entry consists of

- Manufacturer Identifier (see ALF Manufactuer

- Alert Identifier (see ALF Alert identifier)

- Alert instance (see ALF instance)

- Revision counter (see ALF revision counter)

Each entry identifies a certain alert with a certain state.

It is not allowed that an alert entry is split between two ALC sentences.

ALF - Sentencia de alerta

$**ALF,x,x,x,hhmmss.ss,a,a,a,aaa,X.x,X.X,X.X,X,c--¢,*hh<CR><LF>
123 4 567 8 910 111213
1. Total number of ALF sentences this message (1, 2)
2. Sentence number (1, 2)
3. Sequential message identifier (0 - 9)
4. Time of last change (000000.00 - 240001.00 / null)
null when #2 is 2
5. Alert category (A/ B/null)
A=Alert category A, B=Alert category B, null when #2 is 2
6. Alert priority (A/W/C/null)
A=Alarm, W=Warning, C=Caution, null when #2 is 2
7. Alert state (A/S/O/U/V/N/null)
A=Acknowledged
S=Silence
O=Active-responsiblity transferred
U=Rectified-unacknowledged
V=Not acknowledged
N=Normal state
null when #2 is 2
8. Manufacturer mnemonic code (FEC/null)
9. Alert identifier (1 - 999 or 10001 - 10999)
10. Alert instance (null)
11. Revision counter (1 - 99)
12. Escalation counter (0 - 9)
13. Alert text (max. 16 characters)
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APENDICE 2 INTERFAZ DIGITAL

ALR - Estado de alarma establecido

$**ALR,hhmmss.ss,xxx,A,A,c—c,*hh<CR><LF>
1 234 5

1. Time of alarm condition change, UTC (000000.00 - 240001.00)
2. Unique alarm number (identifier) at alarm source (001 - 999 / null)
3. Alarm condition (A/V)

A=threshold exceeded V=not exceeded
4. Alarm acknowledge state (A/V)

A=acknowledged V=not acknowledged
5. Alarm description text (alphanumeric characters, max. 32)

ARC - Comando de alerta rechazado

$**ARC,hhmmss.ss,aaa,x.x,x.X,c*hh<CR><LF>
1 2 345
1. Release time of the alert command refused (000000.00 - 240001.00, null)
2. Used for proprietary alerts, defined by the manufacturer (FEC)
3. The alert identifier (10001 - 10999)
4. The alert instance (null)
5. Refused alert command (A/O)
A=acknowledge, O=responsibility transfer

BBM - Mensaje binario de radiodifusion UAIS
**BBM,x,X,X,X,XX,s--s,X,* hh<CR><LF>
12345 6 7

1. Total number of sentences needed to transfer the message (1 - 9)
2. Sentence number (1 - 9)

3. Sequential message identifier (0 - 9)

4. AIS channel for broadcast of the radio message (0 - 3/null)

5. VDL message number (8/14/null)

6. Encapsulated data (1 - 63 bytes)

7. Number of fill-bits (0 - 5)

EVE - Mensaje de evento general
$ **EVE,hhmmss.ss,c--c,c--c*hh<CR><LF>
1 2 3
1. Event time (000000.00 - 240001.00, null)
2. Tag code used for identification of source of event (six alphanumeric characters, two
English characters, four digits)
3. Event description (OPERATION)

Nota: Hay salida de la sentencia EVE después de haber detectado la entrada desde la bola de
control o el teclado.

HBT - Sentencia de supervision de latido

$**HBT,x.x,A,x*hh<CR><LF>
123
1. Configured repeat interval (60.0)
2. Equipment status (A)
A=Normal
3. Sequential sequence identifier (0 - 9)
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APENDICE 2 INTERFAZ DIGITAL

OSD - Datos del barco propio

$**OSD,x.x,A,X.X,a,X.X,a,X.X,X,X.X,a*hh<CR><LF>
1234567 89
1. Heading, degrees true (0.0 - 359.9, null)
2. Heading status (A/V)
A=data valid V=data invalid
3. Vessel course, degrees true (0.0 - 359.9)
4. Course reference (B/M/W/R/P, null)
B=Bottom tracking log
M=Manually entered
W=Water referenced
R=Radar tracking (of fixed target)
P=Positioning system ground reference
5. Vessel speed (0.0 - 99.9)
6. Speed reference (B/M/W/R/P, null)
7. Vessel set, degrees true, manually entered(0.0 - 359.9, null)
8. Vessel drift (speed), manually entered (0.0 — 19.9, null)
9. Speed units (K/N/S, null)
K=km/h N=Knots S=Statute mile

RSD - Datos del radar del barco

$**RSD, XX, XX, XX, XX, XX, XX, XX, X. X, X.X,X.X,X.X,a,aH*hh <CR><LF>
1 2 34 5 67 8 910 111213
. Origin 1 range, from own ship (0.000 - 9999, null) (see note 2)
. Origin 1 bearing, degrees from 0 (0.0 - 359.9) (see note 2)
. Variable range marker 1(VRM1), range (0.000 — 999.9, null)
. Bearing line 1(EBL1), degrees from 0 (0.0 - 359.9, null)
. Origin 2 range (0.000 - 9999, null) (see note 2)
. Origin 2 bearing (0.0 - 359.9)(see note 2)
. VRM2,.9 range (0.000 - 999.9, null)
. EBL2, degrees (0.0 - 359.9, null)
. Cursor range, from own ship (0.000 - 999.9)
10. Cursor bearing, degrees clockwise from 0 (0.0 - 359.9)
11. Range scale in use (0.0625 - 120)
12. Range units (K/N/S)
K=km/h N=Knots S=Statute mile
13. Display rotation (C/H/N, null)(see note 1)

O©oO~NOOPAWN -

NOTES

1 Display rotation:
C=Course-up, course-over-ground up, degrees true
H=Head-up, ship's heading(center-line) 0 up
N=North-up, true north is 0 up
null=Stern-up

2 Origin 1 and origin 2 are located at the stated range and bearing from own ship and provide for two
independent sets of variable range markers (VRM) and electronic bearing lines (EBL) originating
away from own ship position.

TLB - Etiqueta de blanco
$**TLB,x.X,c--C,X.X,C~-C,...,X.X,c--c*hh<CR><LF>
Iy — | L 1

1 2 3 3
1. Target number “n” reported by the device (1 - 1023)
2. Label assigned to target “n” (TT=000 - 999, AIS=000000000 - 999999999)
3. Additional label pairs
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APENDICE 2 INTERFAZ DIGITAL

TLL - Latitud y longitud del blanco

$*TLL,xx LI, a,yyyyy.yy,a,c--c,hhmmss.ss,a,a*hh<CR><LF>
1 23 4 5 6 7 89

. Target number (Fixed at null)

. Target Latitude (0000.0000 - 9000.0000)

. Target N/S (N/S)

. Target Longitude (00000.0000 - 18000.0000)

. Target E/W (E/W)

. Target name (Fixed at null)

. UTC of data (000000.00 - 235959.99)

. Target status (Fixed at null)

. Reference target (Fixed at null)

O©oO~NOOPAWN =

TTD - Datos del blanco derrotado

**TTD,hh,hh,x,s--s,x*hh<CR><LF>
12345
1. Total hex number of sentences need to transfer the message (1 - FF)
2. Hex sentence number (1 - FF)
3. Sequential message identifier (0 - 9)
4. Encapsulated trancked target data (6 bit binary-converted data)
5. Number of fill bits (0 - 5)

TTM - Mensaje de blanco con seguimiento

$**TTM,xx,X.X,X.X,a,X.X,X.X,a,X.X,X.X,a,c--C,a,a,hhmmss.ss,a*hh<CR><LF>
12345 678 910 111213 14 15
. Target number (00 - 99)
. Target distance from own ship (0.000 - 99.999)
. Bearing from own ship,degrees (0.0 - 359.9)
. True or Relative (T)
. Target speed (0.00 - 999.99, null)
. Target course, degrees (0.0 - 359.9, null)
. True or Relative output (T/R)
. Distance of closet point of approach (0.00 - 99.99, null)
. Time to CPA, min., "-" increasing (-99.99 - 99.99, null)
0. Speed/distance units (N)
N=nm

11. Target name (null)
12. Target status (L/Q/T)

L=Lost Q=Acquiring T=Tracking
13. Reference target (R/null)
14. UTC of data (null)
15. Type of acquisition (A/M)

A=Automatic M=Manual

2 OO~NOOTHA,WN -
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APENDICE 2 INTERFAZ DIGITAL

VSD - Datos estaticos de viaje UAIS

$--VSD,x.X,X.X,X.X,Cc--C,hhmmss.ss,xX,xX,X.X,X.x*hh<CR><LF>
12 3 4 5 6 78 9
. Type of ship and cargo category (null)
. Maximum present static draught (0 - 25.5, null)
. Persons on-board (0 - 8191, null)
. Destination (Alphanumeric character, null)
. Estimated UTC of arrival at destination (000000.00 - 246000.00%, null)
. Estimated day of arrival at destination (00 - 31) (UTC)
. Estimated month of arrival at destination (00 - 12) (UTC)
. Navigational status (0 - 15)
0=Under way using engine
1=At anchor
2=Not under command
3=Restricted maneuverability
4=Constrained by her draught
5=Moored
6=Aground
7=Engaged in Fishing
8=Under way sailing
9=HSC
10=WIG
11=Power-driven vessel towing astern
12=Power-driven vessel pushing ahead or towing alongside
13=Reserved for future use
14=AIS-SART (active), MOB-AIS, EPIRB-AIS
15=Undefined = default (also used by AIS-SART, MOB-AIS and
EPIRB AIS under test)
9. Regional application flags (null)
* 246000.00 when ETA is not set.

ONO O~ WN =
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APENDICE 2 INTERFAZ DIGITAL

Interfaz serie

TD-A ¢
TD-B ¢—H
COMUN (1SOGND) —| ADM2587E

RD-A
Loy —
RD-B

110 ohmios*

* Establecido con puente.
Abrir/cerrar cambiables.

Entrada/salida de IEC 61162-2

RD-H
390 ohmios 100 ohmios

PC400 —>
RD-C

Entrada de IEC 61162-1

——> TD-A

SN65HVD30
——> TD-B

Salida de IEC 61162-1
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it | TERMINAL BOARD
mﬁﬁ{ | /" (CONNECTION BOARD) !
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T<—FIXNG NOTCH CABLE FIXTURE. [\ (A T7Y3 ) o (161)
OND TERMINAL 260+0.5 WEATHER COVER (OPTION)
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$100 CABLE CLAMP4 00 #100 3
3 _ HE | =T
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| i< _/C _\/v:J________ T
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> DETAIL FOR FIXING (SCALE: 1/2)
N [ ——— — o .,
% 5@6 | B A — (A 7v3 V)
@gfv-l wcp) 7; CONNECTOR COVER (OPTION)
- AV v -2 (DC) ){1 ZBEU v — 2 (AC) ifg‘g327§’
FUSE LABEL (DC) FUSE LABEL (AC) SIGNAL CONNECTOR
&8 DCfi R (ACﬁ‘ﬁ) %2 TABLE2
& FOR OC SPEC & FOR AC SPEC B EE 'Eﬁkgsig 0%
Vi DC 6.2
| 1) #EIE?"O)_J_E \;Etii%l‘,u&%)o AC 68 |
2) HPTERENY -CATBBTEET %,
3) MAAXYBMB AN bELE FTIASy EYXYEEE X202 EANCE, =1 TABLET
NOTE STEES (mm) (2 (mm)
DIMENSION TOLERANCE
1. TABLE 1 INDICATES TOLERANCE OF DIMENSIONS WHICH IS NOT SPECIFIED. L<50 +1.5
2. # MIMIMUM SERVICE CLEARANCE. 50<L<100 +2.5
b 3. USE M5 BOLTS OR TAPPING SCREWS ¢5x20 FOR FIXING THE UNIT. 100<L <500 +3 D
™ 3o TYMMASAK | L ™ RPU-024
WD Sprenforts HMAKL | I it
T |- ST
W /5 WSEERR: . WE PROCESSOR UNIT
Mot capig-coi-p [N 03-186-1006- 2 OUTLINE DRAWING

FURUNO ELECTRIC CO., LTD.


hmaki
タイプライターテキスト
4/Feb/2015 H.MAKI


D-4

‘all “09 214103173 ONNYHNA

4 ! |

300798150

INIMYNA INMLNO o) 8 C00BEKD gy
INNT0MINDD g ~ams Moy o NS
B I YA
8 | _ Se/Ris-l
EENL w3 J_u ||||||||||||| )
920-NY T _ VSYAY AL S ioe/mi7 6l vl

"LINN 3HL ONIXIS 404 0Xye SMAYIS ONIddvL 35N
JONVHYIT) J0NYIS NNAININ #
‘0314193dS LON SI'HOIHM SNOISNANIO 40 JONVYFT0L SALYIIANI | T18v1

CROOHB %0 SXVERAMGECLANEY S RIG LM
CCEREPERZY A -ATERNEKDLHH
CEP N EMETELOKZE

718v0

ALY 1dINN TYNINYAL ONO

B
‘¢
1 AI0N
(€
(¢
(1 &

s /
m | | s | |
O
001 olg
|
S =
. O Ao —Ji = DE
n I
o B3RS ‘\JF‘\ raYaYa il
cF 00S571>001 S O O | 7 @ © @
S'ZF | 001571>0G N , = ,
S'LF 0551 \ W %
TONVETT0L NOISN3FIg
(W) g | (W) gREE QO%Z\;W M\W_\/
EL T M S0F/8¢
| m I ‘V I m, | N

' |
GNMIEM=N



hmaki
タイプライターテキスト
4/Feb/2015 H.MAKI


Q
[a)

‘all “o09 21410313 ONNYEN4

| Z ! |

INIMYHQ INTTLNO

0-30¢1-910-¥¢

(LNNOW HSN'T4) LINN TOMLNOD TIVEXOVAL

N

ELLA)

082U - LWZPER

V0091870 o

ONIH

_w_" 50 ww<=_ il TS

BN

DIVWH  S0/iows o

| J1avl |

B 00K-GNA| IV H €TOZ/AON/L
(BREVE) BUBT ¥4 L] g i
050-M8 DVSVIVKT Sz
°F 00551>00L
S¢F | 00157>08
SLF 0G5
TONVETI0L NOISNIHIG
(W) BY | (WW) ERRR

JONVEVTTO J0YIS ANKINN # 2

‘0314193dS LON SI HOIHW SNOISNAWIC 40 JONVYS10L SALVOIONI L 18vL 1 3LON

°Y FREAPBEY A - L\ ERNELHE (2
CEPNTEEVHKLOWZE (1 2 K

S y
= H
p &
< cl - ¢l
(v/1 3¥2S) SNOISNIWIQ LNOLND
= NIVHQ M3 WOLLOS
(P71 ‘HyY) KM
PO BE) REYBE o rEv\  gEg oot oL o5
© | s : _
i O — D
T o ) — \
7 | // S
/bkﬁ
o C 5
I m, I AV I M. I N T F




Y
[a)

"all “09o 21419313 ONNYNA | | | , | F
SNWVEA N0 T0N00T gV -09T80  ormg
(LNNOW JUNLXI4) LINN TO4LNOD TIVENOVHL g L e ¥0 sl N ms "LINN FHL ONIXI 804 0¢XGe SMIYIS INIddYL 3SN ¢
K4 00IE-QNd | IIVIN'H ETOC/AON/L JONVAYITO FOINYIS WNNININ C
(BETHME) BY#N—d 4 AN . DL — "1314193dS LON SI HOIHM SNOISNIWIQ 40 FONVYFT0L SALYIIONI | F18vL | 410N
008 AN a— q
— CROOBHBZOCXGERNDHMAECRAAEY LA RILAYNE (€
mmwn_”“_” wwmw..__vv%m_ G ERENBRZY A -4\ EELEHE (2
B 0csT CPNTEEVELOKTE (1 £ X
ONVET 0L NOISNNId
1 lwwy =zg| (wwy grgn i
| §18vL 12 N
F—17 — T
5, :
I I
— A -
NIV W3 KOLLOS Ov# et
MREN K EH = g
o~ \ - <.
o|° Q) o] 7 \ N
\
. /ﬂ \ll /\ .
e WA N [
; | g .
O O VA /AN v
= 4 STOHONKE /| [ _I\\
G 96—¢ S
M B
S _ 7 _ T _ 4



S-1

adll 00 014104 1d ONNdNd

WVAOYIQ NOTLOINNODNIINT 0-1009-981-€0 oy 5y i 1008-109-8E9ED oy 4y WISN A9 FUYdIYd 39 GINOHS IdAL-99 ¥O4 LINN AV1dSIQ :x
avavy NIV i soin | Twos ‘NOILdO :2*
EHHEEY IVWH §T02/994/¢ ‘ATddNS QUYAdIHS :I*
T TV H_ 510¢/355/82 . 310N
L - TSI T S YEIWE—H—TRLLEOL J 599 (E%
@oeisavd “ e _— R EnL ¥ (2%
— _ T "D HE (L
=8 XV00 4 .46 4 1n0703a1A"d0 _ _ ON [g] =¥
=Lk o | Wﬁ 7] 0-319704AD -1V ¥id [y
=9——Th * 109I¥Ld0 001-ay £ H-10704AD H-11V4dNd [eTH-H
=G0 S& aN9 | YILYIANOD Q-V Hﬁ 0-V1VQ 0¥A9 0-1IV4 SAS [2LH
P 4L 1N0™dg do | E—\AEWN FVEDSIT _n_H H-Y1YQ 0YAD H-11V47SAS [LIH-L 2H 09/06° D |
=N AL ) | ) 0¢9r [01=av] aNg [orH WA0£Z-022
=7 ——— 1IN o% 1N0"GH do | OV baleH-y | T S Ter1-001
e I >X>——Y18 og aN | 0001-9d e NOWWO9 DQH L vINYIV | 8 H o) <]
wavy ! v98Y-Md ¢/14ns | YOSNIS HNIAV3IH r—1H¢| 8-04 BQH oy [LHN [0 00AYT
—====! Aigs10 L0 w04 esELaHlE | —RARLAY I mmEs S Y conwy [SP]
_ 1
||||||||||||||||||||||| Loy (v H
AvIdsIq Jtony __ ! oz [
= (7¥) fMEL[E T UG XV VISP .av [¢/1ans | - A
LoLh-W _ 1'Y50764E0 - o 219/ 197 o FEG ~ mx@zm
~ TM| ([ IRE ST €19 L VDSALL
- _v.l.l.l N M
(deHnyeesr | ChLmmON 00481003 [1 HA 7
=t 9 T ¥ Cel=rINOO BNINAL  H-Q4 51003 [€]
=710 NW0D AZ-0Z 446 OICZI=NI 031N 8-017S1093 [¢]
! =i LT Lmrano v-a 1093 [1HISEL T 51003
=01 L1 iCoL=roN [s16o3] 6197 L
=6 D) “ “ 11 iCe =N ON |G|
=81 0L B0 kA ——HC8 = 0-QU SV [V 7
=L L1 CL=rON H-04 SV [ €]
=9 T 07 [E1A¥D () b\s C 9 =+H-¥0LON 8-QL SWY {2 4+ . (SWY) WILSAS INIWFOVNYW LyITV
! =6 v L G == L"SEW Y=QLSWY [ | HI = —— vu VST TLTYAN RG2Sy —Cc L
= 1z [8INd (¥) % v =+h-dolon  [(OVI¥IS)SHY] 8197
=€) Ce=rON |ozhrﬂ\ 007
-2 22 [9INgD-1(¥) i A% ¢ =+0-40LON 9-04 901 [CHY—~————~ G CTATA AT
oz 6 ldd kT Q.%%&EE I-Elaa n!t"l | B DSl
901 Li9r - - d3IAT303Y SdH
pl [IND (¥ f 43 C5mAZI N [g]4 | | B DSl
i -t 8l [817dd () +hCT 7 =+ 0-HOLOW T eI SIV
- ¢z Y& og C g =+QH LHH
ﬂNu ol [g1Mg (¥) ¥ L NMI-%SE d MdL"N\_mw:ﬂ a3sn 10N ININAIABT SHOMLIN 0
- IS - H -
(arHn ezar | Eoman < gor iy o1 Wog/0z/01 ‘AD-0dL4-¥d _ EML Lo CkFISE
| g4 SIv H.I 40 4001-9NH ZH 09/0G @1
™6 61 [a1940 () + % 6 =rAC}d V-Q4 SIV h_ i _ ““ Ed—l\w\ e Z007-T0N Mok WGET OVAOSZ-00!
=8> R I K E (g =+d 1d LSV [hg W — e
! =L Lone k4 CL=Y ¥-aL S1v [1] ¢ 520104 .“ F.m_,z ﬁmﬁmﬂ ﬁﬁ
=9 g Mg Ak Comexgl Ol XL [SIVIGIOP “ﬂ -
=5 L1 [gINeg () &£ C G =T 820-19Y LiNn ._w_mwzvﬁ% " M_ &._.gmv_mw\ﬁ
=) ¢l [ (¥) oz C = AZLN L B i )
= el [ (M) kL C ¢ =OND mmm_%._ _m__,muo_\ﬂ_%w%
=) Il 8 YWog 7=zl ﬂm N NO
W6H 1zar -2 sl [E (V¥ | =AZld gy (§lo) G HOV/S 0-deTH00E T — ¢ = SyoA
y e Eom\ou\m_\o\_aww%%wz 0 LINN mommmmumw (iolldo:201) L& L mH<@_mm&m_._mm_ﬂ@§
udigy :¢/00-45Y ££00/0L00-8SY “i WONTT-S 0/G-TAQ (3¢ 4
winy ooogsy | LIND VNNIINY 99 chZz s 1n0 L = b
T v T T T M T

_
ONMNATEN=a


hmaki
タイプライターテキスト
3/Feb/2015 H.MAKI


‘dl1 0D _01d19371d ONNndnd

S-2

WVHOVIQ NOTLOINNOOHIINT 07CO099BIE0 oy gm| IO0BI00BEED oy g YISN A9 (IUVdIYd 39 QTNOHS 3dAL-88 404 LINN AVIdSIQ :€*
yvavd NIV i wﬁ_ 05 'NOILdO 7%
I EE IIVWH STO2/go4/e ‘A1ddNS QUVAdIHS - I*
- 5 310N
—L— O TV H Sr0e/®s/8e s
= 3 TSNSV T~ SO0t : TETBE—A—THRLEOL S 580 (Ex
@@ecalwvd gy, “ NVHO _wwwlzw CREALE (2%
———— _ _ D8] = TR (Lx
™ 86— V0D .46 1N0"03AIA"dO _ o~ ] omooue ON [&1] ' B ¥
=L N9 | 001-QV =L Ho10 08k 9-11V4 ¥ [y}
=9X—— T ¥ IN0DIYLd0 | YILYIANOD G-V e o-vlvaos H-T1¥4 ¥ [E1H-y
=G0 F¥ a9 | L—\AEWN VTSI —CH 1] H-VIYa U9 9-1IV4 SAS [2IH
- —— N YL 1n0"dg"do | ) 029r [0I=0V] H-T1¥47SAS [LIH-) 2 09/05° 6 |
=N AL ) | QN9 [orH WA0S7-0Z2
=21 B4 1N0"QHd0 | 0001-5d (—Cr{E] NoWHOO BGH NV WYYV Lx3 [6]- e J611-001
e I >X>——Y18 og aN | HOSN3S DNIQVIH y—tH 2] 8-04 9aH L vINYIV | 8 H o) <]
I 987y ¢/1ans — 4RGN T e T - S L] V-08 O 0 vV [ LH [ 0124
vavy | #77EY WD SIML yTor envIy [9H- 1L
————=1 Avidsia 310n3y ¥o4 ByELEHIE | oy [ h
| - =l —
||||||||||||||||||||||| Avidsig oy ! ﬂv- 2y (v 1
(¢x) BB _M_m— XV 798Y-Md [¢/1905 ] 0 ZnavY [ H
— * —
:El\&nl_w_v 195076450 ._. clo/iiar v [ HA SYAINg
ey (T =N 0™ vy [1 HI =orArsoar ~ SWY
-1 X— L [a]940 (W) J% L =A¥L  [(TOVINOD) SW] elor I
(dgHN) 0z8r _ Il I 109r N [g]
CrL=mON 0-0¥$1093 [v A7,
=l § A * Cel=rINOD ONINNL  H-Q¥"S1003 [€]
=S Y00 AZ-0T 446 ©iCzl=NI 030N §-01SIQ3[T
_ =0 iy aw v-a1s1003 [1 Il - 1003
=01 CoL=rON (s10o3] 6lor I
=6 || Il iCe=roN ON []
=8 7 OLDYO/LHM  F.6/84 ——TT—iC 8 =+QND 004 S [v1-A\7m)
=L L1 iCL =N H-04 "SIV [€]
=9 T 0 [dDNd (V)= C 9 =+H-4OLON 8-QLSHY [2H-1- (SWY) W3LSAS INIWIOYNVWN LYV
i O ¥ (R L G == L1"SAN Y-aL Sy [ 1 HI= L T TR R ACR KCR X 25 Rl <8
= 61 [G1034/LHICYE) (d /0% v =tH-doloN  [OVI¥3S) SWV] 819r L
=€) CE=eON ON[€] rﬂ\
- 1z [INgD () fi 43 2 =0-Y0LON 0-Q¥ 901 [ZH Y~~~ Ao~ 5071
am_zziwﬁr K BIE/LHL /e ¢ _.M%W_ﬁ_az_za I-Elaa el |
501 LI9F - YIAI0TY SdD
= B¢ T (7T SORLL
| 4 [817dd () HhCT & ._.ww__ws_z ® o |
Fe 5 e ag 5 S0 T e S
=2 91 [a1na (¥) k4L ¢ =+H-YOLOW ﬂd _ ﬂ aasn Lon INTNAINDT YHOMLIN HO
=15 “ ClLem SV [+ —fe/ 188N , e
(dvHN) £28r __ ¢ ' go6r zou@mm\m"« Wt_j_me WOE/0z/01 ‘AD-0dL4-¥d _ BWL Lo fERISLE
=6 Co =ACI v-qy SIv [ Y ez a0l ANt g 2 0808 L
! . i SR o* G OVAOEZ-001
_ =8) 9 NP 43 (8= 1d &-aLsIv [2h+ —-—l =
-l LM kL L=V 1d ¥-0L SIV [1] 820108 | o OEC M
=9 £ Mg x£ Co=rexsl DI XL [SIV] G19P | I
D gL (g (¥) &£ =z LIND OSN3 ™ 1, Livebowal
= ¢l [ (¥) oz C = ATLN = L BB e
=t vl (10N (Y wL C g =0ND mmp, _mmsﬁﬁ\,ﬂ
=) 8l [ Vo4 C 2 ==AZLd “m ,
i =1 ol [lTA (V¥ | =AZLd oy 13 n_m_-%wc___o_ § 09-deTX0%E — 6 = 3 ypA
_(d6HA 1esr _ Lo g oz/e1, LD so9r LN o g (NOILd0:w01) £ @ ‘ug (e 06L/QHOSI-NI
uligh :£100-g54 ££00/0L00-85Y - <[ 00 L9 85 C151")v1dsTa v
whipg ‘oloogsy | LINN VNNIINY i5¥chze igimie ol LD NSNS QOO gz
_ v _ T _ VA _

_
ONMNATEN=a


hmaki
タイプライターテキスト
3/Feb/2015 H.MAKI


‘dl1 0D _01d19371d ONNndnd

S-3

WVAOYIQ NOTLOINNODNIINT 0-7009-981-€0 oy gy| 1O0B-L00-ZYIED gy WISN A9 FUYdIYd 39 GINOHS IdAL-99 ¥O4 LINN AV1dSIQ :x
V) Wvavy INIWVH o soin | Twos NOILdO :Z*
E S E By DIVWH §T0e/g94/e ‘ATddNS QUYAdIHS :I*
2 —L— HE DIV H_ G10¢/9578C 310N
R —ENERE 4 - T 2 L Y IWE—AH—TRRLEOL S 598 (£
(88-)8251/81G1-WV4 “ DIVSVINVA 'L e . “REALK (2%
——— [ o T CHEE LR (L*
— B
™8 DrS— XV0D 4 .44 o 1N003A1A dO _ _ ON [g1] =¥
=L aNo | (af ] omoTouto -1V 4Md [P I bSg-Al =
=90 ——Th ¥ oo 001-Q¥ - e H-o 0uA9 H-11v4dNd [eTH-y o T
=S———00 S& aNo Y314IANOD G-V f=x—tH2]| 9-YLvT 0¥AD 0-T1v4SAS [2tH I ~ I
- —— @ %L 1N0"dg™do _ L—\17CQy .mﬁuv.ladwatbﬁ-_qﬁ_H H-Y1YQ 0YAD H-11V47SAS [LIH- - Nmom_,_zmm — %M 09/08 9
=N AL Ny | ’ ooorfoI=av]  awfoiH mooT ¥~ <+ L= 150G~ OVAOKY
=70 o4 1N0"GH d0 | N0V WYY 1x3 [6 - Pl
-y ——— )9 04 Ny | 0001-5d (— €] Nownoo"9aH L vy Y [8 H 9(7] i ZH 09/05 ‘P |
am_%%_ | 7987~y ¢/1gns | YOSN3S DNIQYIH —1-Hz| 8-04 90K oY [LHy W[ OVAOEZ-02¢
—====! V4510 3103 404 BIELEHE | —HLRLA VAN RREDSAL L v vl B /511-001
_ A -
||||||||||||||||||||||| Al
Mo St -ﬁ_ﬁﬁoﬁ.ﬁ-a [¢/1ans] A ﬁ _
Loir-w T (00 SLEHE * 219/1797 VIV (2 SVANg
0 Lwgv v [1 HI T - Shv
il 378V0 XV ¢ .46 .9 =0 ((IOVINGY) SW] € 19r L DSIALL
_ oN [g]
NOW™ VN [P} BIAYD  BLIN/ f@j NOW VN1 0-04 §1093 [1 A7y
Tsan [¢1] £9Y0 £ & Celm TSN H-04S1003 [¢|
INOOBNINNL [2] N 9kL Cgl=r INOO ONINNL  8-017S1093 [Z] atl
ONITONINNL [11] [1dd LIHET Cll=r GNIONINAL V=01 S1093 [1] Frsoar— S1003
9-¥31Y3H [o1] I () L COl =+ 0-¥3LVIH [1053] 6197 L%
H-431V3H [6| ZICIRETINeaEY C 6 =+ H-43LV3H ON []
AT ¥N0 BYM [ 8] g0 ek & C 8 = AT HNO OVN 0-04 SV [7 -7
ENCENIA 6LHM (=P C L = 31¥973NNL H-QySHY [ €]
0 1d[9] L1dd LERCT Co9= 0 d 8-QL SWY {2 4+ . (SWY) WILSAS INIWFOVNYW LyITV
g4 1d|§] GNYD HIKH (=g 1d Y-QL SWY [ | Hd=¥———————— R OISR ECEFC -0 Bl <P
vV 1d [7] wal wnys Cr=+v1d [QVI¥3S) ShY] 8197 _ L
DIYL XL [€] INYE L& £ C £ == 8XG1 DIUL XL ON[e ﬁ
Ny 2} 1A v (7 =, OND 0-Q4 90T [T~~~ AT T~ 507
il | _ et CHEE B = (V1 SOALL
o [ Hs 203y L HC | == (N9 H-Q4 7901 [ 1 K |
cosdl | L zo9r [507] £19F - - d3IAT303Y SdH
0-4010K [E}— 52 [GINMD G2 () fi 43 | CeLmrO-YOLON ON[g]4 | | ™ = (VD SIALL
0-40L0N [21] ZACINETZAC9EY 2= 0-40LON g - - SIv
H-40L10N [11] 9L[gINT8 91 (¥) L C 1 L=k H-4OLON HH “1 b 7D SIALL
H-40L0N [01] £2[41940 €2(¥) » & COLmrH-YOLON N ﬂ a3sn LoN
446} 8AY¥D I3V C 6 =*dd NOWNO9 1V [§] HLN\ Lasn , HNIIND3 mémm w
o - L wWog/0z/01 ‘A0-0d14-4d _ EWL O AkFIHR
H [8] longg lga £ 8 =+ H 804 SIV [ o 2H 09/05°% |
n 974178 97 () ¥ £ CL=AZIN v-qy SIv [ Y e ziozaor Moo O 4 0i082-001
AZid [9] 61 L8] 1HN 61 () O % C9=Azld g-aLSIv [gh+ —_——
ano [6] 0zlag 0z(¥) o & C 5 =QND v-aL7s1v 1] 320-10% |~ o 050~
aNo [v—- SLIEINGD G1(¥) f 43 C =+ QN9 CSIv] s1or LINN T0¥LNOD w1 LIND_I04INOD |
8-040L Wd [E}-) 6098 6004 {C € =+8-0Y0L W FEEIE ) el
V-Q¥0L Hd ¢ |- gog seog HiC 2 = V-Q40L Wd L
.y NOWNOO Wd [ I Hs g leong <HC | ==NOWNOO Wd 4aA ¥0 FI=[2
ATNO NVVP 0 fosa1 £09r ] 4OLINOW YA
udJ (z5) 8y 121-95Y L o WOI/G09-dK00E g —3ypp
ucli (y2) 9202 1-9SY ON[e] —Ce N ~ d51-ansq =
AH-XL [0 —— L INgg &£ i | -— AH-XL ¥20-Ndy (NOTLO:WOL) /¢ ‘ug g« 061/QHOS L-NIN
- €084l ¥ 81 ® "Wog/02/51 ‘0600—MY Logr LINN ¥0SS3004d e el 31— AV1dSTA INTYYIW
121/0¢1-95Y a Ve WSINTT-S 0/T-TAQ (7%
LIND VNNZLNY sk 25 iRt I Eiks
_ v _ T _ VA _

_
ONMNATEN=a


hmaki
タイプライターテキスト
3/Feb/2015 H.MAKI


S-4

al-l ‘00 0141093713 ONNdNd
WVAVIO NOILOANNOIHA NI 0-€009-981-€0 oy j3y| 1008-C00CYIED o g W3ISN A9 GIUVAIYd 39 QINOHS IdAL-99 W04 LINN AVIdSIQ :€x
Q0 ¥vavy INIEVH Rl Ssvi TS ‘NOILdO :Z*
E S E Y VIWH ST0Z/%3/e ‘A7ddNS QUVADIHS Lk
- a 310N
(HTO0) —&—HBY IIVIVH  Stoe/ees/8e .
H BY 4e L R - S0 Y EIWE—H—TRIPLEOL /599 (%
(88-)8251/81G1-WV4 “ DIVSYNVA "L stoe/fesrse o “REALK (Zx
bsg-Al = S
-——-5 _ T CHHEHTHE (L=
— B
=8 XV00 4 .46 3 1N003A1A dO _ _ ON [g1] B E
=L aNo | Wﬁ ulv_duoms 0-11v4 ¥d [
=90 ——Th ¥ oo 001-QV H-Y19704AD H-11v4dNd [eTH-y
=G ———0i0 +& aNo - 2] 0-V1va 0¥AD 0-T1v4SAS [2tH
=y L 1n0"dg ™ d0 _ m_m%m@@ _nm_n_« .mﬁuﬂﬁd@ﬁﬁ i ﬁ_H H-Y 1Y 04AD H-11V4SAS [LEH- 24 09/05' ¢ |
= H———Nig £ () ) 0z9r [01=0v] ang oL _
O O% 1N0"GH do _ ooy aleHy | 1T WS- oveg-gee
e I >X>——Y18 og aN | 0001-9d e NOWNOO BaH L YNAVTY (8 H o) <]
wavy | v98y-Md c/1ans _ 4OSN3S DNIQV3H _\lm | 9-04 BaH oy [LHN [0 R\ 74
—====! Aigs10 L0 w04 esELaHlE | THRARLAY LY RREEDSALT Y Y ) conwy [SP]
_ =
||||||||||||||||||||||| Al
Moo et e g.wim-a UES A ﬁ _
Loty T (00) SEE5HE o* er9/ :I%I LRIV 2 SYNNg
0~ vy [ HI = - SWY
mwwm\,. S J16Y0 XV0D 4 46 4 S AWS_; ((TOVINGO) SHY] €197 ) Td:v SOML
_ oN [g]
NOW™ VN [P} BIAYD  BLIN/ f@j NOW VN1 0-04 §1093 [1 A7y
Tsan [¢1] £9Y0 £ & Celm TSN H-04S1003 [¢|
INOOBNINNL [2] g 9k4L Czl= INOQ ONINNL  8-017S1003 [2]
ONITONINNL [11] [1dd LIHET Cll=r ONIONINAL V01751093 [1] sl Frsoar— S1003
{1y (5 Hm ey ST -
_ 6] C 6 = H-3LY3H ~oN[g]
AT ¥N0 BYM [ 8] g0 ek & C 8 = AT YN0 OYH 0-Q4 SV [ -y
3Ly annL [L] 6LHW 6O C L = 31¥973NNL H-Q4 S [€] 4%
971d 9] L1dd LEHET om0 1d 8-QLSHY [2H-1- (SWY) W3LSAS INFWFOVNVW Ly3V
g4 1d|§] GNYD HIKH \m4 aud Y¥-aL SWY [ | HI= L vu R RACR KR S -0 Rl <p8
v 1d[7] ey UL Cr=v 1d [vI¥3s) swy] 8Lor
DIYL XL [€] INYE L& £ C € = 8X1 DL XL R Mﬁ 001
ano [2 -+ 13 v ¥ i 2 = OND 0-Q4 901 [T Y~ ————— - AT AT
ano [1] _\_ W YL _f_ C | == OND I-Elaa nit=l | B DSl
20881 209r 50T LI9F -
9-40LOW [€1] _ Gz [aIND 62 () 43 _ CEL=m0-40LOW ON[E]4 | | re T son1 - 403 S
0-40L0N [21] ZACINETZAC9EY 2= 0-40LON g - SIv
H-40L10N [11] 9LI8INTg 91 () ¥ 4L C1 L=t H-4OLON HH "W b 7D SIALL
H-40L0N [01] £2[g1940 €2 (¥) + & COl=+H-4010K N ﬂ a3sn LoN
da[6] 8AY9 :PaYs C 6 =dd NOWNO9 "SIV [§] HLN\ 185N mmw_“ww,_wﬁ,w Vw_ohw_ﬁ%
H [8] InE 1gh£ 8 =aH g8-qy S1v Ht H0E/00/01°A0-0dIIY =2 L 1 09/08" @1
AZI [ L] 9z [g]N18 92 (¥) £L C L= hZLH V- 1V [EH & _ “ﬂ___l\.\. ~EE7/o A 001-8MH g .. ZH 99708 o1
AzLd[9] 61[911HM 61 (¥) T4 C9=AZId g-a17sIv htﬁ NV 01/5,¢ oex-cLOZ-00N Tjzx [ ™S ¢
ao [] 0z[g1¥18 02(¥) O & C 5 =N v-aL s1v [1] ¢ 820-10% |~ o¥ OE0-MOdy
aNe [ - SLIEINGD §1(¥) i o Cr=eaNg CSIv] s1or : “ﬂ LINN T04LNOD aNl_ LIN_108.NO9 _
8-40L hd [£1-93 608 6204 I £ =+8-040L 820-Nod FEEE M_ &._.gmv_mw\ﬁ
¥-0¥0L hd [2] ge szog H1C 2 =V-040L N LB 4
. NOWNOO Wd [1H (e eog <HC | = NOWNOD Wd YA\ ¥O FIS[E
ATNO NP < O Losa £09p ﬂm S HOLINON VOA
uc (zy) 8y 121-G5Y N [Z] —C7=oN goy L5} n_m_-%ﬂwo 01/5 99-d¢-X00¢ ¢ =3-yop
Ui (r2)92: 021888y y) [ LINGE AL iC | =— AH-XL ¥20-NdY (NOLLAO:WOL) [ ‘ug g« 061/0HOS |-N
1Z1/0Z1-g5y  €08dl ¥ '8 @ "WOE/02/51 '0S00-MY Logr LINA ¥0SS3004d “m oSN ToS 0/ TR e >t AV 1dSTQ INTHVA
LIND VNNLNY gt iRt I Eiks
_ v _ T _ VA _

_
ONMNATEN=a


hmaki
タイプライターテキスト
3/Feb/2015 H.MAKI


	INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD
	CONFIGURACIÓN DEL SISTEMA
	LISTA DE EQUIPOS
	1. INSTALACIÓN
	1.1 Antes de comenzar la instalación...
	1.2 Consideraciones de la instalación de la unidad de antena
	1.3 Cómo instalar la unidad de antena para FAR-1513, FAR-1523
	1.3.1 Cómo fijar el radiador al soporte del radiador
	1.3.2 Cómo montar la unidad de antena

	1.4 Cómo instalar la unidad de antena para FAR-1518, FAR-1528
	1.4.1 Cómo fijar el radiador al soporte del radiador
	1.4.2 Cómo montar la unidad de antena

	1.5 Unidad procesadora
	1.5.1 Consideraciones de montaje
	1.5.2 Cómo montar la unidad procesadora

	1.6 Unidad de presentación
	1.7 Unidad de control
	1.8 Unidad de control de la bola de control (opcional)

	2. CABLEADO
	2.1 Esquema de cableado
	2.2 Cómo conectar el cable de señal para FAR-1513, FAR-1523
	2.3 Cómo conectar el cable de señal para FAR-1518, FAR-1528
	2.4 Unidad procesadora
	2.4.1 Cómo fabricar el cable de alimentación
	2.4.2 Cómo fabricar el cable de señal, cables del equipo externo
	2.4.3 Cable para la unidad de presentación secundaria (RW-4864)
	2.4.4 Dónde conectar los cables dentro de la unidad procesadora
	2.4.5 Cómo instalar el kit IPX2 de la unidad procesadora opcional

	2.5 Unidad de control de la bola de control
	2.6 Conexión VDR

	3. AJUSTES
	3.1 Cómo abrir el menú de instalación del radar
	3.2 Cómo utilizar el menú
	3.3 Cómo inicializar la sintonización
	3.4 Cómo alinear el rumbo‏
	3.5 Cómo ajustar el timing
	3.6 Cómo suprimir Main Bang
	3.7 Menú RADAR INSTALLATION
	3.7.1 Menú OWN SHIP INFO
	3.7.2 Menú INSTALLATION
	3.7.3 Menú ECHO ADJUST
	3.7.4 Menú SCANNER
	3.7.5 Menú TT PRESET
	3.7.6 Menú BAUD RATE
	3.7.7 Menú ALERT I/F
	3.7.8 Menú INPUT PORT
	3.7.9 Menú OTHERS

	3.8 Configuración de la unidad de presentación
	3.8.1 MU-150HD
	3.8.2 MU-190


	4. DATOS DE ENTRADA/SALIDA
	4.1 Unidad procesadora
	4.2 Sentencias IEC 61162

	APÉNDICE 1 GUÍA SOBRE CABLES JIS
	APÉNDICE 2 INTERFAZ DIGITAL
	LISTAS DE EQUIPAMENTO
	PLANOS DE DIMENSIONES
	DIAGRAMAS DE INTERCONEXION



